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Dokumentum elolvasasa és megdrzése késobbi felhasznalas céljabol

Figyelmesen olvassa el a jelen dokumentumot, mielétt dolgozni kezdene a berendezésen és Gzembe
helyezné azt. Feltétlendl tartsa be a jelen dokumentumban foglalt utasitasokat; ezek képezik a
biztonsagos és meghibasodasoktdl mentes Gizem, illetve az esetlegesen felmeril6 jogorvoslati igények
érvényesitésének eléfeltételeit.

Amennyiben a berendezés lUzemeltetésével kapcsolatos kérdéseire nem talal kielégitd valaszt a jelen
dokumentumban, illetve tovabbi informacidkra van sziksége, fordulion a NORD GmbH & Co. KG
munkatarsaihoz.

Eredeti verzidnak a jelen dokumentum német nyelvi valtozata tekintenddé. Minden esetben a német
nyelvi valtozat az iranyadd. Amennyiben a dokumentum mas nyelveken is elérhetd, akkor azokat az
eredeti forditasanak kell tekinteni.

Tartsa a dokumentumot a berendezés kbzelében arra az esetre, ha sziksége lenne ra.

A berendezéshez a szallitasakor érvényes dokumentacioverziot hasznalja. A dokumentacié aktualisan
érvényes valtozatat a www.nord.com webhelyen talalja.

Vegye figyelembe a kdvetkezd dokumentumokban foglaltakat is:

.NORDAC elektronikus hajtastechnika“ katalégus (E3000),
*  Opcionalis tartozékok dokumentacioja,
* hozza- vagy beépitett komponensekre vonatkozé dokumentaciok.

Tovabbi informacidkeért forduljon a Getriebebau NORD GmbH & Co. KG munkatarsaihoz.
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Rendelési szam: 6071817

Széria: SK 1x0E

Késziiléktipusok: SK 1x0E-250-112-0O ... SK 1x0E-750-112-O 0,25-0,75 kW, 1~110-120V,
kimenet: 230 V
SK 1x0E-250-323-B ... SK 1x0E-111-323-B  0,25-1,1 kW, 1/3~200-240 V
SK 1x0E-151-323-B 1,5 kW, 3~200-240 V
SK 1x0E-250-340-B ... SK 1x0E-221-340-B  0,25-2,2 kW, 3~380-480 V
Cim, Rendelési szam Késziilék Megjegyzések
datum szoftver-
verzidja
BU 0180, 6071817 /2313 1.0 RO. Elsé kiadas:
2013. junius verzio
BU 0180, 6071817 / 0914 1.0R1. verzi6 | Tébbek kdzott:
2014', + Altalanos javitasok
februar
* Buszopciok kiegészitése
* Meghatarozott miiszaki adatok modositasa
* 1,5kW, 3~ 230 V készlléktipus kiegészitése
* Elektromagneses 6sszeférhetéségre vonatkozé
fejezet atdolgozasa, ideértve az EU-megfelel6ségi
nyilatkozat kiegészitését
BU 0180, 6071817 / 2314 1.0R1. verzi6 | Tébbek kdzott:
2014. junius «+ Altalanos javitasok
*  ,AGND ,12“ sorkapocs-elnevezés médositasa a
kovetkezére: ,GND/OV ,40¢
BU 0180, 6071817 /1115 1.0R1.verzi6 |+ UL — biztositék
2015. marcius + Fékellenallas
BU 0180, 6071817 /1315 1.0R1.verzi6 [+ ATEX
2015. marcius
BU 0180, 6071817 /1216 1.2 RO0. verzié | Tébbek kézott:

2016. marcius

+ Altalanos javitasok

* A dokumentumban talalhaté strukturalis médositasok

« Uj paraméterek: P240 — 247, 300, 310 - 320, 330,
331, 333, 350 — 370, 746

* A kobvetkezd paraméterek modositasa: P001, 003,
105, 108, 109, 110, 200, 219, 401, 418, 420, 434,
480, 481, 502, 509, 513, 535, 740, 741

« PMSM

« PLC

« IP69K

» szadllitasi terjedelem Uj abrazolasa/tartozékok
attekintése
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Cim, Rendelési szam Késziiléek Megjegyzések
datum szoftver-
verzidja
» ,UL/cUL" c. fejezet atdolgozasa, tobbek kozott a CSA
vonatkozasaban: a tovabbiakban nincs sziikség
feszultségkorlatozé szlirére (SK CIF) > A szerelési
egységet a dokumentum mar nem tartalmazza
« A ,Fékellendllas” c. fejezet atdolgozasa
* Kijelzés és kezelés > Tobb késziilék csatlakoztatasa
egy paraméterez6 eszkdzhoz (rendszerbuszon
keresztiili alagutazas)
+ Uzembe vétel > A motorszabalyozo tizemmaod-
valasztasanak kiegészitése
* A ,miszaki adatok/elektromos adatok atdolgozasa“
* Az Gzemzavarokra vonatkoz6 GYIK-lista
kiegészitése
» A tartozékok részletes leirasanak eltavolitasa
hivatkozassal a vonatkozd miszaki informaciokra
» EK-/EU-megfeleléségi nyilatkozatok aktualizalasa
BU 0180, 6071817 /4118 1.2R1.verzi6 | Tébbek k6zott:

2018. oktdber

+ Altalanos javitasok

* A biztonsagi el6irasok atdolgozasa

* A biztonsagi figyelmeztetések atdolgozasa

* ATEX-szel, kiltéri felallitassal és fékellenallasokkal
kapcsolatos moédositasok

+ EAC EX kiegészitése

* Afali szerel6készletek és a fali szereléshez
szikséges adapterkészletek atdolgozésa

« A kovetkez6 paraméterek médositasa: P300,
553, 543, 556, 557

e Paraméter: P331, 332, 333 funkcié nélkil, >torlésre
ker(lt

+ EK-/EU-megdfeleléségi nyilatkozatok aktualizalasa

* A hémérséklet-érzékel6k (PT100, PT1000)
kiegészitése

* Alap- és ellen6rzéjel-értéekek normazasanak
helyesbitése

* Motoradatok, 100 Hz-es karakterisztika bévitése
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Cim, Rendelési szam Késziilék Megjegyzések
datum szoftver-
verzidja
BU 0180, 6071817 / 5020 1.3 R0. verzi6 | Tébbek kdzott:
2020. + Altalanos javitasok
december

» Javitasok az IP 66 kivitel médositasakor
* A kdvetkezd paraméterek modositasa: P245, 434,

553, 558
* Kiegészités az E7.0 / E7.1 hibalizenethez
BU 0180, 6071817 / 3021 1.3 RO. verzi6 |+ ,Szabvanyok és engedélyek” aktualizalasa
2021. * Az EU-megfelel6ségi nyilatkozat aktualizalasa
julius * Az adatok kiegészitése a kornyezetbarat tervezésrol
sz0l6 iranyelvnek megfelel6en
BU 0180, 6071817 / 5021 1.3 R0. verzi6 | Tébbek kdzott:
jzi;r'nber + Altalanos javitasok
* Az adattablan szerepl6 adatok kiegészitése
BU 0180, 6071817 / 3824 1.3 RO. verzié | Tébbek kozott:
2024. + Altalanos javitasok
szeptember

* Az artalmatlanitasra vonatkozé informaciok
kiegészitése
* Az IP 69K védettség eltavolitasa

1. tablazat: Verziodlista

Szerzéi jog

Jelen dokumentumot az ezen a helyen részletezett berendezés valamennyi hasznaléjanak
rendelkezésére kell bocsatani a megfelel6 forméban.

A dokumentum mindennem szerkesztése és modositasa, valamint egyéb iranyu felhasznaldsa
tilos.

Kiado
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

Getriebebau-Nord-Stralle 1 e 22941 Bargteheide, Németorszag e http://www.nord.com
Telefon: +49 (0) 45 32/ 289-0 e Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS

1 Altalanos tudnivalok

A készllékek szamos bedllitasi lehetéséget kinald érzékelé6 nélkili aramvektor-szabalyozassal
rendelkeznek. A mindig optimalizalt feszlltség/frekvencia aranyt szavatolé megfelelé6 motormodellekkel
egyutt valamennyi, a frekvenciavaltés lizemre alkalmas haromfazisu aszinkronmotor ill. szinkronmotor
meghajtasa biztosithato. A hajtas szamara ez a kdvetkezdket jelenti: maximalis inditasi és tulterhelési
nyomaték, allandé fordulatszam mellett.

A teljesitménytartomany a kdvetkez6: 2.2 kW-2.2 kW.
A moduléaris felépitési részegységek révén a készuléksorozat az egyedi Ugyféligényekre igazithato.

Jelen kézikdnyv a verzidlistdban szerepl6 készulékszoftvert (v6. P707) alapul véve készilt. Ha az
alkalmazott frekvenciavalté masik szoftververzidval rendelkezik, akkor az kulénbségekhez vezethet.
Adott esetben az aktualis kézikdnyv letdlthets az internetrdl (http://www.nord.com/).

Az opcionalis funkcidkra és buszrendszerekre vonatkozo részleteket kiegészits leirasok tartalmazzak
(http://www.nord.com/).

m Informacio

Tartozék

A kézikdnyvben emlitett tartozékokra is vonatkozhatnak modositasok. Az azokra vonatkozo6 aktualis
informaciok Osszefoglaldsa kulén adatlapokon taldlhaté, amelyek a www.nord.com cimen a
Dokumentacié — Kézikényvek — Elektronikus hajtastechnika — MUiszaki informaciok/Adatlap részben
érheték el. A jelen kézikdnyv kdzzétételének idépontjaban rendelkezésre allé adatlapok az adott
fejezetekben név szerint vannak megadva (TI ...).

A készuléksorozat egyik jellemz&je, hogy kdzvetlenll motorra szerelhetd. Alternativ megoldasként
opciondlis tartozék is rendelkezésre all a készilékek motorkdzeli, pl. falra vagy allvanyra valo
felszereléséhez.

A paraméterekhez valé hozzaféréshez a belsd RS232-interfész (RJ12-csatlakozon keresztil elérhetd)
hasznélhat6. A paraméter-hozzéaférés példaul egy opcionalis Simple- vagy ParameterBox segitségével
torténik.

Az Gizemeltet6 altal modositott paraméterbeallitasokat a rendszer az integralt nem felejté memariaban
tarolja.

1.1 Attekintés

Jelen kézikonyv a lehetséges funkciok és felszereltségek teljes volumenének leirasat tartalmazza.
Késziléktipustol fliggben, a felszereltség és funkcionalitas korlatozott.

Alaptulajdonsagok

« Nagy inditasi nyomaték és pontos motorfordulatszam-szabalyozas, érzékel6 nélkili
aramvektor--szabalyozas utjan

* Kozvetlenll a motorra vagy annak kdzelébe szerelhetd.

*  Megengedett kdrnyezeti hémérséklet 25-50 °C (a miszaki adatokat tartsa szem elétt)
motorra szerelt verzid szerinti hatarértékekeihez (nem vonatkozik a 115 V-os készilékekre)

* Az allérész ellenallasanak automatikus meérése és a pontos motoradatok meghatarozasa

*  Programozhat6 egyenaramu fékezés

+ csak a BGIl esetében: Beépitett fékegység (chopper) 4 negyedes (izemhez, opcionalis
fékellenallasok (belsé/kuilso)

*+ 2 analég bemenet (kapcsolhaté aram- és fesziltséglizem), amely digitalis bemenetként is
hasznalhaté
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+ 3 digitalis bemenet

+ 2 digitalis kimenet

*  Kilén hémérséklet-érzékel6 bemenet (TF+/TF-)

* NORD-rendszerbusz kiegészité modularis részegységek csatlakoztatasahoz, kapcsolhato lezard
ellenallassal és DIP-kapcsoléval megadhaté cimmel

*  Négy egymastdl fliggetlen, online atkapcsolhaté paraméterkészlet

» Diagnosztikai LED-k

* RS232-/RS485-interfész RJ12-csatlakozén keresztil

«  Haromfazistaszinkronmotorok (ASM) és NORD IE4-motorok (Allandé méagnes szinkron motorok=
PMSM) mikddtetése

* Integralt PLC (E£d BU 0550)

Az SK 190E tipus kiegészito jellemzoi
+ Beépitett AS-Interface

Opcionalis részegységek
Az opcionalis részegységek a készilék funkcidbdvitésére szolgalnak.

Elérhet6k beszerelheté valtozatként (Ugy nevezett SK CU4-... felhasznaloi interfészként) és
felszerelhetd valtozatban (Ugy nevezett SK TU4-... technoldgiai egységként). A mechanikus
eltéréseken felll, a be- és felszerelhetd valtozatok részben eltéré funkcidkkal is rendelkeznek.

%

ol

1. abra: Bels6 SK CU4-... interfésszel ellatott 2. abra: Kiils6 SK CU4-.. egységgel ellatott
késziilék késziilék

Felszerelheté valtozat

A kiils6 technolégiai egységet (Technology Unit, SK TU4-...) kiviilrél szerelik fel a készulékre, ennek
készonhetéen kényelmesen hozzaférhetd.

A technoldgiai egység jarulékosan egy megfelel6 SK TI4-TU-.... csatlakozdegység meglétét is igényli.

A tap- és jelvezetékek csatlakoztatdsa a csatlakozbegység csavaros kapcsaival torténik. A kiviteltél
fuggéen, tovabbi dugaszolo csatlakozok is rendelkezésre dllhatnak (pl. M12 vagy RJ45).

Az opciondlis SK TIE4-WMK-TU fali szerel6készlet lehetdvé teszi a technoldgiai egységek késziléken
kivili szerelését is.

BU 0180 hu-3824 13
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Beszerelheté valtozat

A belsé felhasznal6i interfészt (Customer Unit, SK CU4-...) a készllékbe épitik be. A tap- és
jelvezetékek csatlakoztatasa csavaros kapcsokkal torténik.

Kuloénleges helyet foglal el az ,SK CU4 — részegységek” kozott az SK CU4-POT poti-adapter, amelyet
nem integraltan, hanem a készulékre szerelnek fel.

Az intelligens® opcionadlis részegységek és a készilék kdzotti kommunikacid a rendszerbuszon
keresztll torténik. Az intelligens opcionalis részegységek olyan részegységek, amelyek sajat
processzor- ill. kommunikacios technikaval rendelkeznek, mint az példaul a terepi buszrészegységek
esetében jellemzé.

A frekvenciavaltd sajat rendszerbuszan keresztill a kovetkezd opciok felligyeletére képes:

1x SK PAR- 5H ParameterBox és (RJ12-dugdn keresztil)
1x opcionalis terepi busz (pl. Profibus DP), belsé vagy kuls6, valamint
2x 1/O-bovités (SK xU4-IOE-...), belsb és/vagy kilsé

Egy rendszerbuszra legfeljebb 4, a megfelels opciokkal rendelkezé frekvenciavaltd csatlakoztathato.
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1.2 Szallitas

A beérkezés/kicsomagolas utdn azonnal ellenérizze a készulék esetleges szallitasi sériléseit, igy pl. a
deformaldédasokat vagy meglazult alkatrészeket.

Sérlés esetén haladéktalanul fel kell venni a kapcsolatot a szallitdvallalattal, és alapos allapotfelmérést
végeztetni.

Fontos! A fentiek akkor is érvényesek, ha a csomagolas sértetlen.

1.3 A csomag tartalma

FIGYELEM

Késziilékmeghibasodas
A nem engedélyezett tartozékok és opciok (pl. mas késziléksorozatok opciéi) az egymashoz
csatlakoztatott komponensek karosodasat eredmeényezhetik.

+ Kizardlag a kifejezetten a készllékhez vald hasznalatra szant és a jelen kézikdnyvben megnevezett
tartozékokat és opciokat szabad alkalmazni.

Standard kivitel: « |P 55 kivitelli készulék (opcionalisan IP 66)
+ Uzemeltetési utasitas PDF-formatumban CD-ROM-on és NORDCON (PC

paraméterezé szoftver)

BU 0180 hu-3824 15
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NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS

1.4 Biztonsaggal, szereléssel és alkalmazassal kapcsolatos informaciék

A késziléken/készullékkel végzett munkat megel6z&en olvassa el figyelmesen a kdvetkezd biztonsagi
figyelmeztetéseket. Figyeljen a készllék kézikdnyvében talalhaté részletes informaciokra.

Az informéacidkban foglaltak be nem tartasa sulyos vagy akar halalos kimenetel(i sérllések
bekdvetkezéséhez, a készllék vagy annak kérnyezetének karosodasahoz vezethet.

Jelen biztonsagi figyelmeztetéseket meg kell érizni!

1. Altalanos tudnivalok

Tilos a meghibasodott készilékek, illetve a hibas/sérilt hazzal vagy hianyzé burkolatokkal (pl.
kabelbevezetések vakcsavarjai) rendelkezd készilékek hasznalata. Ellenkezd esetben fennall a
veszélye az aramutés vagy az elektromos alkatrészek (pl. nagy teljesitményl elektrolitkondenzatorok)
robbanasa miatt bekdvetkezd sulyos vagy halalos kimenetell sériléseknek

A szlkséges burkolat meg nem engedett eltavolitdsa, a szakszerltlen alkalmazas, hibas Uzembe
helyezés vagy kezelés kévetkeztében fennéll a sulyos személyi sériilések és dologi karok létrejéttének
veszélye.

Uzem kozben a készllékek a védettségiiknek megfeleléen fesziiltség alatt allo, szigeteletlen, adott
esetben mozgd vagy forgd alkatrészekkel, valamint forré fellletekkel rendelkezhetnek.

A készilék veszélyes fesziltséggel Uzemel. A csatlakozokapcsoknal (t0bbek kodzott a halozati
bemenetnél, motorcsatlakozonal), a bevezetéseknél, érintkez6knél és vezérlékartyaknal veszélyes
feszultség fordulhat el abban az esetben is, ha a készilék nem uzemel vagy a motor nem forog (pl.
elektronikus zar, blokkolt hajtas vagy a kimen&kapcsokon levd révidzarlat miatt).

A készulék nincs halozati fékapcsoldval felszerelve, és ezért haldzati fesziltségre csatlakoztatott
allapotban allanddan feszlltség alatt all. A csatlakoztatott, de allé motor is feszlltség alatt allhat.

Egy halozatilag fesziiltségmentesre kapcsolt hajtas mellett is foroghat a csatlakoztatott motor, és
potencialisan veszélyes fesziltséget generalhat.

Az emlitett veszélyes fesziltségek megérintésekor fennall az elektromos aramités és a sulyos vagy
akar halalos kimenetell személyi sérilések veszélye.

A feszlltség alatt levé késziléket és esetleges tapcsatlakozokat tilos levalasztani! Ennek figyelmen
kivil hagyasa ivképz6déshez vezethet, amely a sériilésveszélyen felll a készulék karosodasat, illetve
tdnkremenetelét is eredményezheti.

Az allapotjelz6- LED és mas jelzéfények kialvasa nem egyértelmlen jelzi azt, hogy a készuléket
levalasztottak a halézatrol, és fesziltségmentes.

A hiit6test és az 6sszes fém alkatrész felmelegedhet 70 °C hémérsékletnél magasabb hé6mérsékletre.

Az alkatrészek megérintésekor helyi jellegli égés kdvetkezhet be az érintett testrészeken (meg kell varni
a leh(ilési id6ket és megfeleld tavolsagot kell tartani a szomszédos gépegységektdl).

A készuléken vegzett pl. szallitasi, beszerelési és Uzembe helyezési, valamint karbantartasi munkakat
szakképzett szakembernek kell elvégeznie (be kell tartani az IEC 364, ill. CENELEC HD 384 vagy DIN
VDE 0100 és IEC 664 vagy DIN VDE 0110, valamint az adott orszag balesetvédelmi el6irasait).
Klléndsen a kisfeszlltségl berendezéseken végzett munkdkra vonatkozd éltalanos és regiondlis
szerelési és biztonsagi el6irasokat (pl. VDE), valamint a szerszamok és az egyéni védéfelszerelés
szakszer( hasznalatara vonatkozo eldirasokat kell betartani.

A készlléken végzett munkdk soran ugyelni kell arra, hogy idegen test, szabad, rdgzitetlen
targyak/alkatrészek, nedvesség és por ne kerlljon a berendezés belsejébe, ill. ne maradjon abban
(révidzarlat, tGz és korrozio veszélye).

El6fordulhat, hogy a készulék, ill. egy racsatlakoztatott motor meghatarozott beallitasi feltételek mellett
a halézati bekapcsolast koévetben automatikusan elindul. Ezzel egy ilyen médon meghajtott gép
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(prés/lancos emel6/gorgé/ventilator stb.) varatlan mozgasi folyamatot indithat be. Ennek kdvetkeztében
akar harmadik fél is kildnb6z6 sériléseket szenvedhet.

A haldzati bekapcsolasi mivelet végrehajtasa el6tt figyelmeztetéssel és a személyek eltavolitasaval
biztositsa a veszélyzénat!

A tovabbi informacidkat a dokumentacio tartalmazza.

A teljesitménykapcsolok kioldasa

Amennyiben a berendezést teljesitménykapcsold védi és az kiold, akkor az azt jelzi, hogy hibaaram-
megszakitasra kertlt sor. Eléfordulhat, hogy az aramkdr egyik komponense (pl. készilék, kabel,
dugaszol6 kapcsold) tulterhelést (pl. révidzarlat, féldzarlat) okozott.

A teljesitménykapcsold kodzvetlen visszaallitasa azt eredményezheti, hogy a teljesitménykapcsoldé a
tovabbiakban nem old ki, de a hibaok tovabbra is fennall. Kévetkezményesen el6fordulhat, hogy a
hibahelyre mené aram helyi jellegli tulmelegedést idéz eld, és a kérnyez6 anyagok meggyulladnak.

A teljesitménykapcsoldk kioldasat kovetben ezért az adott aramkordn levé vezeté komponensek
meghibasodasat és az esetleges szikraképzédésre utald jeleket szemrevételezéssel ellendrizni kell.
Ellendrizni kell tovabba a készlilék csatlakozékapcsainak csatlakozasait.

Meghibasodas hianyaban vagy a karosodott komponensek cseréjét kdvetéen be kell kapcsolni az
aramellatast a teljesitménykapcsold visszaallitasaval. Biztonsagos tavolsagbdl alaposan szemigyre
kell venni a komponenseket. Amennyiben a normalistdl eltéré mikoédés észlelhetd (pl. fust-, hé vagy
szokatlan szagképz6dés) vagy ismételten hiba Iép fel, illetve a készlléken nem vilagitanak az
allapotjelz6 LED-k, haladéktalanul ki kell kapcsolni a teljesitménykapcsol6t és a hibds komponenst
levélasztani a halézatrdl. A meghibasodott komponenseket ki kell cseréini.

2. Szakember

A jelen alapvet6 biztonsagi el6irasok értelmében képzett szakembernek minésul az a személy, aki jél
ismeri a termék felallitdsat, szerelését, Uzembe helyezését és Uzemeltetését, és rendelkezik a
tevékenységének megfeleld képesitéssel.

A készulék, illetve tartozékainak szerelését és Uzembe helyezését csak szakképzett villanyszereld
végezheti. Villanyszerelének mindsil az a személy, aki a szakképesitése és tapasztalata alapjan
megfelels ismeretekkel rendelkezik a kdvetkez6k teriletén:

» aramkordk és készulékek be- és lekapcsolasa, aktivalasa, foldelése és jeldléssel ellatasa,
* védGberendezések szakszerl karbantartasa és alkalmazdsa a vonatkozd szabvanyoknak
megfeleléen

3. Rendeltetésszerii hasznalat — altalanos informaciok

Az frekvenciavaltok ipari és kisipari berendezésekhez val6d készilékek rovidre zart forgorészi
haromfazisu aszinkron motorok Gizemeltetéséhez. Ezeknek a motoroknak alkalmasaknak kell lennilik a
frekvenciavaltés lizemeltetéshez, mas terheléseket nem szabad a késziilékre csatlakoztatni.

A készilékek olyan komponensek, amelyek villamos berendezésekbe vagy gépekbe térténd beépitésre
készlltek.

A muiszaki, valamint a bekotési feltételekre vonatkozé adatok a teljesitménytabldban és a
dokumentacioban talalhatok; azokat feltétlentl be kell tartani.

A készilékek csak olyan biztonsagi funkcidkat lathatnak el, amelyekhez leirassal és kifejezett
engedéllyel rendelkeznek.

A CE-jeldléssel rendelkez6 készllékek megfelelnek a 2014/35/EU kisfesziltségi iranyelv
koévetelményeinek. A készllékekre a megfeleléségi nyilatkozatban felsorolt, jogharmonizacion atesett
szabvanyok vonatkoznak.

a. Kiegészités: Rendeltetésszerii alkalmazas az Eurépai Unié teriiletén
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Gépekbe torténd beépités esetén a berendezéseket mindaddig tilos Gzembe helyezni (azaz a
rendeltetésszerl Uzemeltetést megkezdeni), amig megallapitast nem nyert, hogy a gép megfelel
a 2006/42/EK (Gépek iranyelv) EU-irdnyelvnek; az EN 60204-1 szabvanyban foglaltakat be kell
tartani.

Az Gzembe helyezés (azaz a rendeltetésszerl Uzemeltetés megkezdése) csak az EMC-iranyelv
2014/30/EU betartasa mellett megengedett.

b. Kiegészités: Rendeltetésszerii alkalmazas az Eurdpai Unié teriiletén kiviil

A gép beépitésére és Uzembe helyezésére az lizemeltetd orszagaban érvényben levd elbirasokat
az uzemeltetés helyén be kell tartani (v.0. ,a. Kiegészités: Rendeltetésszerli alkalmazas az
Eurépai Unié teriletén”).

4. Tilos atalakitasokat végezni

llletéktelentl végzett valtoztatdsok és nem a NORD altal értékesitett vagy javasolt potalkatrészek és
tartozékok alkalmazasa tlzet, aramitést vagy személyi sérulést okozhat.

Nem szabad valtoztatni az eredeti (festék)bevonaton, ill. felhordani tovabbi (festék)bevonatokat.

Tilos a berendezésen szerkezeti atalakitasokat végezni!

1. Eletfazisok

Szallitas, raktarozas
A kézikdnyv szallitasra, raktarozasra és a szakszer( kezelésre vonatkozé utasitasait be kell tartani.

A megengedett mechanikus és klimatikus kornyezeti feltételeket (lasd a késziilék kézikdnyvében
talalhaté miszaki adatokat) be kell tartani.

Igény szerint arra alkalmas és megfelelden méretezett szallitbeszkdzoket (pl. emelbeszkdzoket,
kotélvezetdket) kell alkalmazni.

Felallitas és 6sszeszerelés

A készilék felallitdsanak és hltésének meg kell felelnie a vonatkozé dokumentacié elGirdsainak. A
megengedett mechanikus és klimatikus kérnyezeti feltételeket (Iasd a készilék kézikbnyvében talalhatéd
miszaki adatokat) be kell tartani.

A berendezést évni kell a meg nem engedett igénybevételtdl. Kildndsen fontos, hogy a komponenseket
ne gorbitsék el és/vagy a szigetelési tdvolsagokat ne véltoztassdk meg. Kerllni kell az elektronikus
alkatrészek és az érintkez6k megérintését.

A készllék és opcionalis részegységei elekirosztatikus feltdltédésre érzékeny alkatrészeket
tartalmaznak, amelyek szakszeriltlen kezelés kdvetkeztében kdnnyen karosodhatnak. Az elektromos
komponensekben mechanikus sértlést okozni vagy azokat tdnkretenni nem szabad.

Villamos bekétés
Gy6z8djon meg rola, hogy a készllék és a motor a helyes halézati fesziltségre van-e méretezve.

Szerelési, karbantartasi és allagmegovasi munkakat csak a késziilék fesziltségmentesitett allapotaban
szabad végezni, a halozatrdl vald lekapcsolast kdvetd legalabb 5 perces varakozasi id6 betartasaval!
(A készulék haldzatrdl vald lekapcsolasat kdvetben az esetlegesen feltdltott kondenzatorok miatt 5
percnél hosszabb ideig veszélyes fesziltség allhat fenn.) A munkalatok megkezdése el6tt méréssel
feltétlendl meg kell gy6z6dni a tapcsatlakozokon, ill. a csatlakozdkapcsokon levs érintkez6k
feszlltségmentességérdl.

Az elektromos lGzembe helyezést a vonatkozo elbirasoknak (pl. vezeték keresztmetszete, biztositékok,
védbévezeték csatlakoztatdsa) megfeleléen kell végezni. Tovabbi utasitasokat a készulék
dokumentaciéja/kézikdnyve tartalmaz.

Az elektromagneses 0Osszeférhetéség szempontjdbdl megfelel6 Uzembe helyezésre — igy az
arnyékolasra, foldelésre, szlir6k elhelyezésére és a vezetékek lefektetésére - vonatkozé utasitdsok a
készllékek dokumentaciéjaban, valamint a Tl80-0011 miszaki adatlapon talalhaték. Ezeket az
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utasitasokat a CE-jeldléssel ellatott készulékeknél is minden esetben be kell tartani. Az
elektromagneses 6sszeférhetdségi torvény altal el6irt névleges hatarértékek betartasaért a berendezés
vagy a gép gyartoja felel.

MUszaki hiba esetén, a készilék megérintésekor a nem megdfelel§ foldelés potencialisan halélos
kimenetell aramutést okozhat.

A készuléket csak hatékony, a nagy levezetési dramokra (>3,5 mA)vonatkozd helyi eldirasoknak
megfelels foldel6csatlakozasokkal szabad Gzemeltetni. A csatlakoztatasi és Gzemeltetési feltételekkel
kapcsolatos részletes informacidkat a T1 80-0019 adatlapon talalja.

A készulék fesziltségellatasa kdzvetlenll vagy kdzvetve lUzembe helyezheti azt. Az elektromosan
vezetd alkatrészek megérintése potencialisan halalos kimenetell aramutés eléfordulasahoz vezethet.

Minden esetben a tapcsatlakozok (pl. feszultségellatas) dsszes polusat le kell valasztani!

Beaéllitas, hibakeresés és lizembe helyezés

Feszlltség alatt all6 készllékeken végzett munka soran az adott orszag vonatkozé balesetvédelmi
el6irasait be kell tartani.

A készilék feszlltségellatasa kozvetlenll vagy kdzvetve lUzembe helyezheti azt. Az elektromosan
vezetd alkatrészek megérintése potencidlisan halalos kimenetell aramités eléfordulasahoz vezethet.

veszélyforrast.

Uzemeltetés

Azokat a berendezéseket, amelyekbe a készilékeket beépitik, szikség szerint a mindenkor érvényes
biztonsagi el6irasoknak (pl. a miszaki munkaeszkdzokre vonatkozé térvénynek, a balesetvédelmi
el6irasoknak stb.) megfelel6 kiegészité ellen6rzé és védéberendezésekkel kell felszerelni.

Uzem kézben az dsszes burkolatot zarva kell tartani.

Az lizem soran a készlilék az emberi fil szamara hallhato frekvenciatartomanyba tartozé zajokat bocsat
ki. Hosszabb tavon a zajok stressz, diszkomfort érzés és faradasos jelenségek kialakulasahoz
vezethetnek, ami negativ hatassal van a koncentraciéos képességre. Az impulzusfrekvencia
beallitasaval a frekvenciatartomany, nevezetesen a hang eltolhaté egy kevésbe zavaro, ill. majdnem
hallhatatlan tartomanyba. Ennek soran azonban a késziilék teljesitményének csdkkenésével (derating)
kell szamolni.

Karbantartas, allagmegévas és lzemen kivil helyezés

Szerelési, karbantartasi és allagmegovasi munkakat csak a készlilék fesziltségmentesitett allapotaban
szabad végezni, a halézatrdl vald lekapcsolast kovetd legalabb 5 perces varakozasi id6 betartasaval!
(A készlilék haldzatrdl valo lekapcsolasat kdvetben az esetlegesen feltoltétt kondenzatorok miatt 5
percnél hosszabb ideig veszélyes feszlltség allhat fenn.) A munkélatok megkezdése el6tt méréssel
feltétlenidl meg kell gy6z6dni a tapcsatlakozokon, ill. a csatlakozdkapcsokon levs érintkez6k
feszlltségmentességérdl.

Artalmatlanitas

A termék és annak részei és tartozékai nem helyezhetdk a haztartasi hulladékok kézé. A terméket az
élettartamanak végén rendeltetésszerlien és az ipari hulladékokra vonatkozé helyi el6irasoknak
megfelel6en artalmatlanitani kell. Kulon felhivjuk a figyelmét arra, hogy a termék esetében egy integralt
félvezetd technikat (aramkori kartyak/nyomtatott aramkori kartydk és kulénb6zé elektronikus
részegységek, adott esetben nagy teljesitményl elektrolitkondenzatorok) magaba foglalé készllékrdl
van sz6. Szakszer(tlen artalmatlanitaskor fennall a kérnyezetszennyez6 és kdzvetleniil vagy kdzvetett
modon sériléseket okozod (pl. maras) mérgezd gazok képz&désének veszélye. Nagy teljesitményi
elektrolitkondenzatorok esetében robbanassal és annak megfeleld sérilésveszéllyel is szamolni kell.
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2.

Robbanéasveszélyes kdrnyezet (ATEX, EAC Ex)

A robbanasveszélyes kornyezetben (ATEX, EAC Ex) valé mikodtetéshez és az ott végzett szerelési
munkakhoz a készlléknek rendelkeznie kell az adott terlletre valé engedéllyel, és emellett kdtelezéen
be kell tartani a kézikdnyvében szerepld kdvetelményeket és figyelmeztetéseket.

Ennek figyelmen kivil hagyasa a robbanasveszélyes atmoszféra begyulladasahoz és halalos
kimenetell sérllésekhez vezethet.

Csak olyan személyek kezelhetik a leirasban szerepl6 készilékeket (ideértve a
motorokat/hajtémiives motorokat, az esetleges tartozékokat és a csatlakozétechnikat), akik
megfelel6 szakképesitéssel és jogosultsaggal rendelkeznek a robbanasveszélyes kdrnyezetekben
torténd mindennemi szerelési, szervizelési, Uzembe helyezési és Uzemeltetési tevékenységek
végzésehez.

Ha forr6 vagy szikraképzd targyak kdvetkeztében a robbanasveszélyes porkoncentraciok
meggyulladnak, robbanas keletkezhet, ami személyek sulyos sériilését vagy halalos kimenetel(
balesetét okozhatja, illetve jelentds anyagi kar kialakuldsahoz vezethet.

A hajtasnak meg kell felelnie a ,,B 1091 lizemeltetési és szerelési utasitasokhoz tartozo tervezési
utmutatoban® B1091-1 foglalt kdvetelményeknek.

Kizarolag a készilékhez engedélyezett és az ATEX 22 3D, EAC Ex zénakban valé mikddésre
jévahagyott eredeti alkatrészeket szabad hasznaini.

Javitasokat kizarélag a NORD Hajtastechnika Kft. munkatarsai végezhetnek.

20
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1.5 (Veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetések

Meghatarozott kdriilmények kozott veszélyes helyzetek alakulhatnak ki a készilékkel 6sszefiiggésben.
A lehetséges veszélyes helyzetekre vald explicit figyelmeztetés érdekében mind a terméken, mind pedig
a vonatkoz6 dokumentacidban egyértelmi (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetéseket helyeztink el a
megfelel6 pontokon.

1.5.1 A termékre vonatkozo6 (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetések

A terméken a kovetkezd (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetéseket alkalmazzuk.

Kiegészités az

lkon ikonhoz ! Jelentés
A Veszély Elektromos aramiités
BANGE,R i A készllék nagy teljesitmény( kondenzatorokkal rendelkezik. Ebbdl
eVK?e IS allve kovetkezéleg meég 5 perccel a f6 dramellatasrol valo levalasztasat kovetden is
> 5min after . L
. . veszélyes fesziiltségeket vezethet.
removing mains
voltage A késziléken végzett munkak megkezdése el6tt megfeleld mérémiszerekkel
az 6sszes vezetd érintkez6n meg kell allapitani annak feszulltségmentességét.
I!IJ A veszélyek elkerllése érdekében kotelezben el kell olvasni a kézikdnyvben
foglaltakat!
A VIGYAZAT Forré feliletek

A hit6test és a fém alkatrészek, valamint a dugaszol6 csatlakozoék feliiletei
felmelegedhetnek 70 °C hémérsékletnél magasabb hémérsékletre.

A » Az érintkezd testrészek égési sérulésének veszélye
. * A szomszédos targyak hékarosodasa
A munkavégzést megel6z6en meg kell varni, amig a készulék lehil. Megfelel
mérémiszerekkel ellendrizni kell a fellleti hdmérsékletet. Megfelel6 tavolsagot

kell tartani a szomszédos részegységektdl, illetve gondoskodni kell
érintésvedelemrdl.

FIGYELEM ESD

A készllék elektrosztatikus feltoltédésre érzékeny alkatrészeket tartalmaz,
amelyek szakszer(itlen kezelés kdvetkeztében karosodhatnak.
Kerlni kell az aramkori kartyak/nyomtatott aramkori kartyak és komponenseik
megérintését (kdzvetve szerszamokon és hasonlékon keresztil, illetve
kozvetlenil).

1) A szdveg angol nyelvi.

2. tablazat: A termékre vonatkozé6 (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetések
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1.5.2 (Veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetések a jelen dokumentumban

A jelen dokumentumban talalhaté (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetéseket a fejezet elején taldlja,
amennyiben az abban bemutatott cselekvési utasitasok veszélyek kialakulasahoz vezethetnek.

A (veszéllyel kapcsolatos) figyelmeztetéseket a fenndllo veszély és az abbdl kdvetkezd sérllés
valoszinlisége és sulyossaga szerint osztalyoztuk a kdvetkez6k szerint:

A VESZELY' Kdzvetlen veszélyt jelentd korilményre hivja fel a figyelmet, amely ha
: nem kertlik el, halalos vagy sulyos sérulésekhez vezethet.

Potencialisan veszélyes helyzetre hivja fel a figyelmet, amely ha nem
kertlik el, halalos vagy a legsulyosabb sértlésekhez vezethet.

A Potencialisan veszélyes helyzetre hivja fel a figyelmet, amely ha nem
A VIGYAZAT kertlik el, kisebb vagy kénnyebb sériilésekhez vezethet.

Potencialisan kar keletkezésével jard helyzetet jeldl, amely a termék
vagy a kornyezet karosodasat idézheti el6.

FIGYELEM
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1.6 Szabvanyok és engedélyek

A sorozat valamennyi készlléke megfelel a kdvetkez6kben felsorolt szabvanyoknak és iranyelveknek.

; : Alkalmazott L, vt
Engedély Iranyelv szabvanyok: Tanusitvanyok | Jeldlés
Kisfeszlltség 2014/35/EU
EMV 2014/30/EU
RoHS 2011/65/EU EN 61800-5-1
5 EN 60529
Felhat,al'n"{azason 2015/863
CE alapul iranyelv (EU) EN 61800-3 €310400, C €
(Eurdpai Uniod) Kérnyezetbarat EN 63000 C310401
tervezésrél szold6  2009/125/EK | EN 61800-9-1
iranyelv EN 61800-9-2
A kornyezetbarat
tervezésrdl szolo 2019/1781
szabalyozas (EU)
UL
UL 508C E171342
(USA) c us
LISTED
CSA IND.CONT.EQ
22.2 No.274-1 E171342 17138y
(Kanada) c o 3 3 E171342
RCM
c . F2018L00028 EN 61800-3 133520966
(Ausztralia)
EAC TR CU 004/2011, IEC 61800-5-1 Eéi(;g?RBUOﬂZ_? 5 1
(Eurézsia) TR CU 020/2011 IEC 61800-3 0 /26 o I
EN 61800-5-1
EN 60529
EN 61800-3
UkrSEPRO EN 63000 ©311900
(Ukrajna) EN 60947-1
EN 60947-4
EN 61558-1
EN 50581
EN 61800-5-1
EN 60529
tggﬁswt EN 61800-3 C350400, U K
. EN 63000 C350401
Kiralysa
iralysag) EN 61800-9-1 C n
EN 61800-9-2

3. tablazat: Szabvanyok és engedélyek
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A robbanasveszélyes kdrnyezetben valé hasznalatra konfiguralt és engedélyezett késziilékek (L3 2.5
"Robbanasveszélyes kdrnyezetben vald tzem ". bekezdés) megfelelnek a kdvetkez6 iranyelveknek és

szabvanyoknak.
Alkalmazott
E 8| Ira e vz
ngedély ranyelv T Tanusitvanyok Jelolés
ATEX 2014/34/EU
EN 60079-0
EMV 2014/30/EU EN 60079-31
RoHS 2011/65/EU | o 01000-5
ATEX ° EN 60529 432410
(Eurdpai Unid) | Karnyezetbarat EN 61800-3
tervezésrél szold  2009/125/EK | EN 63000
iranyelv EN 61800-9-1
A kornyezetbarat EN 61800-9-2

tervezésrél sz6l6 2019/1781

szabdlyozas (EU)

4. tablazat: Robbanasveszélyes kornyezetre vonatkozo6 szabvanyok és engedélyek
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1.6.1 UL- és CSA-engedély
File No. E171342

A kovetkezdkben lényegében az eredetivel megegyezé maddon felsoroljuk az egyesilt-allamokbeli
szabvanyok szerinti UL-engedéllyel rendelkezé véddberendezések hozzarendelését a jelen
kézikdbnyvben bemutatott készllékekhez. A relevans biztositékok ill. teljesitménykapcsoldk
hozzarendelését a jelen kézikdnyv ,Elektromos adatok” szakasza tartalmazza.

Valamennyi készulék motor-tulterhelésvédelemmel ellatott.
7.3 "Elektromos adatok"

m Informacio

Csoportos biztositas

A berendezések — csoportként — egy kodzos biztositék segitségével biztosithatok (részletek késébb).
Ennek soran tigyelni kell az 6sszaramok betartasara és a megfelel6 kabelek és kabel-keresztmetszetek
alkalmazasara. A berendezés(ek) motorkézeli szerelésekor ez a motorkabelekre is érvényes.

UL-/CSA-kdvetelmények a riport szerint

(il Information

"Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch circuit protection
must be provided in accordance with the National Electric Code and any additional local codes."

“Use 60/75°C copper field wiring conductors.”
»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®
“The device has to be mounted according to the manufacturer instructions.”

“For NFPA79 applications only”

(il Information Internal Break Resistors (PTCs)

Alternate - internal brake resistors, optional for drives marked for USL only (not for Canada), Unlisted Component
NMTR3, manufactured by Getriebebau:

Usage Cat. No.

1 750-323, BRK-100R0-10-L
111-323

2 FS2 BRK-200R0-10-L
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Size valid description
1-2 generally valid “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical

Amperes, 480 Volts Maximum” and minimum one of the two following alternatives.

When used together with or without Accessory SK TU4-MSW:

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum” and minimum one of the two following alternatives.

1. “When Protected by class RK5 Fuses or faster or when protected by High-Interrupting

Capacity, Current Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses, rated Amperes, and
Volts”, as listed in "

2. “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical

Amperes, Volt maximum?”,

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and Volts”, as listed in ".

Motor group
installation
(Group fusing):

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000 rms
symmetrical amperes, 480 V max” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated
30_Amperes”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000 rms
symmetrical amperes, 480 V max” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses rated 30 Amperes”
“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 65 000 rms
symmetrical amperes, 480 V max” “When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in
accordance with UL 489, rated 30 Amperes and 480 Volts min”

differing data

CSA:

None differing data > equal to UL

1)

(27.3)
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1.7 Tipuskéd/némenklatiara

Minden részegységhez tartozik egy egyedi tipuskdd, amelybdl egyértelmien kideriilnek a késziléktipus
jellemzdi, annak elektromos adatai, védettségi foka, rogzitési valtozata és specialis kivitele. A tipuskdd
alapjan a kovetkez6 gépcsoportok kiildnbozetheték meg:

Frekvenciavalto 5 Opcionalis modul
2 Motor (] Csatlakozéegység
3 Hajtom 7 Fali szerel6készlet
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1.7.1 Adattabla

Az adattabla tartalmazza a készilékre vonatkozé 6sszes informaciot, igy tobbek kozott a késziilék
azonositasara vonatkozodkat is.

Gatriobsbau NORD GebH & Co. KG
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3. abra: Adattabla

SK 180E-111-340-B
275234357
J0P303166920

version: ACA V1.1R1

Jelmagyarazat

Type: Tipus/megnevezés

Part-No: Cikkszam

ID: Készlilék azonositoja

FW: Készillékszoftver

verzidja (x.x Rx)

HW: Hardver verzidja (xxx)
Input: Halézati fesziiltség
Input Current: | Bemeneti aram
Output: Kimend feszlltség
Output Kimen&aram
Current:

Output Kimeneti teljesitmény
Power:

Protection: Védettségi osztaly
Temp. Range | H&mérséklet-tartomany
Dissipation: Energiahatékonysag
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1.7.2 Frekvenciavalté tipuskoddija

SK 180E-370-323-B (-C) (-xxx)

|_ Specialis kivitel

IP-védettség: Normal = IP 55, C = IP 66

Radié zavarsz(iré: O = nincs, A = A1(C2) osztaly , B= B (C1) osztaly

Halozati feszultség: x12 = 115V, x23 = 230 V, x40 = 400 V

Halozati fazisok szama: 1xx = 1-fazisu, 3xx = 3-fazisu (230 V-on 1,1 kW-ig: 1~/3~)

Teljesitmény tizedes vessz6 elétt alldé szamjegyei: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = 0xx.0

Készllék névleges teljesitménye: 250 = 0,25 kW, 370 = 0,37 kW, ... 221 — 2,20 kW

Készlléksorozat: SK 180E, SK 190E

(...) Opciok; csak meglétiik esetén kertiilnek felsorolasra.

1.7.3 Opciondlis részegységek tipuskédja
Buszrészegységekhez vagy 1/0-bovitésekhez

SK TU4-CAO (-C-M12)

| M12-rendszercsatlakozé: csak TU4, kapcsok alternativajaként

IP-védettség: Normal = IP 55, C = ,,coated” (festett) = IP 66

Opci6 tipusa: CAO = CANopen, PBR = Profibus,
ECT = EtherCAT®, DEV = DeviceNet,
IOE = 1/O-bévités, ...
Csoport: CU = felhasznaloi interfész, TU = technologiai egység

(...) Opcidk; csak meglétik esetén keriinek felsorolasra.
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1.7.4 A technolégiai egység csatlakozéegységének tipuskodja

SK TH4-TU-BUS (-C)

IP-védettség: Standard = IP 55, C = ,coated” (festett) = IP 66

Hozzaillg NET = Opcionalis halézati modul (pl. TU4-24V-...)
készlléktipus:  BUS = Opcionalis buszmodul (pl. CANopen:
SK TU4-CAO)

Csoport: TU = technolégiai egység

Késziiléksorozat: SK Tl4 = SK TI4 csatlakozéegység

(...) Opciok; csak meglétiik esetén kertilnek felsorolasra.

1.7.5 Csatlakozobdvitések tipuskodja
SK TIE4-WMK-1 (;C- ...)

| Tovabbi adatok (tipusfligg®)

Részletek C =1IP 66, EX = ATEX, PBR = PROFIBUS —
(tipusfuiggd): jelvezeték, ...

Tipus (valaszthatd): WMK-1 = Fali szerel6készlet (1. kivitel), M12 =
M12 dugaszolé csatlakozo a jelvezetékek csatlakoztatasahoz, HAN
= Harting — rendszer dugaszol6 kapcsolé a tapcsatlakozashoz

Csatlakozobévités

1.8 Teljesitmény-Méretek-Hozzarendelés

Halozati/teljesitmény-osztalyozas
Méret
1~110-120 V 1~/ 3~ 200 — 240 V 3~200-240V 3~380-480V
BG 1 0,25 ... 0,75 kW 0,25 ... 0,55 kW - 0,25 ... 1,1 kW
BG 2 - 0,75 ... 1,1 kW 1,5 kW 1,5...2,2kW
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1.9 Kivitel IP 55 és IP 66 védettséggel

Az SK 1x0E IP 55 (normal) vagy IP 66 (opcionalis) védettségl kivitelben szallithaté. A kiegészitd
egységek IP 55 (normal) és IP 66 (opcionalis) védettséggel szallithatdk.

A normaltdl eltérd védettséget (IP 66) minden esetben meg kell adni a megrendelésben!

A felsorolt védettségek esetében nincs korlatozas és kilénbség a funkcidkban. A védettségek
megkulénbdztetése érdekében a tipusmegjeldlést bdvitménnyel lattuk el.

Pl. SK 1x0E-221-340-A-C

[i] Informacié Kabelelvezetés

A kivezetéseknél feltétleniil tartsa szem el6tt, hogy a kabeleknek és a kabelcsavarzatoknak legalabb a késziilék
védettségi fokaval rendelkeznilik kell, a felszerelésre vonatkozé elbirasokat teljesiteniiik kell és sszeillének kell
lennilik. A kabelbevezetéseket ugy alakitsa ki, hogy a vizet a késziilékidl elvezesse (sziikség szerint alkalmazzon
hurkokat). Tartédsan csak igy biztosithaté a sziikséges védettség.

IP 55-6s kivitel:

Az IP 55-0s kivitel minésul alapkivitelnek. Ebben a kivitelben mindkét szerelési méd (motorra szerelt
(a motorra helyezett) és a motor kézelébe szerelt) (a fali tartokonzolra helyezett) elérhetd. A kivitelhez
elérheték csatlakozo- és technoldgiai egységek és felhasznaldi interfészek.

IP 66-0s kivitel:

Az IP 66-0s kivitel az IP 55-0s kivitel modositott opcidja. Ennél a kivitelnél is elérheté mindkét szerelési
médd (motorra épitett, motor kbzelébe szerelt). Az IP 66-0s kivitelnél elérhetd komponensek (csatlakozo-
és technoldgiai egységek, felhasznaldi interfészek) ugyanazon funkcidkkal rendelkeznek, mint az IP 55-
ds kivitel megfelel6 moduljai.

(il Informacio IP 66-0s kivitelre vonatkozo6 specialis intézkedések
Az |IP 66-os kivitel komponenseinek tipuskodjaban szerepelt egy kiegészitd ,-C” jelzés, és az egységeket a
kovetkezd specialis intézkedésekkel mddositjuk:

* impregnalt aramkori kartyak,

« porfestett RAL 9006 bevonatu (fehér aluminium) haz,

+ mddositott vakcsavarok (UV-4llo)
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2 Szerelés és izembe helyezés

2.1 Szerelés SK 1x0E

A késziilékeket a teljesitménynek megfeleléen kiilonb6zé méretben szallitjuk. A motor kapocsdobozara
vagy az elébbi kdzvetlen kdzelébe szerelhetdk.

Motorra szerelhet6 kivitel Falra szerelhet6 kivitel

A készilék komplett hajtas (hajtomi + motor + SK 1x0E) vasarlasakor teljesen Osszeszerelt és
ellenérzott allapotban kerdl a felhasznaléhoz.

(il Informacié IP 6x kivitel

Az IP 6x megfeleléségl készllékek beszerelését kizardlag a NORD telephelyén szabad elvégezni, mert az
kildnleges intézkedéseket igényel. A helyileg utdlagosan beallitott IP 6x komponensek esetében az adott
védettség nem biztosithato.

A készllék 6nallé szallitasakor a kdvetkezé komponenseket tartalmazza:

+ SK1x0E
» Csavarok és érintkez6 alatétek a motor kapocsdobozahoz valé rogzitésre
» Gyari kabel a motor és a termisztor csatlakoztatasahoz

(il Informacio Teljesitménybesorolas

A készilékek tulmelegedéssel szembeni védelemként megfelelé mértékii szellozést igényelnek. Amennyiben
ez nem biztosithatd, a frekvenciavaltd alacsonyabb teljesitménybesorolast (derating) kap. A szell6zést
befolyasolja a szerelési mod (motorra, falra) vagy a motorra szerelt valtozat esetében a motorventilator
|Iégaramlasa (tartosan alacsony fordulatszamok - h(tés hianya).

S1-lzemben példaul a nem megfeleld hiités 1-2 teljesitményfokozatu teljesitménycsdkkenést eredményezhet,
ami csak egy névlegesen nagyobb késziilék alkalmazasaval egyenlitheté ki.

A teljesitménycsdkkenésre és a lehetséges kérnyezeti hémérsékletekre vonatkoz6 adatokat, valamint tovabbi
részleteket a kév. helyen talal: 7 "Miszaki adatok").
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2.1.1 A motor felszerelésének menete

1.

Szikség szerint tavolitsa el az eredeti kapocsdobozt a NORD-motorrdl, hogy csak a csonk és a sorkapocs
maradjon meg.

A motorsorkapcson hozza létre a megfelel6 motorkapcsolashoz sziikséges hidakat, és szerelje a gyari motor-
és termisztorcsatlakozdékat a motor megfeleld helyére.

Szerelje le a haz fedelét SK 1xOE készilékrdl. Ehhez oldja ki a 4
rogzitécsavart, majd felfelé emelje le fliggblegesen a készilékhaz
fedelét.

Szerelje fel a SK 1x0E hazat a NORD-motor kapocsdobozanak csonkjara a meglevé csavarokkal, tomitéssel
és a mellékelt fogazott és érintkezé alatéttel. Allitsa be (igy a hazat, hogy a lekerekitett oldala a motor A-oldali
csapagypajzsa felé nézzen. Végezze el a mechanikus beallitdst az ,adapterkészlet” (d, 2.1.1.1 "A
motormérethez vald igazitas"szakasz) segitségével. Mas motorgyarték esetében ellenérizze a
beépithetéséget.

A kapocsdoboz csonkjara valé csavaros rogzités érdekében, sziikség szerint vegye le 6vatosan az
elektronika mianyag fedelét (1). Ennek soran a szabadon &ll6 nyomtatott aramkori kartydk esetleges
sérulésének megakadalyozasa érdekében tanusitson kilénds odafigyelést.

e BRAEH
44 44

|

Hozza létre az elektromos csatlakozasokat. A csatlakozovezeték kébelbevezetéséhez a
kabelkeresztmetszetnek megfelel6 csavarokat hasznaljon.

Helyezze fel ismét a készilékhaz fedelét. A készilékre vonatkozd védettség elérése érdekében ugyeljen
arra, hogy a hazfedelet r6gzité csavarokat keresztiranyban, |épésrél [épésre huzza meg a lenti tablazatban
feltintetett nyomatékkal.

Az alkalmazott kabelcsavaroknak legalabb a készulék védettségi fokaval egyezének kell lennitk.

Méret SK 1x0E Csavarméret Meghuzasi nyomaték
BG 1 M5 x 25 3,5 Nm +20%
BG 2 M5 x 25 3,5 Nm +20%

2111 A motormérethez valé igazitas

A kapocsdoboz régzitéi részben eltéréek a motorméretektél figgden. Ebbdl kdvetkezéen eléfordulhat,
hogy a készulék felszereléséhez adapterek sziukségesek.
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A készulék maximalis IP xx védettségének az egész egységre valo kiterjesztéséhez a hajtasegység (pl.
motor) valamennyi elemének legalabb a készilékkel azonos védettségiinek kell lennie.

[i] Informéacié Idegen gyartétol szarmazé motorok

A mas gyartoktdl szarmazé motorok adaptalhatésagat minden egyes esetben kiilén meg kell vizsgalni!

A hajtas atszerelésével kapcsolatos utmutatasokat a BU0320 tartalmazza.

SK 1x0E
Adapterlemez
Tomités

Motor, 71-es méret

BOON-=

4. abra: A motormérethez val6 igazitas - példa

NORD-motorok mérete | Az SK 1x0E BG 1 Az SK 1x0E BG 2
felszerelése felszerelése
l-es l-es
BG63-71 adapterkészlettel adapterkészlettel
Kozvetlen Kozvetlen
BG 80 - 100 csatlakoztatas csatlakoztatas

Az adapterkészlet attekintése

Adapterkészlet Megjelolés Tartalom Cikksz.:
l-es IP 55 | SK TI4-12-Adapterkit_63-71 Adapterkészlet, kapocsdoboz- 275119050
adapterkészlet | [P 66 | SK TI4-12-Adapterkit_63-71-C kerettomités és csavarok 275274324

34 BU 0180 hu-3824


https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/manuals_archive/details_77504/detail_21403.jsp

Co

DRIVESYSTEMS

2 Szerelés és Uuzembe helyezés

2.1.1.2 A motorra szerelt SK 1x0E mérete

Nagysag SK 1x0E/motor hazmérete
Motor nélkili
Frekvencia- S (= ShkE
valté Motor g g1 n o p kb. [kg]
BG63 " 130 177,0 192
BG71" 14 177 214
BG 1 G S S 221 154 2,9
BG 80 165 171,5 236
BG90S/L 183 176,5 251/276
BG 80 165 196,5 236
BG 2 BG90S/L 183 201,5 255 251/276 165 4.1
BG 100 201 210,5 306
Minden méret [mm]
1) kieg. adapterrel és tdmitéssel (18 mm) [275119050]
o &
P -
m 1} _ ni - mi
|
=)
]
=4
]
1 .| o1 [
1= - -
BU 0180 hu-3824 35




NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz

Co

DRIVESYSTEMS

2.1.2 Falra szerelés

A motorra szerelés alternativajaként a késziléket egy opcionadlis fali szerel6készlet segitségével
motorkozelben is felszerelheti.

SK TI4-WMK-... (...1-K) fali szerel6készlet

A fali szerel6készlettel egyszerlen felszerelheti a készuléket a motor kdzelében.

Az SK TIE4-WMK-1-K kivitel mlanyagbdl készil. Egyarant alkalmazhat6 IP 55 és IP 66 védettségi
készulékekhez.

Falra szereléskor — az elektromos adatok figyelembe vétele mellett — valamennyi szerelési helyzet

megengedett.
% g Fali szerel6készlet Hazméret Szerelési méret teljes témeg
U kb. [kg]
X g2 n p p2 d e 1%}
BG 1 SK TIE4-WMK-1-K
113 221 154 205 2,2
Cikksz.: 275 274 004
64 180 | 5,5
BG 2 SK TIE4-WMK-1-K
136 254 165 205 3,5
Cikksz.: 275 274 004
minden méret [mm)]
36
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SK TIE4-WMK-1-EX fali szerel6készlet

A fali szerel6készlet a robbanasveszélyes kornyezetekben (L, 2.5 "Robbanasveszélyes kornyezetben

valo Gzem "szakasz) vald hasznalatra készill. Rozsdamentes acélbol készll, és egyarant alkalmazhato
IP 55 és IP 66 védettségl készilékekhez.

~§ % Fali szerelokészlet Hazméret Szerelési méret teljes suly
<R E

A g kb. [kg]

< g2 n p p2 d e %]
BG 1 SK TIE4-WMK-1-EX 113 991 154 205 26
BG 2 SK TIE4 W’\;:;zka.;s = 64 1180 ) 55

) o 136 254 165 205 3,9
Cikksz.: 275 175 053

Minden méret [mm]

BU 0180 hu-3824
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2.2 Az opcionalis részegységek szerelése

A modulokat csak feszultségmentes allapotban szabad behelyezni vagy eltavolitani. A dugaszhelyek
csak az azokhoz tervezett egységekhez alkalmazhatdk.

2.2.1 Opciok szamara fenntartott helyek a berendezésen

6. abra: 2-es mérethez tartozé6 opciohelyek

Bal oldali nézet, 1-es méret
Jobb oldali nézet, 1-es méret
Bal oldali nézet, 2-es méret

A WDN =

Jobb oldali nézet, 2-es méret

A fenti abrakon az opcionalis részegységek szamara fenntartott szerelési helyeket lathatja. Az 1.
opcidhely egy belsd buszrészegység beszerelésére szolgal.

A 2. opcidhely (csak 2-es méretben) egy belsd fékellenallas befogadasara alkalmas. A fékellenallas
utdlag nem szerelhetd be, ezért annak szilkségességét mar a megrendelésben figyelembe kell
venni.

Kils6 buszrészegységek és 24 V-tapegységek a 3L vagy 3R opcidhelyre szerelheték be. Ugyanez
vonatkozik a kuls6 fékellenallasokra is. A 4. és 5. opcidhelyek M12-aljzatok és -dugdk beszerelésére,
illetve kabelbevezetésre szolgalnak. Egy opcidhelyre természetesen minden esetben csak egy
opcionalis részegység szerelhetd be.
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Opcioé Elhelyezkedés Jelentés Méret Megjegyzés
szamara
fenntartott
hely
1 Belsd Szerelési hely az SK CU4-...
felhasznalodi interfészek szamara
2 Belsd Szerelési hely belsé fékellenallas Csak 2-es méretben
szamara
3* Oldalt Szerelési hely
» kulsé technoldgiai egységek
SK TU4-... szamara
» kulsé fékellenallasok SK BRE4-...
szamara
+ tapcsatlakoz6 szamara
3 A/B* Oldalt Kabelatvezett M25 Nem elérhetd, ha a 3. hely
foglalt, ill. SK TU4-...
felszerelt &llapotban van.
4* Oldalt Kabelatvezett M16 Nem elérhetd, ha
5* SK TU4-... felszerelt

allapotban van.

* mindig R és L (jobb- és bal oldalon) — motorszerelésnél: a ventilatorkerék fel6l a motortengely iranyaba tekintve
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2.2.2 Belso felhasznaléi interfész SK CU4 szerelése-... (beszerelés)

[i] Informéacié A felhasznaldi interfész beszerelésének helye

Az SK CU4-... berendezésen kiviili szerelése nem biztositott. Kizarélag a berendezésen belll szerelhet6 fel az
arra kijel6lt helyen (1. opcidhely). Berendezésenként csak egy felhasznaloi interfész szerelhetd be.

A gyari kabeleket a felhasznaloi interfész tartalmazza.

A csatlakoztatas a tablazatban foglaltak szerint torténik.

"

—

Abra, hasonlo
A belsé felhasznaldi interfészhez mellékelt csomag

A kabelkészletek hozzarendelése (a felhasznaléi interfészhez mellékelt csomag)

Rendeltetés Kapocsmegjelolés Kabelszin
Feszultségellatas(24 V DC) 44 24V barna
(a berendezés és a felhasznaldi interfész kozott) 40 GND/0OV kék
77 SYSH (+) fekete
Rendszerbusz -
78 SYSL(-) szirke

A Dbuszrészegységek mikodéséhez 24 V-tapfeszultség

szlkséges.

A felhasznaldi interfészek szerelése a berendezés

készulékhazan beldl tortenik.

A felhasznal6i interfész rogzitése a két mellékelt csavarral

tortenik.

Késziilékenként csak egy felhasznaldi interfész lehetséges!

40
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2.2.3 Kiilsé6 technolégiai egységek SK TU4-... szerelése ... (felszerelés)

Az SK TU4-...(-C) technoldgiai egységekhez egy SK TI4-TU-...(-C) csatlakozéegység sziikséges. Csak
igy képeznek zart egységet. Az egység felszerelhetd a készllékre vagy az opcionalis fali
szerel6készlettel SK TIE4-WMK-TU attdl figgetlendl is felszerelhetd. A biztonsagos Uzem érdekében
kerulni kell a 20 m-nél hosszabb kabeleket a technoldgiai egység és a berendezés kdzott.

il Informacié A szereléssel kapcsolatos részletes tudnivalok

A részletes leirast az adott csatlakozdegységhez tartozé dokumentacio tartalmazza.

Csatlakozéegység Dokumentum
SK TI4-TU-BUS T1 275280000
SK TI4-TU-BUS-C T1 275280500
SK TI4-TU-NET T1275280100
SK TI4-TU-NET-C T1 275280600
SK TI4-TU-MSW T1 275280200
SK TI4-TU-MSW-C T1 275280700
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2.3 Fékellenallas (BW) - (a kdv. mérettdl: 2)

Egy véltakozé aramu motor dinamikus fékezésekor (frekvenciat csokkenteni) adott esetben elektromos
energia kerll visszataplalasra a frekvenciavaltéba. Az 2-es mérettél kezdédéen belsd vagy kilsé
fékellenallas alkalmazhaté a készilék tulfesziltség esetén torténd kikapcsolasanak elkertlése
érdekében. Ekdzben a beépitett fékegység (elektronikus kapcsold) pulzélja a kbzbensd kori feszlltséget
(kapcsolasi kiiszob kb. 420 V/720 V bc), a halozati fesziltségtdl figgbéen) a fékellenallasra. Végil a
fékellenallas a félosleges energiat h6évé alakitja.

A VIGYAZAT!

Forro feliiletek

A fékellenallas és minden tébbi fém alkatrész felmelegedhet 70 °C hémérsékletnél magasabb értékre.
Megérintéskor fenndll a helyi égés miatti sérilés veszélye. A kdzelben levd targyak a hd miatt
karosodhatnak.

* A munkavégzést megel6zden varjon, amig a készulék lehdl.

*  Megfelel6 mérémiiszerekkel ellenérizze a fellleti hémérsékletet.

« Tartson megfelel6 tavolsagot a szomszédos részegységektdl.

2.3.1 SK BRH-... belsé fékellenallas

A belsé fékellenallas abban az esetben alkalmazhaté, ha csak
kevés és rovid fékezési fazissal kell szamolni.

Abra, hasonlé

+ A fékellenallas utélag nem szerelheté be, ezért annak sziikségességét mar a megrendelésben

figyelembe kell venni.
+ A fékellenallas teljesitménye korlatozott; a szamitasa a kdvetkezéképpen torténik.

P = Pn*(1+/(30/tbrems) )* azonban P < Proax

— (P=fékteljesitmény (W), Pn= ellenallas tartésfékezési teljesitménye (W), Pmax. Csucsfékezési teljesitmény,
torems= tartosfékezési mivelet (s))
— (a Pn és Pmax adatait Iasd a kov. szakaszban: 0 "Elektromos adatok")
» Hosszu tavon a megengedett tartésfékezési teljesitményt Pn nem szabad tullépni.
* A csucs- és allandé teljesitmény a paraméterbeallitas modositasaval korlatozhato.

Kotelezé paraméterbeallitasok

Meghatarozott késziilékkivitelek gyarilag beszerelt fékellenallassal rendelkeznek. A berendezés
kiszallitaskori allapotaban a megfelel6 paraméterek gyarilag a csucs- és alland6 teljesitmény
korladtozasara vannak eldre bedllitva (lasd a kdvetkezd tédblazatokat).

42 BU 0180 hu-3824



Co

DRIVESYSTEMS

2 Szerelés és lizembe helyezés

FIGYELEM

Hibas paraméterezés kovetkeztében fellépo karosodasok

A P555, (P556 és P557 paraméterek hibas beallitasi értékei hatranyosan befolyasoljak a fékellenallas
megfelel6 mikddését, annak és a frekvenciavaltonak a tdnkremenetelét eredményezhetik.

* A ,Gyari beallitas“ (P523) paraméter 1., 2. vagy 3. funkcié valamelyikével val6 végrehajtasat kdvetben
a P555, P556 és P557 paramétereket kotelezben vissza kell allitani a megfeleld értékekre.

SK 1x0E-750-323-B(-C)-BRI SK 1x0E-111-323-B(-C)-BRI SK 1x0E-151-323-B(-C)-BRI
Paraméterszam Jelentés Beallitas Megjegyzések
[egyseg]
P555 Chopper P-korlatozas 100 [%)] Teljesitménykorlatozas
P556 Fékellenallas 200 [Q] Elektromos ellenallas )
P557 Fékellenallas telj. 0,05 [kW] Maximalis allando teljesitmény Pn"
1) a fékellenallasé

SK 1x0E-151-340-B(-C)-BRI  SK 1x0E-221-340-B(-C)-BRI

Paraméterszam Jelentés Beallitas Megjegyzések
[egyseg]
P555 Chopper P-korlatozas 65 [%] Teljesitménykorlatozas
P556 Fékellenallas 400 [Q] Elektromos ellenallas )
P557 Fékellenallas telj. 0,05 [kW] Maximalis allando teljesitmény Pn"
1) a fékellenallasé

Elektromos adatok

Megjelolés elektromos ellenallas max. allandé Energiafelvétel
teljesitmény/korlatozas ? (Pmax)
(Pn)
SK BRI4-1-200-100 3 200 Q 100 W/25% 1,0 kWs
SK BRI4-1-400-100 4 400 Q 100 W/25% 1,0 kWs
1) max. egyszer 10 masodpercen belil ?

2) A frekvenciavalté nem megengedett felmelegedésének megakadalyozasara az allandé teljesitmény a
fékellenallas névleges teljesitményének 1/4-ére korlatozott.
Ez annak energiafelvétel-mennyiségére is korlatozéan hat.

3) Csak a 2-es méretl, 230 V névleges feszlltségi készilékek esetében.

4) Csak a 2-es méretl, 400 V névleges feszlltségi készilékek esetében.

2.3.2 SK BREA4-... kiils6 fékellenallas /| SK BRW4-... | SK BREW4-...

A kilsé fékellendllas a visszataplalt energia szamara
fenntartott, mint pl. a tébbitem{ hajtasoknal és emel6knél
fordul el6. Adott esetben meg kell hatarozni a sziikséges
pontos fékellenallast (lasd az oldalsoé abrat).

Az SKTIE4-WMK... fali szerel6készlettel egyitt az
SK BREA4-... nem szerelhet fel. Ebben az esetben alternativ
megoldasként rendelkezésre alinak az SK BREW4-... tipusu
fékellenallasok, amelyek szintén felszerelheték a
frekvenciavaltokra.
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Ezen felll elérhetk SK BRWA4-... tipusu fékellenallasok a készilékhez kbzeli falra torténd szereléshez.

Elektromos adatok

Megijeldlés " Ellenallas max. allandé Energiafelvétel ?
(IP 67) teljesitmény (Pmax)
(Pn)
SK BRx4-1-100-100 100 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-200-100 200 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-400-100 400 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-2-100-200 100 Q 200 W 4,4 kWs
SK BRx4-2-200-200 200 Q 200 W 4,4 kWs
1) SK BRx4-: Valtozatok: SK BRE4-, SK BRW4-, SK BREW4-
2) max. egyszer 120 masodpercen belll

(il Informacié

Igény szerint tovabbi szerelésivaltozat-kivitelek is rendelkezésre allnak a kiilsé fékellenallasokhoz.

Fékellenallas)

A fékellenallasok hozzarendelése

A NORD altal kinalt fékellenallasok kézvetlenll az adott készlilékekre szabottak. Kiilsd fékellenallasok
alkalmazasakor azonban altalaban 2 vagy 3 alternativa kdzul lehet valasztani.

Megjegyzés: A belsS fékellendllas (SK BRI4-) utélag nem szerelheté be! Az ellenalldas meglétének
szikségességét mar a frekvenciavaltd megrendelésekor figyelembe kell venni. Ebben az esetben a
frekvenciavaltéhoz kilon cikkszamot és a tipuskod végén (példaul SK 180E-151-340-B-C-BRI) a —-BRI
jeldlést rendelik hozza.

belsé kiils6
Késziilék preferalt alternativ alternativ
SK 1x0E-... fékellenallas fékellenallas fékellenallas fékellenallas
750-323-A SK BRI4-1-200-100 SK BRx4-1-100-100 | SK BRx4-2-200-200 | SK BRx4-2-100-200
111-323-A SK BRI4-1-200-100 SK BRx4-1-100-100 | SK BRx4-2-200-200 | SK BRx4-2-100-200
151-323-A SK BRI4-1-200-100 SK BRx4-1-100-100 | SK BRx4-2-200-200 | SK BRx4-2-100-200
151-340-A SK BRI4-1-400-100 SK BRx4-1-200-100 | SK BRx4-2-400-200 | SK BRx4-2-200-200
221-340-A SK BRI4-1-400-100 SK BRx4-1-200-100 | SK BRx4-2-400-200 | SK BRx4-2-200-200

1) SK BRx4-: Véltozatok: SK BRE4-, SK BRW4-, SK BREW4-

5. tablazat: A fékellenallasok hozzarendelése a frekvenciavaltohoz

44

BU 0180 hu-3824




Co

DRIVESYSTEMS 2 Szerelés és lizembe helyezés

2.4 Villamos bekotés

A FIGYELMEZTETES!

Elektromos aramiités

A halézati bemeneten és a motor csatlakozdkapcsain akkor is veszélyes feszlltség lehet jelen, ha a
készilék nem tGzemel.

* A munkak megkezdése el6tt megfeleld mérémiiszerekkel ellenérizni kell a feszultségmentességet
az Osszes fontos komponensen (feszlltségforras, csatlakozévezetékek, készilék-
csatlakozdkapcsok).

+ Szigetelt szerszamot (pl. csavarbehajtd) kell hasznélni.

* AKkészllékeket foldelni kell.

A FIGYELMEZTETES!

Veszélyes fesziiltségek a TF+, TF-, U, V és W érintkez6knél
Az érintkez6k megérintése elektromos aramutéshez vezethet!

* A hasznalaton kivili TF+ és TF- érintkez6k nyitott érvégzédéseit szigetelni kell.

FIGYELEM

Késziilékhiba a megnovekedett bemeneti aramok kovetkeztében

1- és 3-fazisu frekvenciavaltok kdzds aramkorrdl vald mikddtetésekor megndvekedett bemeneti
aramok és kapcsolédé meghibasodasok fordulhatnak el6 az 1-fazisu berendezéseken. A hatas a
kovetkezdkkel védhet§ ki:

* hosszu halézati bekétések (legalabb 10 m) vagy
« az 1-fazisu készulék elé kotott haldzati fojté alkalmazasa.

m Informacio

Hémérséklet-érzékeld és termisztor (TF)

A termisztorokat ugyanugy mint mas jelvezetékeket a motorvezetékekidl elvalasztva kell fektetni.
Ellenkezd esetben a motor tekercselésébdl a vezetékre szordodo zavarjelek zavarjak a készuiléket.

Gy6zd8djon meg rola, hogy a készilék és a motor a helyes halézati fesziiltségre van-e méretezve.

Szem elé6tt kell tartani a hosszu ideig tarté tarolasra vonatkozé figyelmeztetéseket a 9.1 "Karbantartasi
utasitasok"c. fejezetben.

Az elektromos csatlakozasok eléréséhez a készilékhazat le kell venni a késztilékrél (£, 2.1.1 "A motor
felszerelésének menete").

Egy kapocsszint tartozik a teljesitménycsatlakozékhoz és egy a vezérlécsatlakozékhoz.

A PE-csatlakozok (végberendezések) a motor és haldzat tapcsatlakozoin, valamint az dntvényhaz
padléjan.

A készllék kivitelétél fliggéen a kapocstestek kiosztasa eltéré. A megfelel6 kiosztast az adott kapocs
feliratan, ill. a készUlék belsejében talalhaté nyomtatott kapocsattekinté terven talalja.
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Csatlakozékapcsok a kovetkez6khoz:

(1)

Halozati kabel (X1.1)

()

Motorkabel (X2.1)

()

Fékellenallas-vezetékek (csak 2-es méretben)

(4)

Vezérl6kabelek (X4)

)

Vezérlbkabelek (X5) (csak az SK 190E esetében)

(6)

Motor- (X3) termisztor (TF)

(7

PE (X1.21ll. X2.2)

46
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2.41 Vezetékezési iranyelvek

A frekvenciavaltokat ipari kornyezetben valé Uzemelésre fejlesztették ki. Ebben a koérnyezetben
elektromagneses zavarok befolyasolhatjak a késziilék miikédését. Altalaban a szakszerii szerelés
szavatolja a zavartalan és veszélytelen mikddést. Az elektromagneses kompatibilitasi iranyelv szerinti
hatarértékek betartasa érdekében az alabbi utmutatédsokat figyelembe kell venni.

1. Gondoskodjon arrél, hogy a kozos foldelési pontra vagy foldelésinre csatlakoztatott késziilékeket
nagy keresztmetszetd, rovid foldelévezetékekkel jol foldeljék. Kiiléndsen fontos, hogy minden egyes,
az elektronikus hajtastechnikara csatlakoztatott vezérl6késziilék (pl. automatizalasi készilék) rovid,
nagy keresztmetszetli vezetéken keresztiil ugyanazzal a foldelési ponttal legyen 6sszekotve,
amellyel maga a késziilék is. Elébnyben kell részesiteni a lapos vezetékeket (pl. fémkengyeleket),
mivel azok impedanciaja a magasabb frekvenciakon kisebb.

2. A késziiléken keresztlil vezérelt motor védéfoldeld vezetékét lehetdség szerint kozvetleniil a hozza
tartozo készulék foldelécsatlakozojanal kell csatlakoztatni. Egy kdzponti foldeldé sin megléte, és az
Osszes védobvezetbnek erre a sinre torténé csatlakoztatasa rendszerint garantalja a kifogastalan
Uuzemet.

3. Amennyiben ez lehetséges, a vezérl6 aramkorokhdz arnyékolt vezetékeket kell hasznalni. Ekkor az
arnyékolast a vezeték végénél gondosan le kell zarni, és ugyelni kell arra, hogy az erek ne fussanak
hosszu szakaszon arnyékolatlanul.

Az analdg alapjel kabeleinek arnyékolasat csak egy oldalon, a késziléknél kell lefdldelni.

4. A vezérlbvezetékeket a nagy terhelésl vezetékektdl a lehetd legnagyobb tavolsagra kell lefektetni,
kilon kabelcsatornak stb. alkalmazasaval. A vezetékek keresztezéseit lehetéség szerint 90 fokos
szogben kell elkésziteni.

5. Gondoskodjon arrél, hogy a szekrényekben 1évé védbékapcsoldk zavarmentesek legyenek, vagy RC-
zavarsz(rékkel valtakozo fesziiltségl védékapcsolok, vagy ,szabadonfutd” diédakkal egyenaramu
védbkapcsoldk esetében; ilyenkor a zavarmentesité eszk6ézt magan a védbékapcsolo tekercsen
kell elhelyezni. A varisztorok szintén hatasos eszk6zok a tulfesziltség korlatozasaban.

6. Nagy terhelésl 6sszekottetésekhez (motorkabel) arnyékolt vagy pancélozott kabeleket kell
hasznalni. Az arnyékolast/pancélzatot mindkét végeén le kell foldelni. A féldelést lehetbség szerint
kdzvetlendl a készllék PE-n kell elvégezni.

Ezen tulmendéen feltétlendl tgyelni kell az elektromagneses kompatibilithsnak megfeleld kdbelezésre.

A késziilékek iizembe helyezése soran semmilyen kériilmények k6z6tt sem szabad a
biztonsagtechnikai rendelkezéseket megsérteni!

FIGYELEM

Nagy fesziiltség okozta karosodasok

A készllék specifikaciéjdnak nem megfelel6 elektromos terhelések a frekvenciavaltd karosodasat
eredményezhetik.

* Magan a készuléken nem szabad nagyfesziltség-vizsgélatot végezni.
* A nagyfesziltség/szigetelés vizsgalata el6tt a tesztelendd kabelek le kell csatlakoztatni a
készulékrdl.

il Informacié Halézati fesziiltség loop-through

Halézati feszlltség loop-through esetében be kell tartani a csatlakozékapcsok, dugok és bevezetések
megengedett dramterhelését. Ennek figyelmen kivul hagyasa tébbek kézott az dramvezetd komponensek és
azok kdzvetlen kérnyezetének hékarosodasat eredményezhetik.

Amennyiben a készulléket a jelen kézikdnyv ajanlasainak megfeleléen szerelik fel, ugy az kielégiti az
elektromagneses 0Osszeférhetéségi iranyelv valamennyi kovetelményét a vonatkoz6 EMC-
termékszabvany EN 61800-3 el6irasainak megfelelden.
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2.4.2 Teljesitmény rész elektromos bekotése

FIGYELEM

A kornyezetben keletkez6 elektromagneses zavar

A készulék nagyfrekvencias zavarokat okoz, amelyek lakokdrnyezetben kiegészitd zajvédelmi
intézkedéseket tehetnek sziikségessé (L, 8.3 "Elektromagneses 0sszeférhetéség EMC").

* A megadott radidfrekvencias zavarfok betartasa érdekében arnyékolt motorkabelt kell hasznalni.

A készulék csatlakoztatasakor a kovetkez6ket kell szem el6tt tartani:

1. Gy6z6djon meg arrél, hogy a taphalézat a megfelel6 nagysagu fesziltséget biztositja és megfeleld
a szlikséges aramtipushoz (4, 7 "Miszaki adatok").

2. Gondoskodjon arrdl, hogy az el6irt névleges aramtartomanyra alkalmas, megfeleld biztositékok
legyenek beiktatva a fesziiltségforras és a készilék kozé.

3. Halozati kabel csatlakoztatasa: Csatlakoztassa a halozati fesziiltséget kdzvetleniil az L1-L2/N-L3 és
PE-kapcsokra (a készuléktdl fliggden).

4. A motor csatlakoztatasa: Csatlakoztassa a motort az U-V-W kapcsokra.

A késziilék falra szerelése esetén hasznaljon 4 er(i motorkabelt. Az U-V-W mellett a PE-t is
csatlakoztassa. A kabelarnyékolast (ha van) ebben az esetben kiterjedten a kabelbevezetés fém
csavarzatara kell helyezni.

A PE-csatlakoztatashoz gyir(is kabelsaru alkalmazasa ajanlott.

[i] Informéacié Csatlakozokabel

A csatlakoztatashoz kizaroélag rézkabeleket (80 °C-os hédmérsékleti osztaly) vagy azzal egyenérték(i kabeleket
kell hasznalni. A magasabb hémérsékleti osztalyok nem megengedettek.

Ervéghiivelyek hasznalatakor a maximalisan csatlakoztathaté vezeték-keresztmetszet csdkkenthetd.

Késziilék Kabelatméré [mm?] AWG Meghuzasi nyomaték
Méret merev flexibilis [Nm] [Ib-in]
1...2 0,2...4 0,2...6 24-10 0,5...0,6 442 ...531
Elektromechanikus fék
1..2 02..25 02..25 24-14 | 05...0,6 | 442..531

6. tablazat: Csatlakoztatasi adatok

2421 Halozati csatlakozas (L1, L2(/N), L3, PE)

A halézati bemenet oldalan a készlléken nincs szikség kulon ovintézkedésekre. Ajanlatos beépiteni a
szokasos haldzati biztositékokat (lasd: Mlszaki adatok) és egy f6kapcsolét vagy véddkapcsolot.

A késziilék adatai Engedélyezett hal6zati adatok
Tipus Fesziiltség Teljesitmény 1~115V 1~230V 3~230V 3~400V
SK...112-0 115V AC 0,25 ... 0,75 kW X
SK...323-B 230 VAC 0,25 ... 1,10 kW X X
SK...323-B 230 VAC 1,50 kW X
SK...340-B 400V AC > 0,25 kW X
Csatlakozok L/N=L1/L2 | L/N =L1/L2 L1/L2/L3 L1/L2/L3

A haldzatrdl valo levalasztas ill. az ahhoz valé csatlakoztatas mindig minden pélussal és szinkronban
kel hogy térténjen (L1/L2/L2 ill. L1/N).
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Kiszallitdskori allapotdban a készulék TN- ill. TT-hal6zatokban valé hasznalatra konfiguralt. A hal6zati
szlrének megvan a normal hatasa és az abbdl eredé levezetési aram. Csillagpontban féldelt halézatot
kell hasznalni, 1-fazisu berendezéseknél nullvezetdvel!

IT-halézatokhoz valé hozzaigazitas — (2-es mérettol)

A FIGYELMEZTETES!

Varatlan mozgéas halézati hiba esetén

Halézati hiba (féldzarlat) fellépésekor a kikapcsolt frekvenciavaltd sajat magatol bekapcsolédhat. A

paraméterezéstél fliggben ez a hajtas automatikus elindulasat eredményezheti, ami sérilésveszéllyel

jar.

* A berendezést biztositani kell a varatlan mozgéssal szemben (blokkolni, a mechanikus hajtast
kioldani, zuhanas elleni védelemrél gondoskodni,...).

FIGYELEM

Uzemeltetés IT-halozaton (2-es mérettdl)

Amennyiben egy IT-halézatban halézati hiba Iép fel (féldzarlat), a csatlakoztatott frekvenciavalto
kozbensokore feltoltddhet. Ez a kdzbens6kor kondenzatorainak tultoltédés miatti tonkremeneteléhez
vezet.

« A fékellenallas csatlakoztatasa

A fékellenallas hasznalata a folosleges energia levezetésére és a készllék meghibasodasanak
megelbzésére szolgal.

A fékegység (chopper) aktivalasanak kapcsolasi kiiszébe a hibakliszob f6l6tt van. Ez szavatolja, hogy
a rendszer felismerje a foldzarlatot és megjelenjen a ,Tulfesziiltség, kbézbens6 kéri fesziiltség*
hibalizenet.

Az IT-halézaton valod Uzemeltetéshez egyszerl médositasokat kell végrehajtani az atkétések (Cy=0OFF)
atcsatlakoztatasaval, aminek azonban kdvetkezménye lehet a radiézavar-mentesités romlasa.

Szigetelésfelligyelettel valo Gzemeltetéskor szem elétt kell tartani a készllék szigetelési ellenallasat
(L3, 7 "MUszaki adatok")

w
P OFF

(2) Atkotés jobb oldala

(1) Atkotés bal oldala

7. abra: Atkotés a halézat hozzaigazitasahoz
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Alkalmazas eltérd taphalézatokon ill. halézatformakon

A késziléket csak olyan tapellatasi halézatokra szabad csatlakoztatni és Uzemeltetni, amelyeket a jelen
fejezetben 2.4.2.1 "Halbzati csatlakozas (L1, L2(/N), L3, PE)" kifejezetten nevesitettlink. Az attél eltérd
hal6zatformakon vald Uzemeltetés lehetséges lehet, de azt elézetesen a gyartéval ellendriztetni és
kifejezetten engedélyeztetni kell.

2.4.2.2 Motorkabel

Az U, V, W és PE kapcsok a motorkabel csatlakoztatasara szolgalnak. Standard kabeltipus
(elektromagneses Osszeférhetéségre lgyelni kell) esetén a motorkabel teljes hossza 50 m lehet.
Arnyékolt motorkabel hasznalata esetén, vagy ha a kabelt jol féldelt fém kabelcsatornaba fektetik, akkor
a 20 m teljes hosszusagot nem ajanlatos tullépni (a kabelarnyékolast mindkét oldalon PE-re
csatlakoztatni).

FIGYELEM

Kimeneten val6 kapcsolas

A motorkabel terhelés alatti kapcsolasa megengedhetetlenll nagy mértékben ndveli a készllék
terhelését. Eléfordulhat, hogy a teljesitményrész komponensei karosodnak és hosszutavon vagy akar
azonnal tdnkre is mennek.

* A motorkabelt csak akkor szabad kapcsolni, amikor a frekvenciavalté mar nem pulzal. A
késziléknek ,bekapcsolasra kész“ vagy ,bekapcsolastiltas allapotban kell lennie.

m Informacio

Szinkronmotorok vagy tobbmotoros lizem

Amikor szinkrongépeket vagy tobb motort parhuzamosan egy készilékre koétnek, akkor a
frekvenciavaltot lineéris fesziltség- illetve frekvencia-karakterisztikara kell atéllitani (> P211 =0 és
P212 = 0).

Tébbmotoros Uzemnél a teljes motorkabelhossz az egyes motorkabelhosszak 6sszegébdl adodik.

2.42.3 Fékellenallas (+B, -B) — (2-es mérettd|)

A +B/ -B kapcsok egy alkalmas fékellenallas csatlakoztatdasahoz vannak betervezve. A
csatlakoztatashoz lehetéleg rovid, arnyékolt 6sszekottetést kell valasztani.

A vicYAzaT!

Forro feliiletek

A fékellenallas és minden tébbi fém alkatrész felmelegedhet 70 °C hémérsékletnél magasabb értékre.
Megérintéskor fenndll a helyi égés miatti sérilés veszélye. A kdzelben levé tadrgyak a hd miatt
karosodhatnak.

* A munkavégzést megel6zden varjon, amig a készulék lehdl.

*  Megfelel6 mérémiiszerekkel ellenérizze a fellleti hémeérsékletet.

« Tartson megfelel6 tavolsagot a szomszédos részegységektdl.
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2.4.3 A vezérlorész villamos csatlakoztatasa

Csatlakoztatasi adatok:

Szoritocsatlakozé-blokk X3 X4, X5

Kabelatméré * [mm?] 02..15 02...15

Kabelatméré ** [mm?] 0,2...0,75 0,2...0,75

AWG-szabvany 24-16 24-16

Meghuzasi nyomaték [Nm] 0,5...0,6 Rogzités
[Ib-in] 4,42 ...531

Lapos csavarhuzoé [mm] 2,0 20

*

flexibilis kabel érvéghlvelyekkel, mGanyag gallér nélkiil vagy merev kabel

ke

flexibilis kabel érvéghiivelyekkel, miianyag gallérral (0,75 mm? vezeték-keresztmetszetnél 10 mm
hosszu érvéghiivelyt kell alkalmazni)

A készulék sajat maga generalja a vezérl6fesziltséget, és azt a 43-as kapocsnal bocsatja rendelkezésre
(példaul kllsé érzékel6k csatlakoztatdsahoz).

il Informacié A vezérlofesziiltség tulterhelése

A vezérlérész nem megengedett nagy aramokkal valo tulterhelése tonkre teheti azt. Megengedhetetleniil nagy
aramok lépnek fel, ha a ténylegesen felvett 6sszaram meghaladja az engedélyezett 6sszaramot.

Abban az esetben is sor kerll a vezérlérész tulternelésére és tonkremenetelére, ha a készllék 24 V DC
betapkapcsait Osszekapcsoljak mas fesziltségforrasokkal. Kivaltképpen Ugyelni kell ezért a
vezérlécsatlakozohoz tartozé dugaszold csatlakozok felszerelésénél arra, hogy a 24 V DC tépellatas esetleg
meglevé ereit ne csatlakoztassak a késziilékhez, hanem megfeleléen szigeteljék azokat (példaul az
SK TIE4-M12-SYSS rendszerbusz-csatlakozé dugaszolé csatlakozdja).

(il Informacié Osszaramok

A 24 V sziikség szerint tébb kapocsrdl is levehet6. Azok kozé tartoznak pl. a digitalis kimenetek vagy egy RJ45-
csatlakozon keresztiil csatlakoztatott kezeld részegység.

A levett dramok 6sszege nem haladhatja meg a 150 mA értéket.

il Informacié A digitalis bemenetek reakcidideje
A digitalis jelre adott reakcid ideje kb. 4-5 ms, ami a kdvetkez6kbél tevddik dssze:

Letapogatasi id6 1ms

Jelstabilitas ellenbrzése 3ms

Bels6 feldolgozas < 1ms

m Informacio

Kabelelvezetés

A késziiléket ér6 zavarok elkeriilése érdekében a vezérlbvezetékeket (a termisztorokat is) a tap- és
motorvezetékektdl elkilonitve kell fektetni.

Vezetékek parhuzamos fektetésekor legalabb 20 cm tavolsagot kell tartani a 60 V-nal nagyobb
fesziiltséget vezetd vezetékektdl. A fesziiltséget vezetd vezeték arnyékolasaval, ill. foldelt fém
szeparatorok kabelcsatornakban val6 alkalmazasaval a minimalis tavolsag csokkenthet6.

Alternativ megoldas: Hibridkabel alkalmazasa as a vezérlbvezetékek arnyékolasa.
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2431

Vezérlékapcsok részletes bemutatasa

Felirat, funkcié

AIN:
ASI+/-:
10 V:
24 V:
GND:

Analég bemenet
beépitett AS-Interface

10 V DC referenciafesziiltség AIN-hez

24 V DC vezérléfesziiltség

Analog és digitélis jelek referenciapotencialja

A felszereltségtél fliggd csatlakozék

DO: digitalis kimenet

DIN: digitalis bemenet

SYS+/-:  Rendszerbusz

TF+/-: a motor termisztorcsatlakozéasa (PTC)

X3 kapocs X4 kapocs
SK 180E | SK 190E SK180E | SK 190E
Késziiléktipus ASI| Késziiléktipus ASI
TUske= Felirat Tlske : Felirat
! 39 TF- 1 11 10V
2 | 38 TF+ 2 | 14 AIN1
3 | 16 AIN2
4 | 40 GND
5 | 43 24 V (kimenet)
X5 kapocs (csak az SK 190E esetében) 6 i Gl DINT
7 0 22 DIN2
. SK 180E | SK 190E g | 23 DIN3
Késziiléktipus ASI 5 I ; 501
|
Tiiske | Felirat 10 | 40 GND
11 84 ASI+ 11 | 3 DO2
2 | 85 ASI- 12 | 40 GND
13 | 77 SYS+
14 1 78 SYS-
A funkciok jelentése Leiras/miszaki adatok
Kapocs Paraméter
Sz. | Megjeldlés Jelentés Sz. Gyari beallitas funkcid

Digitalis kimenetek

A készilék Uzemallapotainak jelzése

24V DC

Induktiv terheléseknél: Szabadonfutd
dioda altali védelem létrehozasa!

Maximalis terhelés 20 mA

1 DOUT1 1. digitalis kimenet P434 [-01] | Uzemzavar
3 DOUT2 2. digitalis kimenet P434 [-02] | Uzemzavar
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Analég bemenetek A készulék kils6 vezérlbvel, potenciométerrel és hasonldval val6 vezérlése
Felbontas 12 bit

U=0...10 V, R=30 kQ

Az analog jelek kiegyenlitése a P402 és P403 segitségével
torténik.

1=0/4 ... 20 mA + 10 V referenciafesziiltség 5 mA, nem zarlatvédett

Terhelési ellenéllés(250 Q) AIN1/2 DIP-

kapcsoloval 11

Maximalisan engedélyezett fesziltség az 40

analég bemenetnél: 30 V DC

10 kQ
14

1 10 V REF 10 V referenciafeszlltség - -
14 | AIN1+ 1. analég bemenet P400 [-01] | Frekvencia-alapjel
16 | AIN2+ 2. analég bemenet P400 [-02] | Nincs funkcidja.
40 GND GND referenciapotencial - -

Digitalis bemenetek A készlilék kiilsé vezérlével, kapcsoloval és hasonléval vald vezérlése

az EN 61131-2, 1-es tipus szerint
alacsony: 0-5 V (~ 9,5 kQ)
magas: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ)

Letapogatéasi id6: 1 ms
Reakci6id6: 2 4 ms
Bemeneti kapacitas: 10 nF

21 DIN1 1. digitalis bemenet P420 [-01] | BE jobb

22 | DIN2 2. digitalis bemenet P420 [-02] | BE bal

23 DIN3 3. digitalis bemenet P420 [-03] | 1. allandd frekvencia (= P465[-
01])

Megjegyzés: A DIN2 és DIN3 bemenetek gyorsabban reagalnak, mint a DIN 1

Termisztorbemenet A motorhémérséklet PTC-felligyelete
A készUllék motorkdzeli szerelésekor A bemenet mindig aktiv. A készllék lizemkész allapotba
arnyékolt kabelt kell alkalmazni. hozataldahoz hémérséklet-érzékel6t kell csatlakoztatni,
illetve mindkét érintkezét at kell hidalni.
38 TF+ Termisztorbemenet - -
39 TF- Termisztorbemenet - -
Vezérl6fesziiltség-forras | A készllék vezérléfesziiltsége pl. a tartozékok ellatasahoz
24 V DC %25 %, rovidzar ellen védett 150 mA maximalis terhelése '
43 VO /24V Kimeneti fesziltség - -
40 GND/O V GND referenciapotencial - -
1 Lasd az ,Osszaramok* (L1, 2.4.3 "A vezérlSrész villamos csatlakoztatasa") alatt talalhaté informéaciokat
Rendszerbusz NORD-specifikus buszrendszer a mas berendezésekkel valé kommunikaciéhoz
(pl. intelligens opcionalis részegységek vagy frekvenciavaltok)
Egy rendszerbusszal négy > Cim=32/34/36/38
frekvenciavalté (SK 2xxE, SK 1x0E)
mkodtethetd.
77 SYS H Rendszerbusz+ P509/P510 | Vezérl6kapcsok/auto
78 SYSL Rendszerbusz- P514/P515 | 250 kBaud / Cim 32
Rendszerbusz lezaré A buszrendszer fizikai végein val6 lezaro csatlakozas
ellenallas Uzembe helyezés elétt ellendrizni kell a lezaré ellenallasok megfelels elhelyezkedését. (1x a
rendszerbusz-csatlakozas elején és 1x a végén)
S1 Gyari beallitas ,ON” (Be)

(eltéré gyari beallitasrdl lasd a fenti
magyarazatot)
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AS-Interface A késziilék vezérlése az egyszeri terepi busz szinten: Mlkodtets-érzékels-
interfész
26,5-31,6 V Csak sarga AS-Interface vezeték hasznalhato, fekete
<25 mA vezetéken at nem lehetséges a betaplalas.

84 ASI+ ASI+ P480 ... -

85 ASI- ASI- P483 -

Kommunikacios A készilék kilonb6z6 kommunikacios eszk6zokhoz vald csatlakoztatasa

interfész 24 V DC +20% RS485 (Paraméterezéegység csatlakoztatasara)

9600 ... 38400 baud

Lezar¢ ellenallas(1 kQ) fix

RS232 (Szamitégép csatlakoztatasara (NORDCON))
9600 ... 38400 baud

1 RS485 A+ RS485 adatvezeték P502...

2 RS485 B- RS485 adatvezeték P513 [-02]

3 GND Buszjelek referenciapotencialja '

4 RS232 TXD RS232-adatvezeték

5 RS232 RXD RS232-adatvezeték

6 +24 'V Kimeneti feszlltség 1-2-3-4-5-6

Ugyelni kell arra, hogy hasznalaton kiviil az attetszé csavarral (diagnosztikai betekintéablak) le kell zarni
a diagnosztikai csatlakozot. A késziilék csak igy felel meg a feltlintetett védettség kovetelményeinek.

m Informacié
Kioldoretesz nélkiili RJ12-dugé hasznalata

A diagnosztikai interfészhez (RJ12-aljzat) valé csatlakoztatashoz csak ‘
kioldoretesz nélkili RJ12-dugdt szabad hasznalni. Eltér6 esetben a dugd
beszorulhat az RJ12-aljzatba.

Sziikség szerint el kell tavolitani a kioldéreteszt az &bran lathatonak
megfeleléen, és Ugyelni arra, hogy ne maradjon vissza tuske.

Csatlakozdékabel A készilék NORDCON szoftvert futtaté MS Windows® PC-hez val6 csatlakoztatasa
(Tartozék/opcionalis) Hossz: kb. 3,0 m + kb. 0,5 m
Cikkszam: 275274604 -
Alkalmas egy, a PC-ben levé USB- G Ino
porthoz, valamint alternativ megoldasként
egy SUB-D9 csatlakozéhoz vald

csatlakoztatasra.
Részletek: [ Tl 275274604
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2.5 Robbanasveszélyes kornyezetben val6 iizem

A FIGYELMEZTETES! Elektromossag okozta robbanasveszély

Az elektromossag okozta szikraképz6dés a robbanasveszélyes atmoszféra gyulladasahoz

vezethet.

* A késziléket nem szabad felnyitni robbanasveszélyes kozegben, és a burkolatok (pl.
diagnosztikai nyilasok) eltavolitasa is tilos.

» A késziiléken csak a berendezés elektromosan fesziiltségmentesitett allapotaban
szabad munkalatokat végezni.

» Be kell tartani a lekapcsolast kdvetéen az eldirt varakozasi idét (legalabb 30 perc).

* A munkak megkezdése el6tt megfelel6 mérémuiszerekkel ellendrizni kell a
feszlltségmentességet az 6sszes fontos komponensen (fesziltségforras,
csatlakozovezetékek, készilék-csatlakozokapcsok).

A FIGYELMEZTETES! Magas hémérsékletek okozta robbanasveszély

A magas hémérsékletek a robbanasveszélyes kézeg gyulladasahoz vezethetnek.

A késziilék és a motor belsejében magasabb hémérsékletek alakulhatnak ki, mint amekkora

a készilékhaz fellletének maximalisan megengedett hémérséklete. A lerakédott por

hatranyosan befolyasolja a készullék hitését.

* Az erBs porlerakodasok elkertilése érdekében a készuléket rendszeresen meg kell
tisztitani.

* Robbanasveszélyes kdrnyezetben a késziiléket nem szabad felnyitni és a motorrol
leszerelni.

A készilék a megfeleld atalakitast kdvetden robbanasveszélyes kérnyezetben is alkalmazhaté.

Ha a készllékhez motor és hajtomd is csatlakozik, azok robbanasveszélyre vonatkozé jeldléseiben
foglaltakat is szem el6tt kell tartani. Ennek be nem tartasakor tilos a hajtast izemeltetni!

2.5.1 Robbanasveszélyes kornyezetben valé lizem - ATEX 22 zéna 3D kategéria

A kovetkez6kben Osszefoglaljuk a készilék robbanasveszélyes kornyezetben (ATEX) vald
Uzemeltetésére vonatkozo kdvetelményeket.

2511 A késziilék atalakitasa a 3D kategoria kovetelményeinek valé megfeleléshez

A 22-es ATEX-z6naban csak egy megfeleléen atalakitott készilék alkalmazhaté. A testre szabas
kizarolag a NORD telephelyén végezhet6 el. A készulék ATEX 22-es zondban val6 alkalmazasahoz
tobbek kdzott ki kell cserélni a diagnosztikai burkolatokat eloxalt olajbetekintd ablakokra.
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(1) Gyartasi év
(2) Késziilékjeldlés (ATEX)

IP 55: @ 113D Ex tc IlIB T125 °C Dc X

IP 66: @ 113D Ex tc IIC T125 °C Dc X

@ N
CEHEN © @.4"

Hozzarendelés:

Smin
afior remaving malna voltage

+ ,Készllékhaz" altal biztositott védelem
+ A"eljaras ,22%es z6na 3D kategoria
* |P 55/IP 66 védettség (készuléktdl figgben)

—>Vezetd porokhoz IP 66 védettség szikséges

* Maximalis fellleti h6mérséklet 125 °C
»  Kornyezeti hémérséklet -20 °C - +40 °C

m Informacio

Lehetséges karosodas mechanikus tulterhelés kdvetkeztében

A SK 1x0E sorozat készllékei és engedélyezett opcidi csak egy mechanikai veszélyességi fokhoz (7J
alacsony (tési energiaval azonos) megfeleléek.

A nagyobb terhelések a készulék kiilsé, ill. belsd karosodasat eredményezik.

A testre szabashoz sziikséges komponenseket az ATEX-készlet tartalmazza.

Késziiléek Készlet neve Cikkszam Mennyiség Dokumentum
SK 1x0E-... (IP 55) | SK 1xxE-ATEX-IP 55 275274207 1 darab T1275274207
SK 1x0E-...-C (IP 66) | SK 1xxE-ATEX-IP 66 275274208 1 darab T1275274208

251.2 Opcidk az ATEX 22-es zéna 3D kategériahoz

A készilék akkor valik ATEX-konformma, ha az opcionalis részegységek hasznalata
robbanasveszélyes kornyezetben is engedélyezett. A kdvetkezd listaban nem szereplé opcionalis
részegységek hasznalata az ATEX 22-es zéna 3D kategdriaban kifejezetten tilos. Ide tartoznak a
dugaszold csatlakozok és kapcsoldk is, amelyek hasznalata az emlitett kérnyezetben szintén nem
engedélyezett.

A kezel6- és paraméterezé egységek hasznalata alapvetéen szintén nem engedélyezett az
ATEX -22-es z6na 3D kategoriaban. Az egységeket ezért csak az lizembe helyezéskor, illetve
karbantartaskor szabad alkalmazni, és amennyiben biztositott a robbanasveszélyes port nem
tartalmazo kornyezet.
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Megnevezés Cikkszam Alkalmazas megengedett
Fékellenallasok
SK BRI4-1-100-100 275272005 igen
SK BRI4-1-200-100 275272008 igen
SK BRI4-1-400-100 275272012 igen
Buszinterfészek
SK CU4-CAO(-C) 275271001 / (275271501) igen
SK CU4-DEV(-C) 275271002 / (275271502) igen
SK CU4-ECT(-C) 275271017  (275271517) igen
SK CU4-EIP(-C) 275271019 / (275271519) igen
SK CU4-PBR(-C) 275271000 / (275271500) igen
SK CU4-PNT(-C) 275271015 / (275271515) igen
SK CU4-POL(-C) 275271018 / (275271518) igen
SK CU4-ETH(-C) 275271027 [ (275271527) igen
1/0-bovitések
SK CU4-I0E(-C) 275271006 / (275271506) igen
SK CU4-I0E2(-C) 275271007 / (275271507) igen
SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) igen
Potenciométer
SK ATX-POT 275142000 igen
Egyéb
SK CU4-FUSE(-C) 275271122 [ (275271622) igen
SK CU4-MBR(-C) 275271010 / (275271510) igen
SK CU4-SSR(-C) 265271124 [ (275271625) igen
SK CU4-PD2(-C) 275271026 / (275271526) igen
Fali szerel6készletek
SK TIE4-WMK-1-EX | 275175053 | igen
Adapterkészletek
SK TI4-12-Adapterkit_63_71-EX | 275175038 | igen

SK ATX-POT

A 3D kategorigju frekvenciavaltd felszerelhetd egy ATEX-konform 10 kQ-os potenciométerrel

(SK ATX-POT), amely a készllék alapjel-beallitdsahoz

(pl.

fordulatszam) hasznélhaté. A

potenciométert egy M20-M25 bdvitménnyel kell az M25 kabelkdtések egyikébe behelyezni. A
kivalasztott alapjelértéket csavarhuzéval lehet beallitani. A leoldhaté zardkupak révén a komponens
megfelel az ATEX-kdvetelményeknek. Az allandé lizem csak zart zardkupak mellett torténhet.

1 Alapjelérték beallitasa csavarhuzoéval
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Vezetékszin, Meaieldlés SK CU4-24 V-os SK CU4-IOE- Kapocs
SK ATX-POT 9l kapocs kapocs SK 1x0E
Piros +10 V referencia [11] [11] [11]
Fekete AGND/0V [12] [12] [12]/[40]
Zold Analég bemenet [14] [14]/[16] [14]/[16]
(il Informacié »SK BRI4-...” bels6 fékellenallas

SK  BRI4-x-xxx-xxx“ tipusu bels¢ fékellenallas alkalmazasakor minden esetben aktivalni kell annak
teljesitménykorlatozasat (L, 2.3.1 "SK BRI4-... bels6 fékellenallas"). Kizardlag az adott frekvenciavalté-tipushoz
rendelt ellenallasok hasznalhatok.

2.5.1.3 Maximalis kimeno fesziiltség és forgatonyomaték-csokkentés

A maximalisan elérhet6 kimend feszlltség a beallitand6 impulzusfrekvencia figgvénye, ezért a B1091-
1 dokumentumban megadott forgatébnyomatékot a 6 kHz folétti névleges frekvencia értékek esetén
helyenként csdkkenteni kell.

Fimpuiz> 6 kHz esetén: Tesokkentes[%0] = 1 % * (Fimpuiz — 6 kHz)

Ezért 6kHz folétt a maximalis forgatdbnyomatékot kHz-enként 1%-kal csokkenteni kell. A
forgatbnyomaték korlatozasat a levagasi frekvencia elérését kovetéen kell alkalmazni. Ugyanez
vonatkozik a moduléci6 fokara (P218) is. A mezdgyengitési tartomanyban a 100% gyari bedllitas mellett
5%-o0s forgatonyomaték-csdkkentéssel kell szamolni:

P218 > 100 % esetén: Tesokkentss[%] = 1% * (105 — P218)

105 %-o0s érték folott nem kell csdkkentéssel szamolni. A 105%-ot meghalado értékek esetében nem
érhetd el forgatonyomaték-noévelés a projekttervezési segédlethez viszonyitva. A 100% folotti
modulaciés fokok adott esetben ingadozasokhoz és nyugtalan motorfutashoz vezetnek a
megnoévekedett felharmonikusok kévetkeztében.

(il Informacié Teljesitménycsékkenés

A 6 kHz (400/500 V-os késziilékek), ill. 8 kHz (230 V) folétti impulzusfrekvenciak esetében, a hajtas kialakitasanal
szamolni kell a teljesitménycsokkenéssel.

Amennyiben a (P218) < 105% paraméter van beallitva, a mezdgyengitési tartomanyban, a modulacioé fokanal
szamolni kell a teljesitménycsokkenéssel.

2.5.1.4 Uzembe helyezéssel kapcsolatos tudnivalok

A 22-es zébnaban toérténdé hasznalathoz a kabelbevezetések védettségének legalabb IP 55
besorolasunak kell lennie. A nem hasznalt nyildsokat a 22-es ATEX-zénanak (3D kat.) megfelel6
vakcsavarokkal (altalaban IP 66) le kell z&rni.

A motorokat a készilék védi tulheviilés ellen. Ez a készuléken levé termisztorok (TF) kiértékelésével
torténik. A funkcié mikddéséhez a termisztort a megfelelé bemenethez (38/39-es kapocs) kell
csatlakoztatni.
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Ugyelni kell ezen feliil arra, hogy egy a motorlistaban (P200) szerepl6 NORD-motort kell alkalmazni.
Amennyiben nem egy 4 pdélusi NORD szabvanymotort, illetve mas gyartoétél szarmazé motort
hasznalnak, 6ssze kell egyeztetni a (P201) - (P208) paramétereket a motor tipustablajan szereplékkel.
A motor allérészének ellenallasat (vé. P208) a frekvenciavalton keresztiil, kbrnyezeti hbmérsékleten kell
mérni. Ehhez a P220 paramétert ,1es beallitasra kell allitani. A frekvenciavaltét tovabba ugy kell
paraméterezni, hogy a motor meghajtasat a legfeljebb 3000 ford./perc fordulatszam is biztositsa. A
négypolusu motorok esetében ezért a ,maximalis frekvenciat” 100 Hz-cel egyenl6 vagy annal kisebb
értékre kell beallitani ((P105) < 100). Ugyelni kell a hajtomi maximalisan megengedett hajtasi
fordulatszamara. Be kell tovabba kapcsolni a ,I*t-motor” ((P535) / (P533) paraméter) fellgyeletet, az
impulzusfrekvenciat pedig 4 kHz — 6 kHz értékre allitani.

A sziikséges paraméterbeallitasok attekintése

Paraméter Beallitasi érték Gyari beallitas Leiras

Az adat a négypolusu motorokra vonatkozik.

P105 Az érték csak akkora lehet, hogy a 3000

<
Maximalis frekvencia | ~ 100 Hz [50] U/perc motorfordulatszam nem kertdil
tullépésre.
Ki kell valasztani a 4 p6lusu NORD-motor esetében ezen a
Sigﬁsta megfeleld [0] helyen lehivhatdk az elére bedllitott
motorteljesitményt. motoradatok.
. s Nem 4 pélusu NORD-motor esetében ezen a
P201 — P208 Tipustablanak ST A
. [xxx] helyen meg kell adni a tipustabla szerinti
Motoradatok megfeleld adatok
motoradatokat.
P218 > 100% [100] Meghatarozza a maximalisan lehetséges

Modulacio foka kimené fesziltséget.

A motor allérészének ellenallasat méri. A
P220 mérés befejezését kovetéen a paraméter
Paraméter 1 [0] e . . . "
o beallitasa automatikusan visszaall ,0
azonositasa
értékre. Az értéket a rendszer a P208-ba irja

6 kHz-nél nagyobb impulzusfrekvencia
4 kHz ... 6 kHz [6] esetén csokkenteni kell a maximalis
forgatonyomatékot.

P504

Impulzusfrekvencia

A 100-nal kisebb forgatonyomaték-
< 100% [100] csokkentéseket az I’t-feligyeletnél lehet
figyelembe venni.

P533

12t- motor tényezd

. A motor [%t-feliigyeletét be kell kapcsolni. A
Motornak és o C fn vl .
P535 - beallitandé értékeket a hiités tipusa és az
szellbzésnek [0]

[2t-motor L alkalmazott motor hatédrozza meg; errél lasd:
megfeleléen B1091-1
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NoRP

DRIVESYSTEMS

2.51.5 EU megfeleléségi nyilatkozat - ATEX

NOoRP
GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
i Nord-Str. 1. 22941 y . Fon +49{0M4532 289 - 0. Fax +49{0}4532 289 - 2253 . Info@nord.com €432410_1121

EU Declaration of Conformity

In the ing of the directive 2014/34/EU Annex X, 2014/30/EU Annex 1|, 2009/125/EG Annex IV and 2011/65/EU Annex VI

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Page 1of 1
that the variable speed drives from the product series NORDAC BASE
e SK 180E-xxx-123-B-.. , SK 180E-xxx-323-B-.. , SK 180E-xxx-340-B-..

* SK 190E-xxx-123-B-.., SK 190E-xxx-323-B-.. , SK 190E-xxx-340-B-..
(xxx= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221)

and the further options/accessories:
SK CU4-PBR, SK CU4-CAO, SK CU4-DEV, SK CU4-PNT, SK CU4-ECT, SK CU4-POL, SK CU4-EIP, SK CU4-IOE,
SK ATX-POT, SK BRI4-1-200-100, SK BRI4-1-400-100, SK TIE4-WMK-1, SK TIE4-M12-M16

with ATEX labeling @ 113D Ex tc B T125°CDc X  (in IPSS) or

@ 113D Ex tc NIC T125°C Dc X (in IP66)
comply with the following regulations:
ATEX Directive for products 2014/34/EU  0©J. L 96 of 29.3.2014, p. 309-356

EMC Directive 2014/30/EU  OJ. L 96 of 29.3.2014, p. 79-106

Ecodesign Directive 2009/125/EG 0. L 285 of 31.10.2009, p. 10-35

Regulation (EU) Ecodesign 2019/1781  OJ.L 272 of 25.10.2019, p. 74-94

RoHS Directive 2011/65/EU 0J. L 174 of 1.7.2011, p. 88-11

Delegated Directive (EU) 2015/863 0. L 137 of 4.6.2015, p. 10-12

Applied standards:

EN 60079-0:2018 EN 60079-31:2014 EN 61800-9-1:2017
EN 61800-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:2018 EN 61800-9-2:2017

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016 EN 63000:2018

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and if
necessary original accessories.

First marking was carried out in 2015.

U. Kiichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division

Bargteheide, 17.03.2021
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2.6 Kiultéren valé felallitas
A késziilék és a technoldgiai egységek kultéri felallitasahoz a kdvetkez8 kdvetelményeknek feltétlentl
teljesulniuk kell:

+ |P 66 kivitel (UV-all6 vakcsavarokkal, lasd a kilénleges intézkedéseket a kdvetkezd szakaszban:
1.9 "Kivitel IP 55 és IP 66 védettséggel"),

» eloxalt olajbetekints ablakok (cikkszam: 201114000), darabszam: 1,

+ Az id6jaras (es6/napslités) viszontagsagaival szembeni védelem érdekében a készilék folé tet6t

kell késziteni.
* Az alkalmazott tartozékoknak (pl. dugaszolé csatlakozdk) is legalabb IP 66 védettséggel kell

rendelkeznilk.
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3 Kijelzés, kezelés és opcidk

Felnyitott készulék mellett az aramvezetd elemek (pl. csatlakozokapcsok, csatlakozokabelek, aramkori kartyak
és hasonldk) szabadon hozzaférhetdk. Ezek a készilék kikapcsolt allapotaban is fesziltség alatt allhatnak.

+ Kerdllni kell a megérintésiiket!

Széllitasi allapotban, opciok nélkul a diagnosztikai LED kivilrél lathaté. Ez a készulék aktudlis allapotat
jelzi. Az AS-i LED (SK 190E) ezzel szemben csak nyitott allapotban lathaté.

| Diagnosztikai nyilas |

| Keészilékallapotot jelz8 LED (DS) |

Diagnosztikai interfész RJ12
<dg_bm _

AS-Interface allapotjelz6 LED-je
(csak az SK 190E esetében)

A Kkijelzésre, vezérlésre és paraméterezésre szolgald funkciobdvitd modulok alkalmazasaval a
berendezés kényelmesen a legkiilonfélébb kdvetelményekre szabhato.

Az lzembe helyezéshez és a paraméterek adaptalasahoz alfanumerikus kijelz6- és kezelémodulok
hasznalhatok (L, 3.1 "Kezelési és paraméterezési opciok ". szakasz).

Osszetettebb feladatokhoz szoftvertamogatast megoldasok alinak rendelkezésre.

Szoftver Leiras Sziikséges tartozékok Cikkszam
NORDCON APP | Ingyenes kezel6- és paraméterezd NORDAC ACCESS BT 275900120
szoftver mobil végberendezésekhez (SK TIE5-BT-STICK)

iOS- és Android-rendszerekre,
Bluetooth-kommunikacioval

NORDCON Ingyenes kezel§- és paraméterez6 Csatlakozdkabel 275274604
szoftver Windows--t futtaté PC-kre

3.1 Kezelési és paraméterezési opciok

Tobb kilonbdzé kezelési opcidk allnak rendelkezésre, amelyek kézvetlenll a készllékre vagy annak
kdzelébe szerelhetbk, és kdzvetlenil csatlakoztathatok.

A paraméterez6 egységek ezen fellil lehetbévé teszik a hozzaférést a késziilék paramétereihez és azok
modositasat/beallitasat.

Megnevezés Cikkszam Dokumentum

Kapcsolo és potenciométer (csatlakoztatott)

SK CU4-POT Kaposold/potmter 275271207 3, 3.2.4 "Potenciométer-adapter,
SK CU4-POT". szakasz

SK TIE4-POT Potenciométer 0-10 V 275274700 T1 275274700

SK TIE4-SWT ,L-OFF-R" kapcsol6 275274701 T1 275274701
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Megnevezés Cikkszam Dokumentum

Kezel6- és paraméterez6 egységek (kézi)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BUO0040

SK PAR-5H ParameterBox 275281614 BU0040

Kezel6- és paraméterez6egység csatlakoztatasa

1. Tavolitsa el az RJ12-hively diagnosztikai
betekint6ablakat.

2. Hozza létre az RJ12-RJ12 kabelcsatlakozast a
kezelbegység és a Frekvenciavaltd kdzott.

Gy6z8djon meg arrdl, hogy a
kioldoreteszt a Frekvenciavalto
;‘,, csatlakozooldalan tiiske nelkdl
~X tavolitottdk el (lasd a bal oldali abrat).
Eltér6 esetben a dugd beszorulhat az
RJ12-aljzatba.

Mindaddig, amig egy diagnosztikai betekintGablak
vagy egy vakcsavar nyitva van, lgyeljen arra, hogy
Sszennyez6dés és nedvesség ne hatolhasson a
késziilékbe.

3. Az Uzembe helyezést kévetéen, a normal lzemhez
feltétlenil csavarozza vissza az Osszes
diagnosztikai betekintdablakot vagy vakcsavart,
és ellendrizze, hogy j6l tomitenek-e.

m Informacio

A diagnosztikai burkolatok meghuzasi nyomatéka

Az attetsz6 diagnosztikai burkolatok (betekintdablakok) meghuzasi nyomatéka 2,5 Nm.

3.1.1 Tobb berendezés csatlakoztatasa egyetlen paraméterezé eszk6zhoz

Alapesetben a ParameterBox, il. a NORDCON szoftver segitségével tobb frekvenciavaltd
csatlakoztatasa is lehetséges. A kdvetkezd szemléltets jellegli példaban a paraméterezé eszkdzzel
folytatott kommunikacié ugy torténik, hogy az egyes készilékek (max. 4) protokolljait a kdzds
rendszerbuszon (CAN) keresztul alagutazzdk. Ennek soran a kdvetkezd pontokat kell figyelembe venni:

1. A busz fizikai |étesitése:

CAN-kapcsolat (rendszerbusz) létrehozasa a késziilékek kdzott

2. Paraméterezés

Paraméter Beallitas a frekvenciavalton

Sz. Megijelolés FV1 FV2 FV3 FV4

P503 | Vezet6funkcio kiadasa 2 (rendszerbusz aktiv)

P512 | USS-cim 0 0 0 0

P513 | Telegram kimaradasi id6 (s) 0,6 0,6 0,6 0,6

P514 | CAN atviteli sebesség 5 (250 kBaud)

P515 | CAN-cim 32 | 34 | 36 | 38 | | | |
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3. A paraméterezd eszkdz csatlakoztatasa az elsé frekvenciavaltdhoz a szokasos moédon RS-485
segitségével (pl. RJ-12-n keresztlil).

Feltételek/korlatozasok:

Normal esetben valamennyi jelenleg elérhet6é NORD-frekvenciavaltd képes az egy kozos
rendszerbuszon  keresztlil torténd  kommunikaciora. SK 5xxE  sorozatu  berendezések
csatlakoztatasakor kovetni kell az adott készlléksorozathoz tartozé kézikényvben leirt
keretfeltételekben foglaltakat.
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3.2 Opcionalis részegységek

3.2.1

A belsé felhaszndldi interfészeknek kdszdnhetben, a készilék méretének megvéltoztatasa nélkil
lehetséges a funkcidbdvités. A készllék pontosan egy szerelési helyet kinal a megfeleld opcid
beszereléséhez. Amennyiben tovabbi opcionalis részegységekre van szukség, akkor azokhoz a kulsé
technoldgiai egységeket kell alkalmazni (Ed, 3.2.2 "Kilsé technolégiai egységek SK TU4-...
(részegységek felszerelése)").

Belsd felhasznalodi interfészek SK CU4-... (részegységek beszerelése)

AL L LA = .
e use ki uRE

= - P
e s e e M N Vs

LEusEClusEREER
R e

L E T WY e

8. abra: bels6 felhasznalo6i interfészek SK CU4 ... (szemléltetd jellegii)

A buszinterfészek kilsé 24 V tapellatast igényelnek, aminek készonhetéen akkor is Uzemkészek,
amikor a készulék nem kap héalézati fesziltséget. A buszinterfész paraméterezése és diagnosztikaja igy
a frekvenciavaltotol fliggetlendl is lehetséges.

Megjeldlés Cikkszam Dokumentum

Buszinterfészek

SK CU4-ETH(-C) Industrial Ethernet? 275271027 / (275271527) T1275271027 / (T1 275271527)
SK CU4-CAO(-C) CANopen 275271001 / (275271501) T1275271001 / (T1 275271501)
SK CU4-DEV(-C) DeviceNet 275271002 / (275271502) T1275271002 / (T1 275271502)
SK CU4-ECT(-C) EtherCAT 275271017 / (275271517) T1275271017 / (T1 275271517)
SK CU4-EIP(-C) Ethernet IP 275271019/ (275271519) T1275271019 / (T1 275274519)
SK CU4-PBR(-C) PROFIBUS DP 275271000 / (275271500) T1275271000 / (T1 275271500)
SK CU4-PNT(-C) PROFINET 10 275271015/ (275271515) T1275271015 / (T1 275271515)
SK CU4-POL(-C) POWERLINK 275271018 / (275271518) T1275271018 / (T1 275271518)

1/0-bévitések

SK CU4-10E(-C)

275271006 / (275271506)

T1 275271006 / (T1 275271506)

SK CU4-I0E2(-C)

275271007 / (275271507)

T1 275271007 / (T1275271507)

SK CU4-REL(-C)

275271011/ (275271511)

T1275271011 / (T1275271511)

Egyéb

SK CU4-FUSE(-C) Biztositék részegység | 275271122 / (275271622) T1 275271122 / (T1 275271622)
SK CU4-MBR(-C) El. fék-egyeniranyits | 275271010 / (275271510) T1 275271010 / (T1 275271510)
SK CU4-SSR(-C) Szilardtest-relé 275271124 | (275271624) T1 275271124 / (T1 275271624)
SK CU4-SSR-400(-C) | Szilérdtest-relé 275271128 1 (275271628) T1 275271128 / (T1 275271628)
SK CU4-PD2(-C) Power discharger 275271026 / (275271526) T1 275271026 / (T1 275271526)

1) A -C jeldléssel ellatott részegységek festett aramkori kartyakkal rendelkeznek, hogy IP 6x késziilékekben alkalmazhaték legyenek.
2) Bedllithaté dialektusok: EtherCAT, EtherNet / IP, PROFINET IO
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3.2.2 Kiilsé technolégiai egységek SK TU4-... (részegységek felszerelése)
A kulsé technolégiai egységeknek koszénhetéen a készulékek funkciéi modularisan bévithetdk.

A részegység tipusatél fuggben, tobb kuldonbdzd kivitel elérhetd (az IP-védettség osztalya szerinti
megkulonboztetésben, dugaszolé csatlakozéval vagy anélkil és hasonldk). A megfelel
csatlakozéegység segitségével kdozvetlenill a készilékre vagy az opcionalis fali szerel6készlettel annak
kdzelében is felszerelhetok.

Az SKTU4-.. technoldégiai egységek minden esetben egy megfelelé SK TI4-TU-..
csatlakozéegységet is igényelnek.

9. abra: SK TU4-... kiils6 technolégiai egységek (szemlélteté jellegii)

A buszrészegységek ill. az I/O-bldvités esetében lehet6ség van az attetsz6 csavar (diagnosztikai
betekintéablak) mdgoétt taldlhaté rendszerbuszhoz vald hozzaférésre. A ParameterBox (SK PAR-5H) ill.
a Windows-alapi NORDCON-szoftverrel igy a rendszerbuszra csatlakoztatott valamennyi aktiv
készllék (frekvenciavalto, tovabbi SK xU4-részegységek) hozzaférhetd.

A buszmodulok 24 V-tapellatast igényelnek. A tapfesziltség meglétekor a buszmodulok akkor is
Uzemkészek, amikor a frekvenciavaltd Gizemen kivil van.

Tipus IP 55 | IP 66 | M12 Megjelolés Cikkszam Dokumentum
Industrial Ethernet X SK TU4-ETH 275281 132 T1275281132
(beallithato dialektusok: X SK TU4-ETH-C 275 281 182 T1275281182
EtherCAT, EtherNet/ IP, X X | SK TU4-ETH-M12 275 281 233 T1275281233
PROFINET 10) X X | SK TU4-ETH-M12-C 275 281 283 T1275281283
CANopen X SK TU4-CAO 275 281 101 T1275281101

X SK TU4-CAO-C 275 281 151 T1275281151

X X | SK TU4-CAO-M12 275 281 201 T1275281201

X X | SK TU4-CAO-M12-C 275 281 251 T1275281251

DeviceNet X SK TU4-DEV 275281 102 T1275281102
X SK TU4-DEV-C 275 281 152 T1275281152

X X | SK TU4-DEV-M12 275 281 202 T1275281202

X X | SK TU4-DEV-M12-C 275 281 252 T1 275281252

EtherCAT X SK TU4-ECT 275 281 117 T1275281117
X SK TU4-ECT-C 275 281 167 T1 275281167

EtherNet/IP X X | SK TU4-EIP 275281 119 T1275281119
X X | SK TU4-EIP-C 275 281 169 T1275281169

POWERLINK X SK TU4-POL 275281 118 T1275281118
X SK TU4-POL-C 275 281 168 T1275281168
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Tipus IP 55 (IP 66 | M12 Megijel6lés Cikkszam Dokumentum
PROFIBUS DP X SK TU4-PBR 275 281 100 T1275281100
X SK TU4-PBR-C 275 281 150 T1275281150
X X | SK TU4-PBR-M12 275 281 200 T1 275281200
X X | SK TU4-PBR-M12-C 275 281 250 T1 275281250
PROFINET 10 X SK TU4-PNT 275281 115 T1 275281115
X SK TU4-PNT-C 275 281 165 T1 275281165
X X | SK TU4-PNT-M12 275281 122 T1 275281122
X X | SK TU4-PNT-M12-C 275281 172 T1 275281172
PROFIsafe X SK TU4-PNS 275281 116 T1275281116
X SK TU4-PNS-C 275 281 166 T1 275281166
X X | SK TU4-PNS-M12 275281 216 T1 275281216
X X | SK TU4-PNS-M12-C 275 281 266 TI1 275281266
1/0-bbvités X SK TU4-IOE 275 281 106 T1 275281106
X SK TU4-IOE-C 275 281 156 T1 275281156
X X | SK TU4-IOE-M12 275 281 206 TI1 275281206
X X | SK TU4-IOE-M12-C 275 281 256 TI 275281256
Sziikséges tartozékok (a modulok minden esetben igénylik a megfelel6 csatlakozéegyéget)
Csatlakozoegység X SK TI4-TU-BUS 275 280 000 T1275280000
X SK T14-TU-BUS-C 275 280 500 TI 275280500
Opcionalis tartozékok
Fali szerelokészlet | X | X | | SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002
7. tablazat: SK TU4- ... kiils6 buszrészegységek és 1/0O-bovitések
Tipus IP 55 | IP 66 Megjelolés Cikkszam Dokumentum
PotentiometerBox 1~230 V X SK TU4-POT-123-B 275281 110 T1 275281110
X | SKTU4-POT-123-B-C 275 281 160 T1 275281160
PotentiometerBox 1~400 V X SK TU4-POT-140-B 275281 111 T1275281111
X | SK TU4-POT-140-B-C 275 281 161 T1 275281161

Sziikséges tartozékok (a modulok minden esetben igénylik

a megfelel6 csatlakozéegyéget)

Csatlakozoegység X SK TI4-TU-NET 275 280 100 T1 275280100
X | SK TI4-TU-NET-C 275 280 600 T1 275280600

Opcionalis tartozékok
Fali szerel6készlet | X | X [SKTIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002

8. tablazat: SK TU4-POT- ... PotentiometerBox
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Tipus IP 55 | IP 66 Megjelolés Cikkszam Dokumentum
Karbantart6 kapcsol6 X SK TU4-MSW 275281 123 T1275281123
X | SK TU4-MSW-C 275281 173 T1275281173
Sziikséges tartozékok (a modulok minden esetben igénylik a megfelel6 csatlakozéegyéget)
Csatlakozdegyseég X SK TI4-TU-MSW 275 280 200 T1 275280200
X | SKTI4-TU-MSW-C 275280 700 T1275280700
Opcionalis tartozékok
Fali szerel6készlet | X | X [SKTIE4-WMK-TU 275 274 002 TI 275274002

9. tablazat: SK TU4-MSW- ... kiils6 részegységek karbantartas kapcsolé
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3.2.3 Csatlakozédugasz

A tap- és vezérldcsatlakozékhoz tartozd opcionalis dugaszolé kapcsolok nem csak a hajtasegyseég
lényegében idéveszteség nélkili cseréjét teszik lehetévé szervizesetben, hanem minimalisra szoritjak
a szerelési hibak el6fordulasanak veszélyét is. A kdvetkezékben 6sszefoglaljuk a leggyakrabban
el6fordulé dugaszoldcsatlakozé-valtozatokat. A késziléken levd lehetséges szerelési helyek
felsorolasat a 2.2 "Az opcionalis részegységek szerelése" fejezet tartalmazza.

3.2.3.1 Tapcsatlakozé dugaszol6 csatlakozéja

A motor- ill. a halézati csatlakoztatashoz kiilénb6zé dugaszolé csatlakozok alinak rendelkezésre.

10. abra: A tapcsatlakozéhoz dugaszol6 csatlakozoval rendelkezé késziilékek szemléltetése

A kovetkez6 3, egymassal kombinalhaté csatlakozévaltozat (pl. ,-LE-MA*) valaszthato:

Szerelési valtozat | Jelentés

..-LE Teljesitménybemenet
..-LA Teljesitménykimenet
...-MA Motorkimenet
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Dugaszolé csatlakozoé (valaszthatd)

Tipus Adatok Megjelolés Cikkszam Dokumentum
Teljesitménybemenet 500V, 16 A SK TIE4-HANQ8-K-LE-MX 275135 030 T1275135030
Teljesitménybemenet 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M1B-LE 275135070 T1275135070
Teljesitménybemenet 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-LE 275135 000 T1 275135000
Teljesitménybemenet 690V, 20 A SK TIE4-QPD_3PE-K-LE 275274 125 T1275274125
Teljesitménybemenet 630V, 16 A SK TIE4-NQ16-K-LE 275274 133 T1275274133
Teljesitménybemenet 400V, 16 A SK TIE4-2HANQS5-K-LE-LA 275274 110 T1275274110
és teljesitménykimenet
Teljesitménybemenet 600V, 16 A SK TIE4-2HANQ5-M-LE-MA-001 275274 123 T1275274123
és motorkimenet
Teljesitménykimenet 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-LA 275135010 T1275135010
Teljesitménykimenet 500V, 16 A SK TIE4-HANQS8-K-LA-MX 275 135 040 T1275135040
Motorkimenet 500V, 16 A SK TIE4-HAN10E-M2B-MA 275 135 020 T1275135020
Motorkimenet 500V, 16 A SK TIE4-HANQS8-K-MA-MX 275 135 050 T1275135050

(il Informacioé Halbzati fesziiltség loop-through

Halézati feszlltség loop-through esetében be kell tartani a csatlakozékapcsok, dugok és bevezetések
megengedett aramterhelését. Ennek figyelmen kivil hagyasa toébbek kozott az aramvezetd komponensek és
azok kdzvetlen kérnyezetének hékarosodasat eredményezhetik.

3.2.3.2 Dugaszol6 csatlakozé vezérl6csatlakozéhoz

Tébb kildnb6zé M12 kerek dugaszolé csatlakozé all
rendelkezésre peremes dugodként ill. peremes
aljzatként. A dugaszolé csatlakozdk a készulék vagy
egy kulsé technoldgiai egység egy M16 csavaros
csatlakozéjaba valé beszerelésre szolgalnak. A
dugaszol6 csatlakozé védettségi osztalya (IP 67)
csak annak becsavart allapotara érvényes. A
dugaszold csatlakozé szinkddolasa (mianyag test
belil és zardkupakok — a kodolotiuskék/-hornyok
alkalmazasahoz  hasonléan —,  funkcionalis
kovetelményeken alapul, és a hibas kezelés
megelbzésére szolgal.

Egy M12 csavarzatba ill. M20 csavarzatba vald
beszereléshez megfeleld szikiték/bdviték allnak
rendelkezésre.

(il Informacié A vezérlorész tulterhelése

Sor kerlilhet a vezérl6rész tulterhelésére és tonkremenetelére, ha a készilék 24V DC betapkapcsait
o6sszekapcsoljak egy masik fesziltségforrassal.

Kivaltképpen ugyelni kell ezért a vezérlécsatlakozéhoz tartozé dugaszolo csatlakozok felszerelésénél arra, hogy
a 24 V DC tapellatas esetleg meglevé ereit ne csatlakoztassak a késziilékhez, hanem megfeleléen szigeteljék
azokat (példaul az SK TIE4-M12-SYSS rendszerbusz-csatlakozé dugaszol6 csatlakozdja).
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3 Kijelzés, kezelés és opcidk

Dugaszolé csatlakozé (valaszthaté)

Tipus Kivitel Megjelolés Cikkszam Dokumentum
Feszlltségellatas csatlakozo SK TIE4-M12-POW 275 274 507 T1 275274507
Erzékel6k/miikodtetdk Persely SK TIE4-M12-INI 275 274 503 T1 275274503
Iniciatorok és 24 V csatlakozo SK TIE4-M12-INP 275274 516 T1275274516
AS-Interface csatlakozo SK TIE4-M12-ASI 275 274 502 T1 275274502
PROFIBUS (IN + OUT) Dugo6 és SK TIE4-M12-PBR 275 274 500 T1 275274500

persely

Analdg jel Persely SK TIE4-M12-ANA 275 274 508 T1 275274508
CANopen ill. DeviceNet | csatlakozo SK TIE4-M12-CAO 275 274 501 T1 275274501
IN

CANopen ill. DeviceNet | Persely SK TIE4-M12-CAO-OUT 275 274 515 T1275274515
ouT

Ethernet Persely SK TIE4-M12-ETH 275274 514 T1275274514
Rendszerbusz IN csatlakozo SK TIE4-M12-SYSS 275 274 506 T1 275274506
Rendszerbusz OUT Persely SK TIE4-M12-SYSM 275 274 505 T1 275274505
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3.2.4 Potenciométer-adapter, SK CU4-POT
Cikksz.: 275 271 207
Az R és L digitdlis jeleket kdzvetlenll a frekvenciavaltd 1. és 2. digitalis bemenetére teheti.

A potenciométer (0—10 V) kiértékelése torténhet a frekvenciavalté analég bemenetén vagy az egyik 1/O-
bdvitésen keresztl.

Modul SK CU4-POT Csatlakozas: Kapocs sz. Funkcio
(Cikksz.: 275 271 207)
SK 1x0E
Tiiske Szin Frekvenciavalto
1 barna 24 V tapfesziiliség 43
2 fekete izbzgaérogaéze (pl. DINT) 21 Forgdkapcsolo
B? fV’ Pl L-OFF-R
. alra forgas
3 feher | engedslyezése (pl. DIN2) 22
4 fehér Felvétel AIN1+-nal 14
Referenciafesziiltség Potenciométer
) barna 10V 11 10 KQ
6 kék Analdég fold AGND 12
1/3~ 230/400V + PE
L1-L2/N-L3 +PE
230/400V
(A)GND  (kék)
Frekvenciavalto 40
SK 1x0E-... 14 010V (fenar)
11 10V= (barna)
@
Q2
[}
8 . (barna)
o 24V= (p
g 43 (barna)
Q
@
CIN) R  (fekete)
g 21
v Jio/B Potencio-
22 L (fehér) kapcsold ?n?ért];o

11. abra: SK CU4-POT bekotési vazlat az SK 1x0E példajan
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4 Uzembe helyezés

A FIGYELMEZTETES!

Varatlan mozgas

A tapellatas létrehozasa kdzvetlenil vagy kézvetve izembe helyezheti a készliléket. Ez a hajtas és az
arra csatlakoztatott gép vératlan megmozdulasat eredményezheti, ami sulyos és/vagy halalos
kimenetel sériilésekhez, illetve dologi kar kialakulasahoz vezethet. A varatlan mozgasok lehetséges
okai példaul:

»2automatikus elindulas” paraméterezése,

— hibas paraméterezések

— a készulék vezérlése a folérendelt vezérlés (I/O- vagy buszjelekkel) 4&ltal kiadott
engedélyezéjellel,

— hibas motoradatok,

— forgasjeladd hibas csatlakoztatasa,

— egy mechanikus rogzitéfék kiengedése,

— kils6 hatasok, mint nehézségi er6 vagy a hajtasra egyéb médon haté kinetikus energia,

— IT-halézatokban: Halézati hiba (féldzarlat).

* Az ebbél kévetkezb veszély elkeriilése érdekében a hajtast/erbatvitelt biztositani kell a varatlan
megmozdulasokkal szemben (mechanikus blokkolas és/vagy kioldasa, zuhanasvédelemrdl vald
gondoskodas stb.) Ezen felil gondoskodni kell arrél, hogy személyek ne tartézkodjanak a
berendezés hatdkorében és veszélyzonajaban.

4.1 Gyari beallitasok

Az 6sszes, a Getriebebau NORD altal szallitott frekvenciavaltd gyari beallitasban 4-pélusu aszinkron
(azonos teljesitmény(i és feszlltségl) motorral torténd standard alkalmazasra van elére
beprogramozva. Mas teljesitmény(i vagy pélusszamu motorok alkalmazasa esetén a motor adattablajan
lévé adatokat kell bevinni a >Motoradatok< menicsoport P201...P207 paramétereibe.

Az 6sszes motoradat (IE1, IE4) el6re beallithatdé a P200 paraméter segitségével. A funkcié alkalmazasa
utan ez a paraméter ismét 0-ra (= nincs valtoztatas) all vissza! Az adatok egyszer automatikusan a
P201...P209 paraméterbe toltédnek be, és itt még egyszer 6sszehasonlithaték a motor adattablajanak
adataival.

P200 motorlista:
0 = nincs valtoztatas 8 =0,37 kW 400 V

1 = nincs motor 9=0,50 LE 460 V

2=0,25kW 230V 10 = 0,55 kW 230 V
3=0,33LE230V 11=0,75LE 230 V
4 =0,25 kW 400 V 12 = 0,55 kW 400 V
5=0,33 LE460 V 13=0,75 LE 460 V

6=0,37 kW 230 V 14 =0,75 kW 230 V
7=0,50LE 230V

EN60034 |
IP55 Rot. KL 16 Th.CLF

' pgq ——————] 50 HZ| 230|400 V| 60Hz  460VY
@ 9,0/5,2A 52 A @

2,2 kW] 2,5 kW
1440 /min 1765 /min
................ P203 P202
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A hajtasegység kifogastalan miikédéséhez az sziikséges, hogy lehetéleg pontos motoradatokat allitson
be az adattdbla alapjan. Kildndésen az &llérész-ellenallds automatikus mérése ajanlott a P220
paraméter segitségével.

4.2 A motorszabalyozas uzemmodjanak kivalasztasa

A frekvenciavaltdé az IE1-IE5+ energiahatékonysagi osztalyba tartozé motorok szabalyozasara képes.
A NORD-motorok az IE1-IE3 energiahatékonysagi osztalyban aszinkronmotorként, az IE4- és IE5+-
motorok ezzel alapesetben szinkronmotorként készllnek.

A szinkronmotorok Uzemeltetése szabalyozastechnikailag szamos kllonlegességet rejt. Az idealis
eredmények elérése érdekében a frekvenciavaltot ugy alakitottuk ki, hogy az kivaltképpen a NORD-
szinkronmotorok — amelyek a tipusukat tekintve IPMSM-motorok (Interior Permanent Magnet
Synchronous Motor) — szabalyozasahoz legyen megfelelé. Az emlitett motoroknal az allandé magnesek
a forgorészbe agyazva kaptak helyet. Mas gyart6tédl szarmazo készilékek esetében az lzemeltetésiiket
szlikség szerint ellendriznie kell a NORD munkatarsainak. Lasd még a Tl 60-0001, ,tervezési és
Uzembe vételi utmutatét a NORD-frekvenciavaltdkkal rendelkez6 NORD-szinkronmotorokhoz (PMSM)*
és az AG0101 ,Hajtasoptimalizalasi utmutaté CFC zart hurka UGzem( PMSM-khez“ alkalmazasi
utmutatot.

421 Az uzemmodok (P300) magyarazata

A frekvenciavalté kulénb6zd lzemmaoddokat kinal a motorszabalyozashoz. Az Gzemmaddok mind ASM
(aszinkronmotor), mind pedig PMSM (tartdsméagnes-szinkronmotor) esetében alkalmazhatok, de
megkovetelik kildonbozé keretfeltételek betartasat. Alapjaban véve valamennyi mivelet esetében
»,mezdorientalt szabalyozasrél” van sz6.

*  VFC nyilt hurka tzem (P300 = 0)
Az Uzemmod alapjat a fesziltségvezérelt vektorszabalyozas (Voltage Flux Control Mode (VFC))
képezi. Alkalmazasara mind ASM, mind pedig PMSM esetében sor kerll. Az aszinkronmotorok
Uzemeltetésével 6sszefliggésben eléfordul az ,ISD-szabalyozas” kifejezés is.
A szabalyozas jelado nélkiil, kizardlag fix paraméterek és elektromos ellendrzéjel-értékek mérési
eredményei alapjan torténik. Az Gdzemmodd alkalmazasa nem igényli a szabalyozéparaméterek
specifikus beallitasait. A kivald lGzem lényeges feltétele azonban a lehetéség szerint pontos
motoradatok paraméterezése.
Az ASM Uzemeltetésének egy masik lehetésége az egyszerl U/f-karakterisztika szerinti
szabélyozas. Az UuUzem alkalmas t6bb, mechanikusan nem 0&sszekapcsolt motor egy
frekvenciavaltoval parhuzamosan torténé mikodtetésére, ill. abban az esetben, ha a motoradatok
meghatarozasa csak pontatlanul térténhet.
Az U/f-karakterisztika szerinti izem csak olyan hajtasi feladatokhoz alkalmas, amelyeknél kevésbé
Iényeges a nagy fordulatszam-fontossag és dinamika (rampaid6k =1 s). A konstrukciojuk szerint
mechanikus rezgésre munkagépek esetében is elényds lehet az U/f-karakterisztika szerinti
szabalyozas. U/f-karakterisztikakat jellemz&en ventilatorok, meghatarozott szivattyuhajtasok vagy
kever6k szabalyozasara hasznalnak. Az U/F-karakterisztika szerinti lzem aktivalasa a P211 =0 és
P212 = 0 paraméter segitségével torténik.

4.2.2 A szabalyozo6 beallitasanak paraméterattekintése

A kovetkez6kben azon paraméterek Osszefoglalasa talalhatd, amelyek a valasztott Uzemmaodtol
fuggben jelentéséggel birnak. Ennek soran megkullénbdztetjik a ,relevans® és ,fontos* kifejezéseket,
ami az adott paraméterbeallitdas megkdvetelt pontossagét bizonyitja. Irdnyaddnak tekintendd azonban,
hogy minél pontosabbak a beallitasok, annal pontosabban térténik a szabalyozas és annal magasabb
dinamikai és precizios értékek lehetségesek a hajtas lUzemeltetése soran. A paraméterek részletes
leirdsat a 5 "Paraméter"fejezet tartalmazza.

74 BU 0180 hu-3824


https://www.nord.com/de/dokumentation/kataloge/details/ti60-0001.jsp
https://www.nord.com/de/dokumentation/handb%C3%BCcher/details/ag0101.jsp

Co

DRIVESYSTEMS 4 Uzembe helyezés
S = Paraméter jelentés nélkdil S = Paraméter gyari beallitdisanak meghagyasa
Ne= Relevans a paraméter testre szabasa = Fontos a paraméter testre szabasa
Csoport Paraméter Uzemméd

VFC nyilt hurku CFC nyilt hurkua

ASM PMSM ASM PMSM

P201 ... P209 v v \ \

P208 ! ! ! !

P210 D v \ \

P211, P212 -2 - - -

« P215, P216 -1 - - -
2 P217 v v v v
s P220 v v v v
2 P240 - N - N
= P241 - N ; N
P243 - V - J

P244 - Y \

P246 - V - J
P245, 247 - Y [} @

x P300 Y Y «/ «/
5 P301 o o @ @
3 P310 ... P320 2} 2 N N
S P312, P313, P315, P316 2 2 - N
3 P330 ... P333 - V - v
) P334 2} 2 2 2

U/f-karakterisztikanal: fontos a paraméter pontos testre szabasa

U/f-karakterisztikanal: jellemzé beallitas ,0°

4.2.3 A motorszabalyozas lizembe helyezésének Iépései

A

kovetkezdkben ismertetjlk az lGzembe helyezés legfontosabb |épéseinek idealis sorrendjét.

Feltételezziik, hogy korrekten megtortént a frekvenciavalté/motor-hozzarendelés és a megfelel6é
halozati feszlltség kivalasztasa. A részletes informacidkat, kiilonds tekintettel az aszinkronmotorok
aram-, fordulatszam- és csapagyszabalyozéinak optimalizalasara vonatkozokat a ,Szabalyozok
optimalizalasa“ (AG 0100) utmutaté tartalmazza. Ezzel kapcsolatban a miszaki tamogatast nyujtd

cs
1.

2
3.
4

oportunk ad tajékoztatast.

A megszokott médon csatlakoztatni kell a frekvenciavaltét és a motort (figyelni kell a A/Y-ra!)

. A halozati tapellatas bekapcsolasa

A gyari beallitas (P523) végrehajtasa

. Ki kell valasztani a bazismotort a motorlistabdl (P200) (az ASM-tipusok a lista elején, a PMSM

tipusokat annak végén talalhatok meg a tipusjelzés (pl. ...80T...) alapjan)

Ellenérizni kell a motoradatokat (P201 ... P209), és 06sszevetni azokat az adattablan/motor-
adattablan talalhatokkal.

El kell végezni az allérész ellenallasanak mérését (P220); megtorténik a > P208, P241[-01] mérése
és a P241[-02] kiszamitasa. (Megjegyzés: SPMSM alkalmazasakor a P241[-02] értéket a P241[-01]
paraméterbdl szarmazé értékkel felul kell irni)

csak PMSM esetében:

a. EMK-fesziiltség (P240) - motor tipustablaja/motor-adattabla

b. Meg kell hatarozni/be kell allitani a reluktancia szégét (P243) (NORD-motoroknal nem
szlkséges).

c. Csucsaram (P244) - motoradattabla
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d. csak PMSM esetében VFC-lzemben:
A (P245), (P247) paramétereket meg kell hatarozni.
e. Meg kell hatarozni a (P246) paramétert.

8. Uzemmadot (P300) kell valasztani.
9. Az aramszabdlyoz6 (P312-P316) meghatérozasa/beallitasa
10.csak PMSM esetében:

a. Szabélyozomuivelet (P330) kivalasztasa
b. Indulasi magatartds beallitdsainak megadasa (P331 ... P333)

(il Informacié NORD - IE4-motorok

A NORD-frekvenciavaltokkal felszerelt NORD IE4-motorok Uzembe helyezésével kapcsolatos tovabbi
informaciokat a TI80_0010 miszaki adatlap tartalmazza.
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4.3 A késziilék iizembe helyezése

A frekvenciavaltd kezel6- és paraméterezé egységeken (SK CSX-3H vagy SK PAR-5H) keresztul ill.
szoftveres tamogatassal (NORDCON ill. NORDCON APP), paraméterek testre szabasaval vehetd
Uzembe. Ennek sordn a paramétermodositasokat a rendszer a bels6 EEPROM-ban tarolja.

(il Informacié Fizikai 1/0-k és 1/0-bitek elébeallitasa

A standard alkalmazasok lizembe helyezéséhez a frekvenciavaltd néhany (korlatozott szamu) be- és kimenete
(fizikai és 1/O-bitek) elére definialt funkcidokkal rendelkezik. A beallitasokat sziikség szerint testre kell szabni
(paraméter (P420), (P434), (P480), (P481)).

4.3.1 Csatlakozas

Az alapvetd Uzemképesség létrehozasdhoz a készilék motorra, ill. a fali szerel6készletre valo
felszerelését kovetden csatlakoztassa a tap- és motorvezetékeket a megfelel6 kapcsokra (Ed, 2.4.2
"Teljesitmény rész elektromos bekotése". szakasz).

4.3.2 Konfiguracio

A készlléklizemhez altalaban testre kell szabni meghatarozott paramétereket.

4.3.2.1 Paraméterezés

A paraméterek testre szabasahoz egy paraméterez6 egységet (SK CSX-3H / SKPAR) vagy a
NORDCON szoftvert ill. NORDCON APP alkalmazast kell hasznalni.

Paramétercsoport Paraméterszamok Funkciék Megjegyzések
Alapparaméterek P102 ... P105 Rampaiddk és
frekvenciahatarok
Motoradatok P201 ... P207, (P208) Motoradattabla adatai
P220, 1. funkcio Allorész ellendllasanak Az érték a P208 ala kell
bemérése beirasra
alternativ Motoradatok listaja 4 polusu szabvanykivitell
P200 NORD-motor kivalasztasa a
listabol
alternativ Motor azonositasa A csatlakoztatott motor
P220, 2. funkcio komplett bemérése
Feltétel: A motor max. 3
teljesitményfokozattal kisebb,
mint a frekvenciavalto
Vezérl6kapcsok P400, P420 Analdg, digitalis bemenetek
Gl Informacié Gyari beallitasok

Az Ujbdli tzembe helyezés el6tt meg kell gydzddni arrdl, hogy a frekvenciavaltd a gyari beallitasok allapotaban
van-e (P523).

Az S2 DIP-kapcsoldkat ,OFF* (Ki) allasba kell &llitani. Az S2 DIP-kapcsoldk elsébbséget élveznek a 509, P514
és P515 paraméterekkel szemben.
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4.3.2.2 DIP-kapcsolé (S1, S2)

A készilékben levd analég bemenetek aram- és
feszlltség-alapjelértékekhez alkalmasak. Az aram-
alapjelértékek (0-20 mA / 4-20 mA) korrekt
feldolgozasahoz a vonatkoz6 DIP-kapcsolét (S1 —
2. ill. 3. bit) aramjelek (,ON*) értékére kell beallitani.

A DIP-kapcsol6 (81 — 1. bit) adja a rendszerbusz
lezard ellenallasat.

A DIP-kapcsolon (S2) keresztil adhatok meg a
rendszerbusz-bedllitasok. Az (S2)
DIP-kapcsolokon tortént beallitasok elsébbséget
élveznek a P509, P514 és P515 paraméterekkel

szemben.

Széllitaskor az dsszes DIP-kapcsol6 ,,0” (,OFF*; Ki) allasban van.

Bit

sz.  DIP-kapcsolé (S1)

3 u/itA2 " 0 2. analég bemenet 0...10 V fesziiltségmodban

2 Feszliltség/aram | 2. analég bemenet 0/4...20 mA drammddban

2 UiAM? 0 1. analég bemenet 0...10 V fesziltségmodban

2! Feszliltség/aram | 1. analég bemenet 0/4...20 mA drammaodban

1 T-SYS 0 Lezard ellenallas (rendszerbusz) lekapcsolva

20 Lezaro ellenallas | Lezaré ellenallas (rendszerbusz) aktivalva (lezaré csatlakozas)

1) A vezetékszakadas ellen védett jelekre vald beadllitds (2-10 V / 4-20 mA) a P402 és P403 paraméterekkel torténik.
Bit

sz DIP-kapcsol6 (S2)

SYS-ADR
1 0
312 g;f;:gizo” 0 0 P515 és 514 {32, 250 kBaud} szerint
2" Cimiatviteli sebesség 0 ' 34. cim, 250 kBaud
| 0 36. cim, 250 kBaud
I I 38. cim, 250 kBaud

1 BUS-ON 0 P509 és P510 [-01, -02] szerint

e orrasa | Rendszerbusz (- P509=3 és P510=3)
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4.3.3 Példak az iizembe vételre

Alapvetéen a SK 1x0OE késziilékek a szallitasi allapotukban Gzembe helyezheték. A paraméterezés
soran egy azonos teljesitményl, 4 pdélusi szabvanyos NORD-aszinkronmotor motoradatait vettik
alapul. Ha nem all rendelkezésre motor PTC, a PTC-bemenetet hidalni kell. Amennyiben a halézat
bekapcsolasaval automatikus inditédsra van szikség, a (P428) paramétert megfeleléen be kell allitani.

Minimalis konfiguracio

A frekvenciavaltén rendelkezésre allnak a szikséges vezérléfesziltségek (24 V DC/10 V DC).

1/3~230/400 V + PE

L1-L2/N-L3 PE
115/230/400 V
X4
4 1 1
Frekvenciavalto 12 : !
SK 1x0E-... I |
11 !_ 10 kOhm-os ﬂ
. potenciométer
43 - EJ_ -
21 —e :
22 A S1 kapcsolo _:
38 i i
39 5 “ﬁ‘l :
| Motor PTC i
Funkcio Beallitas
Alapjelérték Kils6 10 kQ-os potenciométer
Engedélyezés Kuls6 S1 kapcsold

Minimalis konfiguracié opcidkkal
Teljesen zart (vezérl6kabelektdl és hasonléktdl fliggetlen) lzem megvaldsitasahoz egy kapcsolé és egy
potenciométer, pl. az SK CU4-POT) PotiAdapter szikséges. Ezen a mddon egyetlen haldzati

bekotéssel (kiviteltél fliggben 1~/ 3~) biztosithaté a kdvetelményeknek megfelelé fordulatszam-és
forgasirany-szabalyozas (L4, 3.2.4 "Potenciométer-adapter, SK CU4-POT").
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4.4 Homérséklet-érzékelok

A frekvenciavaltd  aramvektor-szabdlyozdsa hdmérséklet-érzékel§ alkalmazasaval tovabb
optimalizalhatd. A motorhémérseéklet folyamatos mérése garantalja mindig és minden terhelés mellett a
frekvenciavaltd lehet6 legnagyobb foku szabdlyozhatésagat, és azzal 6sszefliggésben a motor
optimalis pontossagu fordulatszamat. A hémérsékletmérés kdzvetlenll a frekvenciavalté (halozati
oldali) bekapcsolasat kovetéen kezdbdik, ezért a frekvenciavalté azonnal optimalis vezérlést végez
abban az esetben is, ha egy id6kdzben bekdvetkezett ,Halézat ki/halézat be” eseménye utan mar
jelentésen magasabb hédmérséklettel rendelkezik.

m Informacié
A motorallérész-ellenallas meghatarozasa

A motorallérész-ellenallas meghatarozasahoz nem szabad elhagyni a 15 ... 25°C kozotti
hémérsékleti tartomanyt.

Ezzel egyltt kerul ellenérzésre a motor tulmelegedése, amely 155 °C-nal (a kapcsolasi kiiszéb mint
a hidegvezeténél) a meghaijtas kikapcsolasahoz vezet az EQ02 hibajelzés kiséretében.

m Informacio

Ugyelni kell a megfeleld polaritasra!

A hdmérséklet-érzékelbk polussal rendelkezd félvezetbk, amelyeket ateresztési iranyban kell
mikodtetni. Ehhez az anddot az analég bemenet ,+“ érintkezéjéhez kell csatlakoztatni. A katddot a
foldre kell csatlakoztatni.

Ennek figyelmen kivil hagyasa mérési hibakhoz vezethet. A motortekercselés védelme ezzel nem
biztositott.

Engedélyezett homérséklet-érzékelék

Az engedélyezett hdmérséklet-érzékel6k mikoddési mddja egymassal 6sszevethetd. A karakterisztikaik
lefutasa azonban eltérd. A karakterisztikak frekvenciavaltora valé megfeleld leképezése a kovetkezd két
paraméter beallitasaval torténik.

Erzékel6 tipusa | Soros ellenallas P402[xx]" kiegyenlités 0% P403[xx]" kiegyenlités 100%
[kQ] vl vl
KTY84-130 2,7 1,54 2,64
1) | xx = paramétertdmb, az alkalmazott analég bemenettél fliggéen

10. tablazat: Homérséklet-érzékelok, kiegyenlités

A hémérséklet-érzékelbk csatlakoztatasa a kovetkezd példaknak megfeleléen torténik.

A kiegyenlités 0% [P402] és kiegyenlités 100% [P403] adott értékeinek figyelembe vételével a példak a
fent emlitett valamennyi engedélyezett hémérséklet-érzékelbre alkalmazhatok.
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Szemléltetd jellegii csatlakozasok

SK CU4-IOE / SK TU4-I0OE-...

A KTY-84 érzékelbk csatlakoztatasa az adott opcié mindkét analég bemenetén lehetséges. A kdvetkez6
példakban az adott opcionalis modul 2. analég bemenetét alkalmazzak.

SK CU4-IOE SK TU4-IOE
ACUT 10 A AN+ AMZ- | Doy [ Analég l/0k
17 11 16 15 12 WA | ANT+ AlNI- | GWDA | AOUT
&
. o +
= 2] '
P A 10 A AlNZ4+ AlNZ- GHND A PE
N- [} E
n - Pl
& = = o o 5
-+ = “ '
e 1
n e
2 = fe
+
(a sorkapcsok egy részének abrazolasa)
Paraméterbeallitasok (2. analdg bemenet)
A kovetkezé paramétereket kell a KTY84-130 funkcidhoz beallitani.
A P201-P207 motoradatoknak a tipustabla szerint kell beallitva lennilk.
2. A P208 jell motorallorész-ellenallas 20 °C esetén P220=1 segitségével keril kiszamitasra.

3. 2. analdg bemenet funkciéja, P405=-04 = 30
(motorhémérséklet)
4. A 2. analég bemenet méd, P406=-02 = 1
(negativ hémeérsékletek is mérésre kerlinek)
(az 1.2. készillékszoftver-verziotol)
5. a 2 analdég bemenet kiegyenlitése: P402 [-02] = 1,54 V és P403 [-02] = 2,64 V
(Rv= 2,7 kQ esetén)
6. Id6allandd illesztése: P161 [-02] = 400 ms (a sz(irési id6 allandd a maximumon van)

A (P161) paraméter egy részegység-paraméter. Nem allithaté be a frekvenciavalton, hanem csak kézvetleniil az I/O-modulon. A
kommunikacio pl. egy ParameterBox RS232-interfészhez valé kdzvetlen csatlakoztatasaval valésul meg, vagy a frekvenciavaltéra
valo csatlakoztataskor a rendszerbuszon keresztil. ((P1101) paraméter objektumkivalasztas — ... )

7. Motorhémérséklet-ellendrzés: (kijelzd): P739 [-03]
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SK 1x0E

A KTY-84 érzékeldk csatlakoztatasa a SK 1x0E mindkét analég bemenetén lehetséges. A kdvetkezd
példakban az frekvenciavalté 2. analég bemenetét alkalmazzak.

SK 1x0E
10V A AINZ+ = GND /OV
1 16 12*
(]
o
. o +
= 8 '
P~ 1
) [J 5
i >~
& = .
b
+

* szlikség szerint a 40-es kapocs is

Paraméterbeallitasok (2. analég bemenet)
A kovetkez6 paramétereket kell a KTY84-130 funkciéhoz beallitani.

A P201-P207 motoradatoknak a tipustabla szerint kell beallitva lennitk.

A P208 jelli motorallérész-ellenallas 20 °C esetén P220=1 segitségével kerul kiszamitasra.
Funkcié 2. analég bemenet, P400 [-02] = 30 (motorhémérséklet)

A madd 2. analdg bemenet, P401 [-06] = 1 (negativ hdmérsékletek is mérésre kerlilnek)

a 2 analég bemenet kiegyenlitése: P402 [-06] = 1,54 V és P403 [-06] = 2,64 V

(RV= 2,7 kQ esetén)

IdGallandét illeszteni: P404 [-02] = 400 ms (a sz(lirési id6 alland6 a maximumon van)

7. Motorhémérséklet-ellenérzés: (kijelz8): P739 [-03]

o s 0D~

o
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4.5 AS-Interface (AS-i)

Jelen fejezet csak a SK 190E  készilékek szempontjabdl relevans.

4.5.1 A buszrendszer
Altalanos informaciok

A beavatkozo-érzékel6-interfész (AS-Interface) (AS-Interface) az alsé terepibusz-szinthez tartozo
buszrendszer. Az interfész meghatarozasat az AS-Interface Complete Specification tartalmazza, a
szabvanyositasa az EN 50295, IEC62026 normak szerint tértént.

Az atviteli elv egy single-master rendszer ciklikus lekérdezéssel (polling). A Complete Specification 2.1.
verzidjanak megsziletése 6ta egy 100 m hosszu, arnyékolas nélkuli kéterii vezetéken, tetszdleges
halézatszerkezet mellett max. 31 standard slave lUzemeltethetd, amelyek az S-7.0. készilékprofilt
alkalmazzak, vagy 62 slave bévitett cimzémaédban, amelyek az S-7.A. készulékprofilt hasznéljak.

A lehetséges slave szamanak megduplazasa az 1-31 cimek kétszeri hozzarendelésével és az ,A-Slave*
ill. ,B-Slave“ jeloléssel valésul meg. Bévitett cimzémddban a slave-ket az ,A” azonositdékod jeldli,
amelyeket a master igy egyértelmiien felismer.

A cim-hozzarendelés (lasd a példat) figyelembe vétele mellett, az S-7.0 és S-7.A. slave-profilokkal
rendelkezd készulék kdzdsen Uzemeltethetbk az AS-i-halézaton belll a 2.1. verziotél kezd6dden
(Masterprofil M4).

engedélyezett nem engedélyezett
1. standard slave (6. cim) 1. standard slave (6. cim)
1. A/B-slave (7A. cim) 2. standard slave (7. cim)
2. A/B-slave (7B. cim) 1. A/B-slave (7B. cim)
2. standard slave (8. cim) 3. standard slave (8. cim)

A cimzés a tovabbi menedzselési funkcidkat is ellaté masteren keresztil torténik, vagy pedig egy kilon
cimzOkészulék révén.

Késziilékspecifikus informaciok

Standard slave-k esetén a 4-bites hasznos adatok atvitele (iranyonként) hatasos hibavédelemmel 5 ms
max. ciklusidével torténik. Bdvitett cimzémddban levd slave-k esetén a nagyszamu részvevé miatt
duplajara emelkedik a ciklusidé (max. 10 ms) olyan adatok vonatkozasaban, amelyeket a slave kiild a
masternek. A slave-nek tortén6 adatkuldéskor a bévitett cimzémiveletek jarulékosan kétszeresére
(max. 21 ms) névelik a ciklusidét.

Az AS-Interface vezeték (sarga) adatok és energia atvitelét végzi.

4.5.2 Jellemzo6k és miiszaki adatok

A készllék kozvetlenlil egy AS-Interface halézatba integralhatd; gyari beallitasai alapjan ugy
paraméterezték, hogy az elterjedt AS-i alapfunkcidk azonnal elérheték legyenek. Egyedil a készulék ill.
buszrendszer alkalmazasspecifikus funkciéihoz valé hozzaigazitast, a cimzést és a tap-, busz-,
érzékel6- és beavatkozévezetékek rendeltetésszerl csatlakoztatasat kell elvégezni.

Jellemzok

» Galvanikus levalasztasu buszinterfész

« Allapotkijelz6 (1 LED) (csak felnyitott késziilékfedél mellett lathatd)

» Konfiguralas paraméterbeallitassal

* 24V DC tapellatas az integralt AS-i részegység szamara a sarga AS-i vezetéken keresztul
» Készilékcsatlakoztatas
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— sorkapcson keresztill
— vagy M12 peremes dugaszolé csatlakozoéval

AS-Interface miiszaki adatai

Megjelolés Erték

AS-i tapellatas, PWR-csatlakozé (sarga vezeték) 24V DC, max. 25 mA
Slave-profil S-7.A
1/0-kéd 7
Azonositokéd A
Kilsé Azonositokod 1/2 7
Cim 1A-31A és 1B—31B (szallitaskor: 0A)

. o Slave 2 master <10 ms
Ciklusidg Master - slave <21 ms
Hasznos adatok szama (busz 1/0) 41/40

4.5.3 A busz felépitése és topoldgidja

Az AS-Interface haldzat létrehozasa tetszdleges formaban (vonal, csillag, gylrQ és fa) torténhet, a
feliigyeletét egy AS-Interface master latja el interfészként az SPS és a slave-k kozott. Egy meglevd
halézat barmikor tovabbi slave-kkel egészithet6 ki (max. 31 standard slave vagy 62 slave bdvitett
cimzé8maoddban). A slave-k cimzését a master vagy egy megfeleld cimz6készilék végzi.

Az AS-i-master 6nalléan kommunikal és adatcserét végez a csatlakoztatott AS-i-slavekkel. Az AS-
Interface halézatokban normal tapegységek nem alkalmazhaték. AS-Interface vezetékadganként csak
egy specidlis AS-Interface tapegység hasznalhaté a feszlltségellatashoz. Az AS-Interface
feszlltségellatast kbzvetlenll a sarga standard kabelhez (AS-i(+) és AS-i(-)vezeték) kell csatlakoztatni
a lehetd legkbzelebb az AS-i masterhez, mert igy tarthat6 alacsonyan a feszlltségesés.

Az Uzemzavarok elkerllése érdekében kotelezéen foldelni kell az AS-Interface tapegység PE-
csatlakozéjat (amennyiben van olyan).

A sarga AS-Interface kabel barna AS-i(+)- és kék AS-i(-)erét tilos foldelni.
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Vezérlés/
automatizalasi
késziilék

max.
aramterhelésre
ugyelni

Erzékel6k Mikodtetok Erzékel6k Mikodtetbk

4.5.4 Uzembe helyezés

4541 Csatlakozas

Az AS-Interface vezeték (sarga) csatlakoztatasa a sorkapocs 84-es/85-0s kapcsaival torténik, de
opcionalisan egy megfelel6 jelléssel ellatott M12 peremes dugaszold csatlakozoba (sarga) is
bevezethetd.

A vezérl6kapcsok részletes bemutatasa (1, 2.4.3 "A vezérlérész villamos csatlakoztatasa" szakasz)

A dugaszold6 csatlakozék részletes bemutatdsa (Ld, 3.2.3.2 "Dugaszolé csatlakozd
vezérl6csatlakozohoz" szakasz)

12. abra: AS-i csatlakozékapcsok
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AS-Interface csatlakoz6")
Tipus
AS-i(+) AS-i(-)
SK 190E 84 85

1)  Afrekvenciavaltd vezérlérészének tapellatasat nem az AS-i vezeték végzi. A szlikséges
segédfesziiltséget ehhez maga a késziilék generalja.

11. tablazat: AS-Interface, a jel- és tapvezetékek csatlakoztatasa

Amennyiben nem alkalmazzak az AS-Interface (,sarga vezeték®), a hagyomanyos csatlakoztatasi
feltételek vonatkoznak a készUlékre (L1, 2.4.3 "A vezérlérész villamos csatlakoztatdsa" szakasz).
4.54.2 Kijelzék

Az AS-Interface allapotat egy tdbbszinl LED AS-i
mutatja.

LED AS-i Jelentés

Ki * Nincs AS-Interface feszlltség a részegységben
+ Nem csatlakoztattak a csatlakozévezetékeket vagy felcserélték Sket

a zold jelz6fény | « Normal izem (AS-Interface aktiv)
vilagit

a piros jelzéfény | « nincs adatcsere

vilagit — slave-cim = 0 (a slave még gyari beallitasban van)

— slave nem szerepel az LPS listaban (a projektben szerepl6 slave-k)
— slave hibas |0-val/ID-val

— master STOP moédban

— visszaallitas aktiv

piros/zéld + Perifériahiba
felvaltva — A Kkésziléken levd vezérlérész nem indul el
villog (2 Hz) » (AS-i feszlltség tul alacsony vagy a vezérlérész meghibasodott)

4.5.4.3 Konfiguracio

A legfontosabb funkcidk hozzarendelése a [-01] ... [-04] tdombokoén vagy a (P480) és (P481)
paramétereken keresztil torténik.

Busz I/0-bitek
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A\ FIGYELMEZTETES!

Varatlan mozgas automatikus indulas kovetkeztében

Hiba esetében (kommunikaci6 megszakadasa vagy a buszvezeték levélasztasa) a készulék
automatikusan lekapcsol, mert nem térténik meg a készullék engedélyezése.

A kommunikacid visszadllitasa automatikus inditéast és azzal egyltt a hajtas varatlan mozgasat
eredményezheti. A veszély elkeriilése érdekében, a lehetséges beindulast a kdvetkezdképpen kell
megakadalyozni:

+  Kommunikacios hiba fellépésekor a buszmasternek aktivan ,nullara” kell allitania a vezérlébiteket.

Az iniciatorok kozvetlenll a frekvenciavaltd digitalis bemeneteire csatlakoztathatok. A mikodteték
csatlakoztatasa a készilék rendelkezésre all6 digitalis kimenetein keresztul térténhet. A négy hasznos
bit szamara a kovetkez6 kiosztasok allnak rendelkezésre:

Allapot |
BUS-IN Funkcié (P480[-01...-04]) Allapot
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Jobbra forgas engedélyezése 0 0 | A motor kikapcsolt allapotban van
Bit 1 Balra forgas engedélyezése 0 1 Jobbos mezéforgas a motornal
Bit 2 2. allando frekvencia (= P465 [-02]) 1 0 | Balos mezbéforgas a motornal
Bit 3 Hiba nyugtazasa " 1 1 | A motor kikapcsolt allapotban van
1) Nyugtazas éllel 0 > 1.

Buszvezérlésnél a nyugtazas nem automatikusan

torténik egy él segitségével az egyik engedélyezési

bemenetnél.

Allapot |
BUS-OUT | Funkcio (P481 [-01 ... -04]) Allapot
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Frekvenciavaltd kész 0 0 | Uzemzavar aktiv
Bit 1 Figyelmeztetés 0 1 Figyelmeztetés
Bit2 " 1. digitalis bemenet allapota 1 0 | Bekapcsolastiltas
Bit3 " 2. digitalis bemenet allapota 1 1 | Uzemkész
1) A 2. és3. bit kdzvetleniil az 1. és 2. digitalis bemenethez

kapcsolt.

A busz és a digitalis bemeneteken keresztili parhuzamos vezérlés lehetséges. A vonatkozé
bemeneteket a rendszer kvazi normal digitélis bemenetként kezeli. Amennyiben at kivannak kapcsolni
kézi és automatikus Uzem kozott, biztositani kell, hogy automatikus Gzemben ne legyen engedélyezés
a normal digitalis bemeneteken keresztil. Ez példaul egy haromfokozatiu kulcsos kapcsoléval
megvaldsithato. 1. fokozat: ,Kézi balra® 2. fokozat: ,Automatikus” 3. fokozat ,Kézi jobbra®“.

Amennyiben a két ,normal“ digitdlis bemenet egyike engedélyt adott ki, akkor a rendszer a
buszrendszeren keresztiil figyelmen kiviil hagyja a vezérlébiteket. Kivételt képez az ,Uzemzavar
nyugtazasa“ vezérlébit. A funkcid a vezérlésmoddositasi jogtol figgetlendl minden esetben
parhuzamosan lehetséges. A buszmaster tehat csak akkor veheti at a vezérlést, ha nem torténik
vezérlés egy digitalis bemeneten keresztlil. A ,Balra forgas engedélyezése” és a ,Jobbra forgas
engedélyezése” egyideji kiadasakor az engedélyezést a rendszer ,elveszi’; a motor lassulasi rampa
nélkul leall (feszlltség zar).

4544 Cimzés

A készllék AS-i halézatban val6 alkalmazasahoz egyedi cimmel kell rendelkeznie. Gyarilag a 0 cimet
kapja. Ennek kdszdnhetben az AS-i master ,Uj készllékként* ismeri fel a készuléket (ez az elbfeltétele
a master altali automatikus cim-hozzarendelésnek).
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Eljarasi méd

» Biztositani kell az AS-Interface feszlltségellatasat a sarga AS-Interface vezetéken keresztul
* A cimzés idejére le kell csatlakoztatni az AS-Interface mastert

» Be kell allitani a # 0 cimet

* Nem szabad duplikatumokat képezni a cim-hozzarendelés soran

A cimzés sok esetben egy kereskedelemben kaphaté AS-Interface slave-khez hasznalhato
cimkézbkeszilékkel torténik (a példakat lasd alabb).

* Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1 (kilén M12 csatlakoz6 a kulsé feszultségellatashoz)

* |IFM, AC1154 (akkumulatoros cimkézokésziilék)

A kovetkezdkben lehet6ségeket mutatunk be az AS-Interface slave cimkézOkészulékkel torténd
cimkézeéseére.

1. valtozat

Egy, az AS-i buszhoz M12-dugéval vald
csatlakoztatasra alkalmas ) ) )
. T p . AS-i AS-i AS-i
cimkézbkeésziilékkel ra lehet csatlakozni egy Master Teljesitmén Slave
megfeleld  bemenet  segitségével az
AS-Interface haldzatra. Ennek el6feltétele,

hogy az AS-Interface master deaktivalhato. >< * I |

k4
©
3
N =
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0= =
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2. valtozat
Egy, az AS-i buszhoz M12-dugoéval vald
csatlakoztatasra alkalmas AS.i
cimkézokészulékkel és egy kalsé Slave
fesziiltségellatasra valdé csatlakoztatdsra
alkalmas tovabbi M12-dugéval ellatott AS-i
cimkézdkésziilékkel az utdbbi kézvetlenil az Vezeték
AS-i vezetékbe csatlakoztathato. o | |
=
S |
8]
S || f|kiss
Qe [l=2 = fesziiltségellatas
5 El|l= =
< 6

4.5.5 Tanusitvany
A jelenleg érvényes tanusitvanyok a Link "www.nord.com” cimen értheték el
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5 Parameéter

A FIGYELMEZTETES!

Varatlan mozgas

A tapellatas létrehozasa kdzvetlenil vagy kézvetve izembe helyezheti a készliléket. Ez a hajtas és az
arra csatlakoztatott gép vératlan megmozdulasat eredményezheti, ami sulyos és/vagy halédlos
kimenetelli sértilésekhez, illetve dologi kar kialakulasahoz vezethet. A varatlan mozgasok lehetséges
okai példaul:

»=automatikus elindulas paraméterezése,

— hibas paraméterezések

— a készulék vezérlése a folérendelt vezérlés (I/O- vagy buszjelekkel) 4&ltal kiadott
engedélyezéjellel,

— hibas motoradatok,

— forgasjelado hibas csatlakoztatasa,

— egy mechanikus rogzitéfék kiengedése,

— kils6 hatasok, mint nehézségi er6 vagy a hajtasra egyéb médon haté kinetikus energia,

— IT-halézatokban: Halézati hiba (féldzarlat).

* Az ebbél kévetkezb veszély elkeriilése érdekében a hajtast/erbatvitelt biztositani kell a varatlan
megmozduldsokkal szemben (mechanikus blokkolds és/vagy kioldasa, zuhanasvédelemrdl vald
gondoskodas stb.) Ezen felil gondoskodni kell arrél, hogy személyek ne tartézkodjanak a
berendezés hatdkorében és veszélyzonajaban.

A FIGYELMEZTETES!

Vératlan mozgas a paraméterek médositasa miatt

A paraméterek moédositasa azonnal hatalyba lép. Meghatarozott korilmények kozoétt a hajtas allo
allapotaban is bekdvetkezhetnek veszélyes helyzetek. Eléfordulhat, hogy néhany funkcié, mint pl. a
P428 ,Automatikus inditas“ vagy a P420 ,Digitalis bemenetek®, ,Fék nyitasa“ beallitds mozgasba
lenditik a hajtast, és a mozgo6 alkatrészek személyeket veszélyeztetnek.

Ezért:
* Csak akkor szabad moddositani a paraméterbeallitasokat, amikor a Frekvenciavalté nincs
engedélyezett allapotban.

+ Paraméterezés kdzben dvintézkedéseket kell tenni a hajtas nem szandékolt mozgasanak (pl. egy
emelémi leslillyedése) megakadalyozasara. Tilos a berendezés veszélyzonajaba lépni!
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A FIGYELMEZTETES!

Tualterhelés okozta varatlan mozgas

A hajtas tulterhelésénél fennall a motor ,atbillenésének” (= a forgatdnyomaték hirtelen elvesztése)
kockazata. Tulterhelés Iéphet fel példaul a hajtas alulméretezése miatt vagy egy hirtelen terhelési csucs
fellépésével. A hirtelen terhelési csucsok oka lehet mechanikus (pl. beszorulasok), de széls6ségesen
meredek gyorsulasi rampak is (P102, P103, P426) is okozhatjak az elé6forduldsukat.

A motor ,atbillenése” - az alkalmazas maodjatol fliggbéen - varatlan mozgasokat (pl. terhek lezuhanasa
emelémiivek esetében) eredményezhet.

A kockazat elkerllése érdekében szem el6tt kell tartani a kovetkez6t:

*  Emelémives alkalmazasoknal vagy gyakori, valamint erés tehervaltassal jar6 alkalmazasoknal
kotelez6en meg kell hagyni a (P219) paraméter (100%) gyari beallitasat.

* A hajtast nem szabad alulméretezni, megfeleld tulterhelési tartalékokkal kell szamolni.

»  Szlkség szerint zuhanas elleni védelemrél (pl. emelémiveknél) vagy hasonld évintézkedésekrdl
kell gondoskodni.

A kovetkez6kben a készilék fontosabb paramétereinek leirasat talalja. A paraméterekhez egy
paraméterez8 eszkodzzel (pl. a NORDCON-szoftver vagy kezels- és paraméterezd egység; lasd a kdv.
szakaszt is: (L, 3.1 "Kezelési és paraméterezési opcidk ") férhet hozza; ezen a mddon optimalisan
hozzaigazithatja a készlléket a hajtasfeladathoz. A készilékek eltér felszereltségei révén a fontosabb
paraméterek valaminek a fliggvényében valtoznak.

A paraméterekhez val6 hozzaférés csak a készllék vezérls részének aktiv allapotaban lehetséges.

A késziilék ehhez tapegységgel rendelkezik, amely halézati fesziltség meglétekor (L, 2.4.2
"Teljesitmény rész elektromos bekodtése". lasd szakasz) gondoskodik a szukséges 24V DC-
vezérléfesziiltség generalasardl.

Az egyes funkciok az adott készulék DIP-kapcsoldival korlatozott mértékben, de médosithatok. Minden
tovabbi beadllitashoz szikséges a készilék paramétereihez valé hozzaférés. Szem elbtt kell tartani,
hogy a hardveroldali konfiguraciok (DIP-kapcsold) els6bbséget élveznek a szoftveroldaliakkal
(paraméterezés) szemben.

Mindegyik frekvenciavalté gyarilag el6zetesen be van allitva egy azonos teljesitményli NORD-motorra.
Az Bsszes paraméter ,online” beallithaté. Négy, Uzem kdzben atkapcsolhatdé paraméterkészlet létezik.
A P003 felligyeleti paraméter segitségével befolyasolhaté a megjelenitendé paraméterek mennyisége.

A kovetkezdkben a készilék fontosabb paramétereinek leirasat talalja. Az olyan paraméterek leirasa,
amelyek pl. a terepibusz-opciokra vagy a specidlis funkcidira vonatkoznak, az adott kiegészit
kézikdnyvekben talalhato.

Az egyes paramétereket funkcidjuk szerint csoportokba szedtiik. A paraméterszam elsé szamjegye
annak a meniicsoportnak a jelolésére szolgal, amelybe az adott paraméter tartozik:

Meniicsoport Sz. Fo6 funkcio

Uzemi kijelzések (PO--) Paraméterek és lizemértékek megjelenitése

Bazisparaméter (P1--) Alapvetd késziilékbeallitasok, pl. a be- és kikapcsolaskor tanusitott
magatartas

Motoradatok (P2--) A motor elektromos beallitasai (motoraram és startfesziltség
(inditofesziltség))

PLC (P3--) Beallitasok az integralt PLC-n keresztul

Vezérl6kapcsok (P4--) Be- és kimenetek funkcio-hozzarendelése

Kiegészité paraméterek | (P5--) Elsésorban felligyeleti funkcidk és egyéb paraméterek

Informéaciék (P7--) Uzemértékek és allapotjelentések megjelenitése
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m Informacio

P523 gyari beallitas

A P523 paraméter segitségével barmikor betdltheti az 6sszes paraméter gyari beallitdsat. Ez hasznos
lehet pl. Gzembe helyezéskor, amikor nem ismert, hogy korabban a készilék mely paramétereit
moédositottak, ami viszont a hajtds mikodését varatlanul befolyasolhatja.

A gyari beallitasok (P523) helyreallitdsa alapesetben az 6sszes paraméterre hatassal van. Ez azt
jelenti, hogy valamennyi motoradatot ellenériznie kell, majd Gjra bedllitani. A P523 paraméter azonban
azt is lehetévé teszi, hogy a gyari beéllitasok visszadllitasakor mell6zze a motoradatokat vagy a
buszkommunikacié szempontjabdl fontos paramétereket.

Ajanlott a készilék aktualis beallitasait el6zetesen menteni.
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5.1 A paraméterek attekintése
Uzemi kijelzések
P000 Uzemi kijelz6 P001 Kijelzés kivalasztasa P002 Kijelz6tényez6
P003 Felligyel6kod
Bazisparaméter
P100 Paraméterkészlet P101 Paraméterkészlet P102 Felfutasiid6
masolasa
P103 Fékezésiidd P104 Minimalis frekvencia P105 Maximalis frekvencia
P106 Rampa lekerekitések P107 A fék meghuzasi ideje P108 Kikapcsolasi tzemmod
P109 Fékezd egyendram P110 Az egyenaramu fékezés P111 Nyomatékhatar P
ideje tényezéje
P112 Nyomatékaram-hatar P113 Indulé frekvencia P114 A fék nyitasi ideje
P120 Opcidk felligyelete
Motoradatok
P200 Motorlista P201 Motor névleges P202 Motor névleges
frekvencia fordulatszam
P203 Motor névleges P204 Motor névleges P205 Motor névleges
aramerdsség aramerdsség teljesitmény
P206 Motor cos phi P207 Motorkapcsolas P208 Allérész ellenallasa
P209 Uresjarati aram P210 Statikus er&sités P211 Dinamikus er&sités
P212 Szlipkompenzacio P213 Bedll. ISD-szabalyozas P214 Forgatényomaték
siettetés
P215 ErGsités siettetése P216 Erésités siettetésének P217 Rezgéscsillapitas
id6tartama
P218 Modulacioé foka P219 Auto. magn.beallitas P220 Paraméterazonositas
P240 EMK-fesziltség, PMSM P241 Induktivitas, PMSM P243 Reluktancia szdge
IPMSM
P244 Csucsaram, PMSM P245 Ingacsillapitas, PMSM P247 Kapcsolo frekv., VFC
VFC PMSM
Szabalyozé paraméterek
P300 Szervo izemmdd P310 Fordulatszam
szabalyoz6 P
P311 Fordulatszam- P312 Nyomatékaram- P313 Nyomatékaram-
szabalyoz6 | szabalyoz6 P szabalyoz6 |
P314 Nyomatékaram-szab. P315 Gerjeszt6 aram P316 Gerjesztd aram
hatarért. szabalyozo P szabalyozo |
P317 Gerjesztéaram- P318 Mezd8gyengit6 szabalyozé P319 Mez6gyengitd
szabalyozo hatarért. P szabalyozo |
P320 Mezbgyeng.-szab.
hatarért.
P330 Ind.forgér.helyzet azon. P350 PLC-funkcié P351 PLC-alapjel kivalasztasa
P353 Buszallapot PLC-n P355 PLC-alapjel, egész szam P356 PLC-alapjel, hosszu
keresztul
P360 PLC-kijelz6érték P370 PLC-allapot
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Vezérl6kapcsok

P400

P403
P411

P414

P417
P420

P428
P436
P465
P480

P483

Fkt. Alapjel-bemenetek

Kiegyenlités: 100%
Max. frekv. szek. alapjel

Pl-szabalyozo |
Osszetevéje

Analég kimenet eltolasa
Digitalis bemenetek

Automatikus inditas
Digitalis kimenet hiszt.
Fix frekvencia mez6
Funkcionalis BuslO
bemeneti bitek
Hiszterézis BuslO
kimeneti bitek

Kiegészité paraméterek

P501
P504

P509
P512

P515
P518

P521

P525
P528
P534
P537
P541
P546
P552
P556
P559

Frekvenciavalté neve
Impulzusfrekvencia

Vezérl6sz6 forrasa
USS-cim

CAN-cim
2. kizart frekvencia

Frekvenciakdv. kapcs.
felbontasa

Max. teherfelligyelet
Teherfel. késl.
Nyomatékkikapcs. hat.
Impulzus kikapcsolasa
Relé vezérlése

Fkt. Busz alapjelérték
CAN Master ciklus
Feékellenallas

Egyenaram utanfutasi
ideje

P401

P404
P412

P415

P418
P426

P434
P460
P466
P481

P502
P505

P510
P513

P516
P519

P522

P526
P529
P535
P539
P542
P549
P553
P557
P560

Analég bemenet
tuzemmad

Analég bemenet sz(ir§
Folyamatszab. alapjele

Folyamatszab. hatarért.

Fkt. Analég kimenet
Gyors leallitas idétartama

Digitalis kimenet funkc.
Watchdog id6
Folyamatszab. min. frekv.

Funkcionalis BuslO
kimeneti bitek

Vezetdfunkciod értéke
Absz. min. frekvencia

Alapjelek forrasa
Telegram kimaradasi
ideje

1. kizart frekvencia
2. kizarasi tartomany

Frekvenciakdv. kapcs.
ofszet

Min. teherfelligyelet
Teherfelligyelet izemmod
It motor

Kimenet ellendrzése
Analégkimenet vezérlése
Poti-Box funkcio
PLC-alapjelérték
Feékellenallas tel].

Param. tarolasi izemmod

P402

P410
P413

P416

P419
P427

P435
P464
P475
P482

P503
P506

P511
P514

P517
P520

P523

P527
P533
P536
P540
P543

P555
P558

Kiegyenlités: 0%

Min. frekv. szek. alapjel
Pl-szabélyoz6 P
Osszetevéje

Pl-alapjel rampaideje

Normal. analég kimenet
Gyorsleallitas
Uzemzavar

Digitalis kimenet normal.
Fixfrekvencia mad
Be-/kikapcsolasi késl.

Normal. BuslO kimeneti
bitek

Vezet6funkcio kiadasa
Automatikus
zavarnyugtazas

USS atviteli sebesség
CAN atviteli sebesség

1. kizarasi tartomany
Frekvenciakdvetd
kapcsolas

Gyari beallitas

Teherfel. frekv.
I?t-tényez6

Aramhatar
Forgasirany izemmad
Busz - ellenérzé jel

Chopper P-korlatozas
Magnesezési id6

BU 0180 hu-3824

93



NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz

Co

DRIVESYSTEMS

Informaciok

P700

P703

P706

P709

P714
P717
P720
P723
P726
P729
P732
P735

P738
P741
P744

P747

P750
P753
P756
P780

Akt. tzemallapot

Aram legutdbbi
Uzemzavar

ParaméterkészI.
legutobbi izemzavar

Analég bemenet
feszllts.

Uzemidd

Aktudlis fordulatszam
Akt. nyomatékaram
Feszlltség -d
Latszolagos teljesitmény
Forgatonyomaték

U fazis arama
Forgasjeladd
fordulatszama
Motorterhelés

Bus Out folyamatadatok
Kiépitési fokozat

Frekvenciavaltd
fesziiltségtart.

Stat. talaram

Stat. tulmelegedés
Stat. idétallépés
Készlilékazonosito

P701

P704

P707

P710

P715
P718
P721
P724
P727
P730
P733
P736

P739
P742

P748

P751
P754
P757
P799

Legutdbbi lizemzavar

Fesz. legutobbi
lzemzavar

Szoftververzié

Feszlltség analog
kimenet

Engedélyezett izemorak
Akt. frekvencia alapjel
Aktudlis gerjesztéaram)
Feszlltség -q
Mechanikai teljesitmény
Mezé

V fazis arama

Kdzbensd kori fesziiltség

Hatétest hém.
Adatbazis verzidja

CANopen allapota

Stat. tulfesziltség

Stat. param.veszteség
Stat. tgyféloldali hiba
Uzemoéra legutdbbi zav.

P702

P705

P708

P711

P716
P719
P722
P725
P728
P731
P734
P737

P740
P743
P746

P749

P752
P755
P760

Frekv. legutébbi
Uzemzavar

Kbzbensd kori fesz.
legutébbi lzemzavar
Digitalis bemeneti
allapot

Reléallapot

Aktualis frekvencia
Aktudlis aram

Aktudlis feszlltség
Aktudlis cos phi
Bemeneti fesziltség
Paraméterkészlet

W fazis arama
Fékellenallas terhelése

Bus In folyamatadatok
Frekvenciavalto tipusa

Szerelési egységek
allapota
DIP-kapcsolé allapota

Stat. halézathiba
Stat. rendszerhiba
Aktualis halozati aram
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5.2 Paraméterek leirasa

[-01]

®. ©,

@‘(:JTXXXX@ SK @ ‘

0..36
i1}

Pxxx @ o
@

[-01] = xxxi(g ).
[-02] = XMXXXEXX,

ONHWN=

Paraméterszam

Témbértékek

Paraméter szbvege; fent: Kijelzé a ParameterBox-ban, lent: Jelentés

Kulonlegességek (példaul: csak az SK xxx készlléktipus esetében elérhetd)

(S) Felugyeleti tipusu paraméter, - a P003 alatti beallitastdl fliggéen

(P) Paraméter, amelyhez a kivalasztott paraméterkészlettdl (kivalasztas a P100 alatt) fliggben eltérd

értékek rendelheték hozza

© 0o~

5.2.1

Paraméter értéktartomanya
Paraméter leirasa
Paraméter gyari beallitasa (alapértelmezett érték)

Uzemi kijelzd

Alkalmazott roviditések:

. FU = frekvenciavalto

. SW = A P707 alatt megadott szoftververzié.

. S= Felligyeleti paraméter a P003 alatti beallitasoktol fliggben lathatdak vagy nem lathatoak.
Parameéter Beallitott érték / Leiras / Utmutato Feliigyeleti | arameter-
{gyari beallitas}) 9y készlet

Uzemi kijelzé

P000 A
(Gizemi kijelzb)
0,01 ... 9999 A7 szegmensbdl allé paraméterezd egységekben (pl. SimpleBox) a P001 paraméter alatt kivalasztott
Uzemi érték online jelenik meg.
Igény szerint kiolvashaték a hajtas Gzemallapotaval kapcsolatos fontos informaciok.
P001 Kijelz6 kivalasztasa
(kijelz6 kivalasztasa)
0..65 A 7 szegmensbél allo kijelz6vel rendelkezé paraméterezd egységek tizemi kijelzéjének kivalasztasa
{0} (pl.: SimpleBox)

0= Frekvencia-ellenérzéjel aktualis kimeneti frekvencia
[Hz]
1= Fordulatszam [1/min] szamitott fordulatszam
2= Frekvencia-alapjel [Hz] Kimeneti frekvencia, amely megfelel a jelenlegi alapjelnek. Ennek
nem kell az aktualis kimeneti frekvenciaval megegyeznie.
3= Aram[A] aktualisan mért kimeneti aram

4 = Nyomatékaram [A]
5= Fesziiltség [V AC]

nyomatékképz6 kimeneti aram
a készilék kimeneténél levd aktualis valtakozé fesziiltség
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6 = Kozbensod kori fesz. [VDC] A  kbézbensé kéri fesziiltség” a frekvenciavaltd  bels6
egyenfeszlltsége. Ez egyebek kozétt a haldzati fesziltség
nagysagatol is fugg.

7= cos Phi a teljesitménytényezd aktualisan szamitott értéke
8 = Latszolagos teljesitmény a latszolagos teljesitmény aktualisan szamitott értéke
[kVA]

9= Hatasos teljesitmény [kW] a hatasos teljesitmény szamitott értéke
10 = Forgatonyomaték [%] a forgatényomaték aktualisan szamitott értéke
11= Mez6 [%] a motorban levé mez6 aktualisan szamitott értéke
12= Uzemérak [h] id6, ameddig a készllék halozati feszlltség alatt volt
13 = Eng. izemérak [h] L~Engedélyezett lizembrak®, id6, amely alatt a készlilék engedélyezett

volt.
14 = 1. analég bemenet [%)] a készilék 1. analég bemenetének aktudlis értéke
15 = 2. analég bemenet [%] a készulék 2. analég bemenetének aktualis értéke
16= ..18 fenntartott
19 = Hitétest homérséklete [°C] a hiit6test aktualis h6mérséklete
20 = Motorterhelés [%] az ismert motoradatokon (P201... P209) alapul6 atlagos motor
kihasznaltsagi fok
21 = Fékellenall. kihasznaltsaga ,Fékellendllas kihasznaltsagi foka”, az ismert ellenallds-adatokon
[%] (P556... P557) alapul6 atlagos fékellenallas kihasznaltsagi fok

22 = Bels6 hémérséklet [°C] a készllék (SK 54xE/SK 2xxE) aktualis bels6 hémérséklete
23 = Motorhémérséklet KTY-84 altali méréssel
24= ...29 fenntartott
30 = Mp-t akt. alapjelértéke [Hz] a ,motorpotenciométer funkcié és tarolas aktualis alapjelértéke®:

(P420...=71/72). Ezen a funkcion keresztil olvashato le az el6irt érték
ill. Az elézetes uton (anélkil, hogy a meghajtas mikddne) allithaté be.

31= ...39 fenntartott

40 = PLC-Ctrlbox érték vizualizaciéos mod PLC-kommunikaciohoz

41 = ..59 fenntartott

60 = Allérész-ell. azon meéréssel (P220) megallapitott allérész-ellenallas

61 = Forgorész-ell. azon méréssel ((P220 (2. funkcio) megallapitott forgorész-ellenallas

62 = Allérész szor. ind. azon.: meéréssel ((P220 (2. funkcid) megallapitott szérasi indukcio

63 = Allérész szér. azon méréssel ((P220 (2. funkcio) megallapitott induktivitas

65 = fenntartott
P002 Kijelzétényezé S

(kijelz6tényez6)

0,01...999,99 A P001 >Uzemi értékek kijelzésének kivalasztasa< () paraméterben kivalasztott lizemi érték a
{1.00} skalazo tényezével megszorozva kerll kijelzésre az >Uzemi érték kijelzés< PO00 paraméterben.

igy van lehet6ség a berendezésspecifikus lizemi értékek, pl. az atfolyasi mennyiség kijelzésére.

P003 Felligyeleti kéd

(feliigyeleti k6d)
0 ... 9999 0 = A fellgyeleti paraméterek és a P3xx/P6xx csoportok nem lathatok, a tébbiek igen.
{1} 1= Az 3sszes paraméter lathato, kivéve a P3xx és P6xx csoportok.

2 = Az 6sszes paraméter lathato, kivéve a P6xx csoport
3 = Minden paraméter lathato.
4= ..9999, csak a P0O01 és PO03 paraméter lathato.
[i] Informacié NORDCON-kijelzés

Amennyiben a NORDCON-szoftver végzi a paraméterezést, a 4 ... 9999 beallitdsok ugyanugy
viselkednek, mint a 0 beallitas. Az 1-es és 2-es bedllitas a 3-ashoz hasonléan viselkedik.
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5.2.2 Alapparaméterek

Parameter Beallitott érték / Leiras / Utmutato Feligyeleti || arameter-
{gyari beallitas} készlet
P100 Paraméterkészlet S
(paraméterkészlet)
0..3 A paraméterezend6 paraméterkészlet kivalasztasa. 4 paraméterkészlet all rendelkezésre. Azon
{0} paramétereket, amelyekhez a 4 paraméterkészletben eltéré értékek is hozzarendelhetdk,
.paraméterkészlet-fliggébnek“ nevezik; az esetiikben a soron kdévetkezd leirasokban ,,P“ jeldlés
talalhaté a fejlécben.
Az Uzemi paraméterkészlet kivalasztasa megfeleléen paraméterezett digitalis bemeneteken
keresztll vagy a buszvezérlés segitségével torténik.
A billentylizeten keresztiil (SimpleBox, ControlBox, PotentiometerBox vagy ParameterBox) torténé
engedélyezésnél az izemi paraméterkészlet a P100 alatt levd beéllitasnak felel meg.
P101 Param.készlet masolasa S
(paraméterkészlet masolasa)
0..4 Az OK/ENTER gomb megnyomésa utan megtérténik a P100 >Paraméterkészlet< paraméterben
{0} kivalasztott paraméterkészletnek az itt kivalasztott értéktél fliggé paraméterkészletbe torténd
masolasa.
0 = nincs masolas
1 = akt. masolasa a P1 ala: Az aktiv paraméterkészletet az 1. paraméterkészletbe masolja be
2 = akt. masolasa a P2 ala: Az aktiv paraméterkészletet a 2. paraméterkészletbe masolja be
3 = akt. masolasa a P3 ala: Az aktiv paraméterkészletet a 3. paraméterkészletbe masolja be
4 = akt. masolasa a P4 ala: Az aktiv paraméterkészletet a 4. paraméterkészletbe masolja be
P102 Felfllxtgs’! id6 P
(felfutasi idd)
0...320,00 s A felfutési id6 a OHz-t6l a beadllitott maximalis frekvenciaig (P105) tartd linearis
{2.00} frekvenciandvekedésnek megfelel6 id6. Ha az (izemhez alkalmazott aktualis alapjel érték <100%,

a felfutasi id6 a beallitott alapjelértéknek megfeleléen linearisan csdkken.

A felfutasi id6 bizonyos koérilmények k6zott megnéhet, ilyen pl. a frekvenciavalté tulterhelése, az
alapjelérték késleltetése, kerekités vagy az dramhatarérték elérése.

ERTESITES:

Ugyelni kell a redlis értékek hasznalatara paraméterezéshez. P102 = 0 bedllitisa nem
megengedett a hajtasokhoz!

A rampa meredekségére vonatkoz6 megjegyzések:

A rampa lehetséges meredekségét nem utolsé sorban a forgérész tehetetlenségi nyomatéka
hatarozza meg.

A tdl meredek rampa a motor ,megbillenését” is eredményezheti.

A szélséségesen meredek rdmpakat (pl.: 0-50 Hz < 0,1 s alatt) altalanossagban kerdini kell, mert
azok a frekvenciavalto kdrosodasahoz vezethetnek.
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P103 Pekezest 1do P
(fékezési idd)

0...320,00 s A fékezési id6 az az idd, amely a bedllitott maximalis frekvencia (P105) linearis frekvencia 0 Hz
{2.00} ertékig valo csOkkenésének felel meg. Ha az lizemhez alkalmazott aktualis alapjelérték <100%, a
fékezési id6 ennek megfeleléen lerovidiil.
A fékezési id6t bizonyos kérilmények meghosszabbithatjak, ilyen pl. a kivalasztott >Kikapcsolasi
lizemmadd< (P108) vagy a >Rampalekerekités< (P106).
ERTESITES:
Ugyelni kell a realis értékek hasznalatara paraméterezéshez. P103 = 0 bedllitisa nem
megengedett a hajtasokhoz!
A rampa meredekségére vonatkoz6 megjegyzések: lasd a (P102) paramétert
P104 Minimalis frekvencia P
(minimalis frekvencia)
0,0 ...400,0 Hz A minimalis frekvencia az a frekvencia, amit a frekvenciavalté akkor ad le, amikor mikodését
{0,0} engedélyezik és nincs megadva masik alapjel.
Mas alapjelértékekkel (pl. analég alapjel vagy fix frekvenciak) kombinalva ezek az értékek
hozzaadddnak a beéllitott minimalis frekvenciahoz.
A frekvencia értéke a minimalis frekvencia ala csokken, ha:
a. a hajtas nyugalmi helyzetbél gyorsul.
b. a frekvenciavalté le van tiltva. llyenkor a frekvencia - a kimené frekvencia letiltasa el6tt - az
abszolut minimalis frekvenciara (P505) csokken le.
c. a frekvenciavalto iranyt valt. A forgé magneses mezé megforditasa az abszolut minimalis
frekvencian (P505) torténik.
A frekvencia tartésan ez ala a frekvenciaérték ala csokkenhet akkor, ha gyorsitasnal vagy
fékezésnél a ,frekvencia tartasa” funkcio (digitalis bemenet funkcié = 9) végrehajtasara kerdl sor.
P105 Maximalis frekvencia P
(maximalis frekvencia)
0,1...400,0 Hz Ez a frekvenciavalté altal akkor biztositott frekvencia, amikor az engedélyezve van és maximalis
{50,0} alapjel all fenn; pl. a P403-nak megfelelé analég alapjel, egy megfelel6 fix frekvencia vagy egy

SimpleBoxon/ParameterBoxon keresztul megadott maximum.

Ez a frekvencia csak a szlipkompenzacié (P212), a ,Frekvencia tartasa“ funkcié (digitalis bemenet
funkcio= 9) és egy masik, kisebb maximalis frekvenciaju paraméterkészletre térténé atkapcsolas
esetében Iéphetd tul.

A maximalis frekvenciakra meghatarozott korlatozasok vonatkoznak, igy pl.

» korlatozasok mezégyengitési lizemben,

» figyelembe vétel a mechanikusan engedélyezett fordulatszamoknal,

«  PMSM: A maximalis frekvencia korlatozasa egy alig a névleges frekvencia fol6tti 6sszegre. Az
O0sszeg szamitasa a motoradatokbdl és bemeneti fesziltségbdl térténik.
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P106 Rampalekerekitések P
(rampalekerekitések)
0...100% Ezzel a paraméterrel a felfutasi és a fékezési rampa lekerekitése érhet6 el. Ez olyan
{0} alkalmazasoknal szikséges, ahol lagy, de mégis dinamikus fordulatszam valtoztatasra van
szlkseég.
A lekerekités a kivant érték minden egyes valtozasanal megtorténik.
A beadllitand6 érték a bedllitott felfutasi és fékezési idékdn alapul, amikor is a 10%-nal kisebb
értékeknek nincs hatasa.
A teljes felfutasi, ill. fékezési iddre, a lekerekitést is beleértve, a kbvetkezé vonatkozik:
P106 [%]
tges FELFUTAS = tP102 + tP102 ° —_—
100%
P106 [%]
tges FEKEZESI IDO = tP103 + tP103 © ———————
100%
’ 4 | 0
reneti | SeRIoi00, - geredrn 10700
frekvencia °
Frekvencia- | - - - |
alapjel
| |
| |
| |
—
— P102 - —»= P103 ~— 1d6
Megjegyzés: A rampalekerekités a kdvetkez6 feltételek mellett kerill kikapcsolasra, ill. egy
hosszabb id6kkel rendelkezd rampara vald lecserélésre:
» A gyorsulasi értékek (+/-) kisebbek, mint 1 Hz/s
* A gyorsulasi értékek (+/-) nagyobbak, mint 1 Hz/ms
* Lekerekitési értékek kisebbek, mint 10%
P107 Fék meghuzasi ideje P
(fék meghuzasi ideje)
0..250s Az elektromagneses fékek milkddésbe Iépésiik soran fizikai okok elSidézte késleltetett
{0,00} reakcioidével rendelkeznek. Ez az emelémives alkalmazasoknal a teher visszazuhanasahoz

vezethet, mivel a fék késleltetve veszi at a terhelést.

A fékezési idére a P107 paraméter beallitasanal kell figyelembe venni.

A beallithaté holtid6 alatt a frekvenciavalto a beallitott abszolut minimalis frekvenciat (P505) adja le
és ezzel megakadalyozza a beindulast a fékezés ellenében és a terhelés visszazuhanasat a
megallasnal.

Ha a P107-ben vagy a P114-ben 0-nal nagyobb id6t éllitottak be, akkor a frekvenciavaltd
bekapcsolasanak pillanatadban a magnesezd aram (gerjeszté aram) nagységa ellenérzésre kerul.
Ha nem all rendelkezésre elegendé6 magnesezd aram, akkor a frekvenciavaltd6 magnesezd
allapotban marad és a motorfék nem enged fel.

Ahhoz, hogy ebben az esetben kikapcsolas j6jjon létre és hibailizenet (E016) generalddjon, a P539
paramétert 2 vagy 3 értékre kell beallitani.

Lasd meég a P114 >Nyitasi id6< paramétert.

Ajanlott paraméterezés a kovetkez6 alkalmazashoz:
Fékes emelé6mii fordulatszam-visszacsatolas nélkiil
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P114=002. 04 s * Kimend &
P107=0,02..04 s * e | .
P201 ... P208 = Motoradatok BE-jel Kl-jel
P434 = 1 (illsG fék)
P505=2 .. 4 Hz

A biztonsagos inditashoz

P112 = Ki*

P536 = Ki“ P505
P537 = Gyari beallitas

P539 = A magnesez6 aram

fellgyelete

. Fék kioldva _ 146

Visszazuhanas ellen

P214 = 50 ... 100% (siettetés) —=lpyg = = P107 =~

vagy
* A beallitasi értékek (P107/P114) a fék P107, ha P114=0

tipusatol és a motor méretétdl fliggenek.
Kisebb teljesitménynél (< 1,5 kW) kisebb
értékekkel lehet talalkozni, nagyobb
teljesitménynél (> 4,0 kW)
nagyobbakkal.

m Informacio
A fék vezérlése

Az elektromechanikus fék vezérléséhez (kivaltképpen emelémiiveknél) a frekvenciavalton levd
megfeleld csatlakoz6t kell hasznalni. Abszolat minimalis frekvenciaként (P505) a 2,0 Hz alatti érték
nem alkalmazhatd.
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P108 Kikapcsolasi méd S P
(kikapcsolasi mod)

0..13 Ez a paraméter megadja, hogy ,tiltas" (szabalyozd engedélyezése - alacsony) utan a kimeneti

{1} frekvencia hogyan csokken.

0 = Fesziiltség letiltasa: A kimendjel haladéktalanul lekapcsol. A frekvenciavaltd nem ad le tobb
kimen6 frekvenciat. Ez esetben csak a mechanikus surlddas fékezi le a motort. A
frekvenciavalté azonnali visszakapcsolasa hibalizenethez vezethet.

1 = Rampa Az aktualis kimeneti frekvencia a még visszamaradt fékezési idével (a P103/P105-
bdl) aranyosan csokken. A rampa lefutasat kdvetéen csatlakozik az egyenaramu utanfutas
(— P559).

2 = Rampa késleltetéssel: mint ,,Rampa“ 1, azonban generatoros tizemnél a fékezési gérbe
rampaja meghosszabbodik, ill. statikus Gzemnél a kimené frekvencia megnd. Ez a funkcié
bizonyos korlilmények kdzott megakadalyozhatja a tulfesziiltség miatti lekapcsolast, ill.
csOkkentheti a veszteségteljesitményt a fékellenallason.

ERTESITES: Ha definialt fékezésre van sziikség, pl. emeldmiiveknél, akkor ezt a funkciot
nem szabad beprogramozni.

3 = Azonnali DC fékezés: A frekvenciavaltd azonnal az el6re kivalasztott egyenaramra (P109)
kapcsol at. Ezt az egyenaramot a berendezés csak a még aranyosan visszamaradt
>Egyenaramu fékezési id6< (P110) alatt biztositja. Az >egyenaramu fékezés ideje< az
aktualis kimené frekvencia és a maximalis frekvencia (P105) mindenkori aranyatol fliggéen
rovidil. A motor az alkalmazastdl fliggd id6 leteltével all le. Ez a terhelés tehetetlenségi
nyomatékatol, a surlédastdl és a beallitott egyenaramtol (P109) fligg.

Az ilyen jellegli fékezésnél nincs energia visszataplalas a frekvenciavaltoba, a
héveszteségek Iényegében véve a motor forgdrészében Iépnek fel.

PMSM-motorokhoz nem!
4 = All. megallitasi Gthossz, ,allandé megaéllitasi ithossz* Ha az izem nem a maximalis kimend

frekvenciaval (P105) torténik, akkor a fékezés rampaja késleltetve all be. Ez kézel azonos
megallitasi uthosszhoz vezet a kiildnb6z6 aktualis frekvenciakon.

ERTESITES: Ezt a funkciét pozicionaldsra nem lehet hasznalni. Ez a funkcié
rampalekerekitéssel (P106) egyutt nem hasznalhato.

5 = Kombin. fékezés, ,kombinalt fékezés”. Az aktualis kozbensd kori fesziiltségtél (UZW)
fuggben, az alapfrekvenciara egy nagyfrekvencias fesziiltség kapcsolédik ra (csak linearis
jelleggdrbénél, P211 =0 és P212 = 0). A fékezési id6t (P103) lehetéség szerint be kell
tartani. - jarulékos melegedés a motorban!

PMSM-motorokhoz nem!

6 = Négyzetes rampa: A fékezési gorbe vonala nem linearis, hanem négyzetesen lejt.

7 = Négyz. rampa késleltetéssel:, ,négyzetes rampa késleltetéssel”: A 2. és 6. funkciod
kombinacidja.

8 = Négyz. kombi. fékezés, ,négyzetes kombinalt fékezés™ Az 5. és 6. funkcié kombinacioja.

PMSM-motorokhoz nem!

9 = Allt. gyors. telj. ,alland6 gyorsitési teljesitmény* Csak a mez6gyengitési tartomanyra
érvényes! A hajtas gyorsitasa ill. fékezése allando villamos teljesitménnyel torténik. A
rampak lefutasa a terheléstél flgg.

10 = Tavolsagszamlalo: allando Ut az aktualis frekvencia/sebesség és a beallitott minimalis
kimeneti frekvencia (P104) kozott.

11 = All. gyors. telj. késl., ,Allandé gyorsitasi teljesitmény késleltetéssel A 2. és a 9.
kombinacidja.

12 = Alll. gyors. telj. 3. méd, ,Allandé gyorsitasi teljesitmény 3. mod”: mint a 11, de kiegészitd
fékchopper- tehermentesitéssel

13 = Kikapcsolasi késleltetés, ,Rampa kikapcsolasi késleltetéssel”: mint az -1 ,,rampa”,
azonban megmarad a hajtas a (P110) paraméter alatt beallitott idére a beallitott abszolut
minimalis frekvencian (P505), miel6tt a fék miikbdésbe lép.

Példa az alkalmazasra. Utélagos pozicionalas daruvezérléskor.
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P109 Ff-:-ke”zo egyenaram S P
(fékezb egyenaram)
0 ...250% Arambeallitas az egyenaramu fékezés funkcidkhoz (P108 = 3) és a kombinalt fékezéshez (P108 =
{100} 5).
A helyes beallitasi érték a mechanikus terheléstél és a kivant megallasi id6t6l fiigg. A magas
beallitasi érték nagy terhelések gyorsabb megallitdsara képes.
A 100% bedllitds megfelel a P203 >Névleges aram< paraméterben tarolt &ramértéknek.
ERTESITES: Az a lehetséges egyenaram (0 Hz), amelyet a frekvenciavalté szallitani tud,
korlatozasra ker(l. Az értéket a 8.4 "Csokkentett kimeneti teljesitmény"fejezetben
talalhaté tablazat 0 Hz oszlopa tartalmazza. Alapbeallitasban ez az alapérték
110%-on van.
Egyenaramu fékezés PMSM-motorokhoz nem!
P110 Egyepara,n,lu fgke;es ideje S P
(egyenaramu fékezés ideje)
0,00 ... 60,00 s Az az id6, ameddig a motor megkapja az ,egyenaramu fékezés” (P108 = 3) funkciénal a P109
{2.00} paraméterrel kivalasztott aramterhelést.
Az >egyenaramu fékezés ideje< az aktualis kimené frekvencia és a maximalis frekvencia (P105)
mindenkori aranyatdl fliggden lerdvidul.
A fékezési id6 az engedélyezés visszavonasaval indul és egy ujbdli engedélyezés megszakithatja
azt.
Egyenaramu fékezés PMSM-motorokhoz nem!
Nyomatékhatar P tényezdje
P111 , . , S P
(Nyomatékhatar P tényezdje)
25 ... 400% Ez kozvetlenul befolyasolja a hajtas viselkedését a nyomatékhatéron. A 100 % alapbeallitas a
{100} hajtasfeladatok tébbségénél megfeleld.
Tal nagy értékeknél a hajtdés a nyomatékhatar elérésekor lengésekre hajlamos.
Tul kis értekeknél esetleg bekdvetkezik a beprogramozott nyomatékhatar tullépése.
P112 Nyomatékaram-hatar S P

(nyomatékaram-hatar)

25 ... 400%/401
{401}

Ezzel a paraméterrel hatarérték allithaté be a nyomatékot képz6 aram szémara. Ez
megakadalyozhatja a hajtas mechanikus tulterhelését. Azonban nem nyujt védelmet a mechanikus
blokkolas (ltkdzésre futds) ellen. A csuszé tengelykapcsold véddberendezésként torténd
hasznalata nem poétolhato.

A nyomatékaram-hatar egy analég bemeneten keresztil is bedllithatd, fokozatmentesen. A
maximalis alapérték (vo. kiegyenlités 100%, P403[-01] .[-06]) megfelel a P112 alatti beallitasi
értéknek.

A 20% nyomatékaram-hatarérték ala egy kisebb analdg alapjelérték (P400[-01] ... [-09] = 11 vagy
12) sem csokkenhet. Szervo Gzemmddban ezzel szemben ((P300) = ,1%) az 1.3. verzio folott
lehetséges a 0% hatarérték (korabbi készilékszoftver-verziok: min. 10%)!

401 = AUS (KI) a nyomatékaram-hatar lekapcsolasat jelenti! Ez egyszersmind a frekvenciavalto
alapbeallitasa is.
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P113

Induléfrekvencia S P
(indulofrekvencia)

-400,0 ... 400,0 Hz
{0,0}

Ha a frekvenciavaltd vezérlésére a SimpleBoxot vagy ParameterBoxot haszndljak, az
induldfrekvencia az engedélyezést (bekapcsolast) kovetd kezddértek.

Alternativ megoldasként, a vezéri6kapcsokon keresztil torténé vezérlésnél a indul frekvencia a
digitalis bemenetek egyikén keresztill is kivalthato.

Az induldfrekvencia beallithatd kozvetlenll ezzel a paraméterrel, vagy, ha a frekvenciavaltd
engedélyezése billentylizeten keresztil tortént, az OK gomb megnyomasaval. Az aktualis kimend
frekvencia ebben az esetben atvételre keriil a P113 paraméterbe és egy Uj inditasnal rendelkezésre
all.

MEGJEGYZES: A vezérlkapcsokon keresztiil megadott alapjelértékek, pl. az indulé frekvencia,
a fix frekvenciak vagy az analdg alapjel 6sszegzése alapvetéen elbjelhelyesen torténik. A beallitott
maximalis frekvencia (P105) tullépése, valamint a minimalis frekvencia (P104) ala kerilés, ennek
soran nem megengedhetd..

(a fék nyitasi ideje)
0..250s Az elektromagneses fékek oldasa fizikai okokbdl késleltetett reakcididével megy végbe. Ez azt
{0,00} eredményezheti, hogy a motor a még fogo fék ellenére megindul, ezaltal a frekvenciavalto tilaram-
’ lzenettel leall.
Ez a nyitasi id6 a P114 paraméterrel (fékvezérlés ) vehet6 figyelembe.
A bedllithatd nyitasi id6 alatt a frekvenciavaltd a beallitott abszolut minimalis frekvenciat (P505)
adja le és ezzel megakadalyozza a beindulast a fék ellenében.
Lasd még a P107 >Fék meghuzasi ideje< paramétert (beallitési példa).
MEGJEGYZES:
Ha a fék nyitasi ideje ,0"-ra van allitva, akkor a P107 a fék nyitasi és meghuzasi idejének mindsul.
P12 -01 ‘s .
0 011 Opcidk felligyelete S
[-04] (opciok feliigyelete)
0..2 A kommunikacio feligyelete a rendszerbusz szintjén (hiba esetén: 10.9 hibalizenet)
{1} Tombszintek:

[-01] = busz TB (1. bdvités) [-03] = 1. IOE (3. bévités)

[-02] = 2. IOE (2. bévités) [-04] = 4. bdvités

Beallitasi értékek:

0= Felligyelet:

1= Auto, a kommunikaciés viszonyok felligyeletére csak akkor keril sor, ha megszakad egy

meglevdé kommunikacié. Amennyiben a halézatra kapcsolast kovetéen egy korabban mar
meglevd részegységet a rendszer nem talal, akkor az nem vezet hiba kialakulasahoz.
A fellgyeletet a rendszer csak akkor aktivalja, amikor a bévitések egyike kommunikacios
kapcsolatot létesit a késziilékkel.

2= Feluigy. azonnal aktiv ,Felligyelet azonnal aktiv®, a készilék a halézatra kapcsolast
kovetéen azonnal bekapcsolja az adott részegység felligyeletét. Amennyiben a részegység
a halézatra kapcsolast kovetéen nem talalhatd, a készilék 5 masodpercre ,nincs
bekapcsolasra kész” allapotban marad, majd azt kdvetéen hibat general.

Megjegyzés: Amennyiben az opcionalis részegység altal érzékelt hibalizenetek (pl. hibak a terepi
busz szintjén) sem vezetnek a hajtaselektronika lekapcsolasahoz, akkor a paramétert (P513) {-0,1}
értékre kell allitani.
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5.2.3 Motoradatok/karakterisztika-paraméterek

P : " . . |P Ster-
arameter Beallitott érték / Leiras / Utmutato Feliigyeleti || crameter

{gyari beallitas} készlet
Motorlista

P200 P
(motoriista)

0..73 Ezzel a paraméterrel a motoradatok elézetes gyari beallitasat lehet megvaltoztatni. Gyarilag a

{0} P201 ... P209 paraméterekben egy 4-pdlusu IE1 DS-szabvanymotor van beallitva a frekvenciavalté

névleges teljesitményével.

A lehetséges szamok egyikének kivalasztasaval, majd az ENTER-gomb megnyomasaval az
Osszes motorparaméter (P201 ... P209) a valasztott motorteljesitményre allithaté. A motoradatok
alapjaul egy 4-pdélusu DS-szabvanymotor szolgal.

Ertesités:
Mivel a nyugtazasat kdvetéen a P200 értéke ismét =0, a bedllitott motorok ellendrzésére a P205
paraméteren keresztil van lehetéség.

m Informacié
IE2-/IE3-motorok alkalmazasakor egy IE1-motor kivalasztasat kdvetéen (P200) a
motoradatokat a motor adattablajanak adataira kell beallitani.

0 = nincs valtoztatas

1= nincs motor: Ebben a bedllitdsban a frekvenciavalté aramszabalyozas,
szlipkompenzacio és eldmagnesezési idé nélkil miikodik, tehat motoros
alkalmazasokhoz ez nem ajanlott. Lehetséges alkalmazasi terlletek: indukcidés kemencék
vagy egyéb, tekercsekkel vagy transzformatorokkal rendelkezé alkalmazasok. Ezen a
helyen a kdvetkezd motoradatok vannak beallitva: 50,0 Hz / 1500 rpm / 15,0 A/ 400V /
0,00 kW / cos ¢=0,90 / csillag / Rs 0.01 Q / lures 6,5 A

2= 0,12kW 230V 19= 10LE230V 36=3,0kW400V 52= 0,75kW 230V 80T1/4
3= 0,16LE230V 20= 0,75kW 400V 37= 4,0LE460V 53= 1,10 kW 230 V 90T1/4
4= 0,18 kW 400V 21= 1,0LE460V 38= 4,0kw230V 54= 1,10 kW 230V 80T1/4
5= 0,25LE 460V 22= 1,1kW230V 39= 50LE230V 55= 1,10 kW 400 V 80T1/4
6= 0.25kW 230V 23= 15LE230V 40= 4,0 kW 400V 56= 1,50 kW 230 V 90T3/4
7= 033LE230V 24= 1,1kW 400V 41= 50LE460V 57= 1,50 kW 230 V 90T1/4
= 0,25kW 400V 25= 15LE460V 42= 55kW230V 58= 1,50 kW 400 V 90T1/4
= 0,33LE460V 26= 1,5kW230V 43= T75LE230V 59= 1,50 kW 400 V 80T1/4
10= 0.37 kW 230V 27= 20LE230V 44= 55kW 400V 60= 2,20 kW 230V 100T2/4
1= 050LE230V 28= 1,5kW 400V 45= 75LE460V 61= 2,20 kW 230 V 90T3/4
12= 0,37 kW 400 V 29= 20LE460V 46= 7,5kW230V 62= 2,20 kW 400 V 90T3/4
13= 0,50LE 460V 30= 22kW230V 47= 10,0LE 230V 63 = 2,20 kW 400 V 90T1/4
14=  0,55kW 230V 31= 3,0LE230V 48=  7,5kW 400V 64= 3,00 kW 230 V 100T5/4
15= 0,75LE 230V 32= 22kW400V 49= 10,0LE 460V 65= 3,00 kW 230 V 100T2/4
16= 0,55 kW 400V 33= 3,0LE460V 50= 11,0 kW 400V 66 = 3,00 kW 400 V 100T2/4
17= 0,75LE 460V 34= 3,0kwW230V 51= 150LE 460V 67 = 3,00 kW 400 V 90T3/4
18= 0,75kW 230V 35= 4,0LE230V 68= 4,00 kW 230 V 100T5/4
69 = 4,00 kW 400V 100T5/4
70 = 4,00 kW 400V 100T2/4
71= 550kW 400V 100T5/4
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P201

10,0 ... 399,9 Hz
{lasd az informaciot

}

Motor névleges frekvenciaja S p
(motor névleges frekvenciaja)

A motor névleges frekvenciaja meghatarozza az U/f-karakterisztikanak azt a téréspontjat, amelynél
a frekvenciavalté a kimenetén névleges fesziiltséget (P204) ad le.

m Informacio

Alapbeadllitas
Az alapbeallitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastdl fligg.

P202 Motor ,nevleges forglulatszama S P
(motor névleges fordulatszama)

150 ... 24000

ford./perc A motor névleges fordulatszama a motorcsuszas helyes kiszamitasahoz és kiszabalyozasahoz,

{ lasd az informaciot

}

valamint a fordulatszam kijelzéséhez (P001 = 1) fontos.

m Informacio

Alapbeallitas
Az alapbeallitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastdl fligg.

P203

Motor névleges arameréssége S P
(motor névileges arameréssége)

0,1...1000,0 A
{lasd az informaciot

}

A motor névleges arama donté paraméter az aramvektor-szabalyozashoz.

m Informacio

Alapbeadllitas
Az alapbeadllitas a frekvenciavalté névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastol flgg.

P204 Motor ’nevleges" fgszultsege S P
(motor névleges feszliltsége)
100 ... 800 V A paraméter a motor névleges fesziiltségének beallitasara szolgal. A névleges frekvenciaval egyitt

{lasd az informaciot }

adja ki a feszlltség/frekvencia jelleggdrbét.

mlnformécié
Alapbeallitas
Az alapbeadllitas a frekvenciavalté névleges teljesitményétél ill. a P200 alatti beallitastol flgg.

P205

Motor névleges teljesitménye P
(motor névleges teljesitménye)

0,00 ... 250,00 kW
{lasd az informaciot

}

A névleges motorteljesitmény a P200paraméterrel beallitott motor ellenérzésére szolgal.

m Informacio

Alapbeadllitas
Az alapbeallitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastdl fligg.
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P206 Motor cos phi s P
(motor cos ¢)
0,50 ... 0,98-as

méret kiegészitd
tulajdonsagai
{lasd az informaciot }

A motor cos ¢ az aramvektor-szabalyozas egyik dontd paramétere.

mlnformécié

Alapbeadllitas
Az alapbeallitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastdl fligg.
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P207 Motorkapgsolas S P
(motorkapcsolas)

0..1 0 = csillag 1 = haromszog

{lasd az informaciot

}

A motorkapcsolas donté az allérész ellenallasanak mérése (P220) és ezaltal az aramvektor
szabalyozasa szempontjabal.

m Informacid

Alapbeallitas
Az alapbeadllitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétél ill. a P200 alatti beallitastol fligg.

P208 Allto,resz-e!lgnallas S P
(allérész-ellenéallas)
0,00 ... 300,00 Q A motor allérészének ellendllasa = a DS-motornal egy fazistekercs ellenallasal

{lasd az informaciot

}

Ennek kdzvetlen befolyasa van a frekvenciavaltd aramszabalyozasara. Tul magas értéke esetleg
tuldramot, tul alacsony értéke kis forgatbnyomatékot idézhet el6 a motornal.

Egyszerli méréshez a P220 paraméter alkalmazhatd. A P208 paraméter a kézi bedllitdshoz vagy
az automatikus mérés eredményére vonatkozé informaciéként hasznalhatoé.

Figyelem:

Az aramvektor-szabalyozashoz az allérész ellenallasat automatikusan a frekvenciavaltonak kell
mérnie.

m Informacio

Alapbeallitas
Az alapbeallitas a frekvenciavalté névleges teljesitményétél ill. a P200 alatti beallitastol flgg.

P209 l{re's,jar.atltl aram S P
(Gresjarati aram)
0,0...1000,0 A Ennek az értéknek a motoradatokbol torténé kiszamitasa a P206 ,cos ¢“ és P203 paraméter

{lasd az informaciot

}

minden egyes megvaltoztatdsakor automatikusan megtorténik.
Figyelem: Ha az értéket kdzvetlenul kell bevinni, Ugy azt a motor adatai kdzul utolsénak kell
beallitani. Csak igy kerllhetd el az érték fellilirasa.

m Informacio

Alapbeadllitas
Az alapbeallitas a frekvenciavaltd névleges teljesitményétdl ill. a P200 alatti beallitastdl fligg.

P210 Statikus erésités S P
(statikus erésités)

0 ...400% A statikus erdsités (boost) befolyasolja a magneses mezét létrehozé aramot. Ez megfelel a

{100} mindenkori motor Uresjarati aramanak, tehat fliggetlen a terheléstdl. Az Uresjarati aram kiszamitasa

a motoradatokbdl torténik. A gyari 100% beéllitas megfeleld a jellemzd alkalmazésokhoz.
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P211 D!namlku§ 9’rosnes S P
(dinamikus erésités)

0...150%
{100}

A dinamikus er&sités (boost) befolyasolja a nyomatékot Iétrehozé aramot, ez tehat a terheléstél fliggd
mennyiség. Itt is érvényes megallapitas, hogy a gyari 100% beallitas megfelel a jellemzé
alkalmazasokhoz.

Tal nagy értéke tularam létrejottéhez vezethet a frekvenciavalténal. Ekkor a kimend fesziiltség
terhelés hataséra tulsagosan megemelkedik. Tul kis érteke tul kicsi forgatonyomatékhoz vezet.

[i] Informacié U/f-karakterisztika

Meghatarozott alkalmazasoknal, kiilénds tekintettel a nagy oszcillald sulyoknal (pl. ventilatoros
hajtédsok) szikség lehet a motor U/f-karakterisztikaval val6 vezérlésére. Enhhez a P211 és P212
paramétereket 0%-ra kell allitani.

P212

Szlipkompenzacio S P
(szlipkompenzacio)

0...150%
{100}

A szlipkompenzéacio a terhelés fliggvényében ndveli a kimend frekvenciat a haromfazisu aszinkron
motorok fordulatszamanak kozel allandd értéken tartasa céljabdl.

A gyari 100% beallitds haromfazisi aszinkron motorok alkalmazdsa és a motoradatok helyes
beallitasa esetén optimalisnak bizonyul.

Ha tobb (kilonbozé terhelésd, ill. teljesitményl) motor (izemel egy frekvenciavaltordl, akkor a
szlipkompenzaciét P212 = 0%-ra kell beallitani. Ez kizarja a negativ hatast. PMSM-motoroknal gyari
bedllitdson kell hagyni a paramétert.

[i] Informacié Ulf-karakterisztika

Meghatarozott alkalmazasoknal, kiilénds tekintettel a nagy oszcillald sulyoknal (pl. ventilatoros
hajtédsok) szikség lehet a motor U/f-karakterisztikaval val6 vezérlésére. Enhhez a P211 és P212
paramétereket 0%-ra kell allitani.

[i] Informacié PMSM

PMSM vezérlésekor a paraméterrel meghatarozhaté a tesztjelmivelet fesziltségeréssége
(P330). A szikséges feszlltséger6sség kuldonbodzé tényezdk fliggvénye (t6bbek kdzott
kornyezeti/motorhémérséklet, motorméret, motorkabelhossz, a frekvenciavalté nagysaga). Ha
nem sikerul a forgérészhelyzet-azonositas, a paraméterrel beallithat6 a feszlltségerésség.

P213

ISD-szabalyozas er. S P
(ISD-szabalyozas erésitése)

25 ... 400%
{100}

Ez a paraméter a frekvenciavalté aramvektor-szabalyozasanak (ISD-szabalyozas) szabalyozasi
dinamikajat befolyasolja. Magas értékek beallitasa gyorsabba teszi a szabalyozét, alacsony értékek
bedllitasa lassubba.

Ez a paraméter az alkalmazas fajtajatél figgden allithatd be, pl. instabil tzem elkerllése céljabdl.

P214

Forgatonyom. siettetése S P
(forgatényomaték siettetése)

-200 ... 200%
{0}

Ez a funkcié lehetévé teszi egy eérték tartdés bevitelét az aramszabalyozéba a varhato

forgatonyomaték-sziikséglethez. Ez a funkcio jol felhasznalhaté emel6-berendezéseknél a terhelés

tokéletesebb atvételéhez az inditasnal.

MEGJEGYZES: Jobbra t6rténé mezéforgasnal, a motorbdl szarmazé forgatényomatékokat pozitiv
elSjellel kell bevinni, a generatortél szarmazé forgatonyomatékokat pedig negativ
elSjellel. Ha a mez4 forgasi irdnya bal, akkor ez éppen forditva térténik.
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P215 Erdsités siettetése S P
(erésités siettetése)

0 ...200% Csak linearis karakterisztikanal (P211 = 0% és P212 = 0%) van értelme.

{0} Nagy inditasi nyomatékot igényld hajtasok szamara ezzel a paraméterrel lehetévé valik az inditasi
fazisban egy kiegészité aram hozzakapcsolasa. Ennek hatoideje korlatozott és az >Erdsités siettetés
id6tartama< P216 paraméterben valaszthato ki.

Minden lehetséges beallitott aram- és nyomatékaram-hatar (P112, P536, P537) az erfsités
siettetése folyaman deaktivalasra kertil.

MEGJEGYZES:

Aktiv ISD-szabalyozas esetén (P211 és/vagy P212#0%) a P215#0 paraméterezése a szabalyozas
meghamisitashoz vezet.

P216 Erésités siettetés idétartama S p
(erésités siettetés idétartama)

0,0...10,0s A paraméter 3 funkcidnal jatszik szerepet:

{0,0}

Id6korlat az erosités siettetéséhez: A megndvelt induléaram hatéideje.
Csak linearis karakterisztikanal (P211=0% és P212=0%).

Id6korlat az impulzuskikapcsolas elnyomasahoz (P537): lehetévé teszi a nehéz inditast.
Idékorlat a hiba miatti lekapcsolas elnyomasahoz a (P401) paraméter, { 05 } beallitas ,0 - 10 V,
2 hiba miatti lekapcsolas*®

P217 Rezgéscsillapitas S P
(rezgéscsillapitas)

0 ...400% A rezgéscsillapitassal csillapitani lehet az Uresjarati rezonancia rezgéseket. A 217 jel( paraméter a

{10} csillapitasi képesség mértéke.

A rezgéscsillapitas soran a nyomaték arambdl kisz(irésre kerll a rezgés hanyad egy fellletatereszt
szlr§ segitségével. Ez a P12 segitségével kerll er6sitésre és a kimeneti frekvenciara vald
felkapcsolasra.

A felkapcsolt érték szamara a hatar ugyanigy aranyos a P217-el. A fellletatereszté sz(ird
id6allanddja a P213-tdl fugg. P123 magas értékeknél az idéallandé alacsonyabb.

10% beallitott értéknél P217 esetén max. £0,045 Hz keril felkapcsolasra. 400% esetén a P217-ben
ennek megfeleléen +1,8 Hz.

A funkcié nem aktiv a P300 ,Szervo izemmddban®.

P218 Modulacié foka S
(modulécié foka)

50 ... 110% Ez a beadllitasi érték modositja a frekvenciavaltd kimeneti fesziltségét a halozati fesziiltségre

{100} vonatkoztatva. A <100% értékek csOkkentik a fesziltséget a halozati feszliltség alatti értékekre, ha

ez a motorok szamara megkovetelt. >100% értékek ndvelik a motornal a kimend aramot, amely az
aramnal megnovekedett felharmonikusok hoz vezet, és ennek kovetkezményeként néhany motornal
ingadozasokhoz vezethet.

Normal esetben itt 100 %-ot kell beallitani.
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P219 Automatikus magn. illesztés S
(automatikus magnetizalasi illesztés)

25 ... 100%/101
{100}

A paraméter segitségével elvégezhetd a magnetizalas automatikus hozzaigazitdsa a motor
terheléséhez és azzal az energiafelhasznalas csdkkentése a tényleges sziikséglet mértékére. A
P219 ekdzben azt a hatarértéket szemlélteti, amelyig a mez6t a motorban le kell csdkkenteni.

Szabvanyosan egy 100% érték van beallitva és ezzel nincsen lehetéség siillyesztésre. Minimalisan
25% allithato be.

A mezb silllyesztése kb. 7,5 6ra id6éallandoval torténik. A terhelés noévelésekor kb. 300 ms
idéallandoval torténik a mezd ismételt felépitése. A mezbsillyesztés ugy torténik, hogy a
magnesez6- és a nyomatékaram korilbelll ugyanolyan nagysagu, a motor tehat ,optimalis
hatasfokkal” Gizemel. Nincs betervezve az, hogy a névleges érték folétt emeljék meg a mezét.

Ez a funkci6 csak olyan alkalmazasokra van tervezve, amelyeknél a megkdvetelt forgatonyomaték
csak lassan valtozik (pl. szivattyuk és szell6z6k alkalmazésa). Ez a hatasméd szempontjabdl
négyszog alaku karakterisztikat is potol, mert a fesziiltséget a terhelésre adaptalja.

Szinkrongépek lizemeltetésekor (IE4-motorok) a paraméternek nincs funkcidja.

FIGYELEM: Emelémiveknél vagy olyan felhasznalasoknal, ahol a forgatényomaték gyorsabb
feléplilésére van sziikség, ezt semmi esetre sem szabad alkalmazni, mert kilénben
terhelésugrasok esetén tularam miatti lekapcsolasokhoz ill. a motor billenéséhez
vezethet, mivel a hianyzé mez6ét aranyon feluli nyomatékarammal kell kompenzaini.

101 = automatikus, a P219 = 101 beallitdsaval automatikus magneses aramszabalyozé keril
aktivalasra. Az ISD-szabalyozas azutan alarendelt aramlasszabalyozéoval mikddik,
mialtal a szlipszabalyozas kiilondsen magasabb terheléseknél javulni fog. A normal
ISD-szabalyozassal (P219 = 100) szembeni szabalyozasi idék észrevehetfen

gyorsabbak.
P2xx Szabalyozé-/karakterisztikaparaméterek
Kimeneti
feszlltség
P204 —
P215
P210— ‘!7
' »
] o P201 Kimeneti frekvencia
ERTESITES: —
. . ~P216 = 146
Jjellemzd
beallitasok a Aramvektor-szabalyozas (gyari beallitas) Linearis U/f-karakterisztika
kovetkezOkhoz: P201-P209 = motoradatok P201-P209 = motoradatok
P210 = 100% P210 = 100% (statikus er&sités)
P211 = 100% P211 = 0%
P212 = 100% P212 = 0%
P213 = 100% P213 = nincs jelentése
P214 = 0% P214 = nincs jelentése
P215 = nincs jelentése P215 = 0% (dinamikus erésités)
P216 = nincs jelentése P216 = 0 s (dinamikus erésités idétartama)
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P220

Para.-azonositas P
(paraméter-azonositas)

0..2
{0}

Ertesités:

A legfeljebb 2.2 kW teljesitmény(i késziilékeknél a késziilék a paraméter segitségével automatikusan
kiszamitja a motoradatokat. A bemért motoradatokkal sok esetben jobbé tehetd a hajtas viselkedése.

A paraméterek azonositasa némi id6t vesz igénybe, ekézben nem szabad kikapcsolni a halézati
fesziiltséget. Ha az azonositast kovetéen kedvezétlen lizemi viselkedés adddna, akkor egy
megfeleld motort kell valasztani a P200 paraméter alatt, vagy kézzel beallitani a P201 ... P208
parameétereket.

0 = nincs azonositas

1 = Rs azonositas:

Az allorész ellenallasa (kijelzés a P208-ban) keriil megallapitasra tdbbszdri mérésen
keresztul.

2 = motorazonositas
A funkcio csak legfeljebb 2.2 kW késziilékekhez hasznalhato.
ASM: minden motorparaméter (P202, P203, P206, P208, P209) megallapitasra kerul.
PMSM: az allérész-ellenallas (P208) és az induktivitas (P241) kertl meghatarozasra.
A motor azonositasat csak hideg motor (15 ... 25 °C) mellett szabad elvégezni. A rendszer a motor
melegedését izem kdzben figyelembe veszi.

A frekvenciavalté ,lzemkész” allapotban van. BUSZ-lizemben a BUSZNAK hibatlannak kell lennie
és uzemelnie kell.

A motor teljesitménye maximum egy teljesitményfokozattal nagyobb vagy 3 teljesitményfokozattal
kisebb lehet, mint a frekvenciavalté névleges teljesitménye.

A megbizhaté azonositas érdekében be kell tartani a legfeljebb 20 m-es motorkabelhosszt.

A motor azonositasat megel6zden elére be kell allitani a motoradatokat az adattablanak vagy P200
paraméternek megfeleléen. Legalabb a névleges frekvencianak (P201), a névleges
fordulatszamnak (P202), a feszlltségnek (P204), a teljesitménynek (P205) és a
motorkapcsolasnak (P207) ismertnek kell lennie.

Ugyelni kell arra, hogy a teljes mérési miveleten keresztiil a motorral valé 6sszekottetés ne
szakadjon meg.

Ha az azonositast nem lehet sikeresen befejezni, akkor az E019 hibalizenet jelenik meg.
A paraméterazonositast kovetéen a P220 ismét = 0.

P240

EMK-fesziiltség, PMSM
(EMK-fesziiltség, PMSM)

S P

0..800V
{0}

Az EMK-allandé a motor indukcios ellenfesziiltségét mutatja. A beallitandé 6sszeget a motor
adatlapja ill. az adattabla tartalmazza; méretezése 1000 min™' értékre torténik. Normal esetben a
motor névleges fordulatszama nem 1000 min™', az adatokat megfelel6en at kell szamitani:

Példa:

E (EMK-allandd, adattabla): 89V

Nn (motor névleges fordulatszama): 2100 min"

P240 alatti érték P240 = E * Nn/1000
P240 =89 V * 2100 min-"/1000 min-’
P240 =187V

0 = ASM keriil alkalmazasra, ,aszinkrongép kertil alkalmazasra®“. Nincs kompenzacio
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P241 [-01] Induktivitas, PMSM S P
[-02] (induktivitas, PMSM)

0,1...200,0 mH A paraméteren keresztil torténik a PMSM-re jellemzd aszimmetrikus reluktanciak kompenzalasa.

{ minden 20,0 } Az allorész-induktivitasok bemérése a frekvenciavaltoval térténhet (P220).
[-01]=d-tengely (Ld) [-02]=g-tengely (Lq)

P243 Reluktancia szoge IPMSM S P
(reluktancia sz6ge IPMSM)

0...30° Beagyazott magnesekkel rendelkezé szinkrongépek a szinkronnyomaték mellett

{0} reluktancianyomatékkal is rendelkeznek. Ennek oka a d- és g-iranyu induktivitas kdzotti
anizotropiaban (eltérés) rejlik. A két nyomatékkomponens atfedése kdvetkeztében a maximalis
hatasfok nem 90°-os terhelési sz6gnél (mint az SPMSM esetében), hanem nagyobb értékeknél
van. A paraméter ennek a tovabbi szognek a figyelembe vételére szolgal. Minél kisebb a szog,
annal alacsonyabb a reluktanciahanyad.
A motorral jellemz6 reluktanciaszog kiszamitasa a kovetkezdk szerint térténik:
* A hajtasnak egyenletes terheléssel ( >0,5 MN) kell mikédnie CFC-mdédban (P300 1)
* Avreluktanciaszdget (P243) |épésenként kell névelni, amig az aram (P719) el nem érte

a minimumat

P244 Csucsaram, PMSM S P
(csucsaram, PMSM)

0,1...100.0A A paraméter a szinkronmotor csicsaramat foglalja magaba. Az értéket a motor adattablaja

{5.0} tartalmazza.

P245 Ingacsill., PMSM VFC S P
(ingacsillapitas, PMSM VFC)

5...250% Az elégtelen oncsillapitas miatt a PMSM-motorok VFC nyilt hurkd Gzemben rezgésre hajlamosak.

{25} Az *ingacsillapitas” segitségével elektromos csillapitassal ellene lehet hatni a kilengésnek.

P247 Kapcs; frekv., YFC PMSM S P
(kapcsolési frekvencia, PMSM PMSM)

1...100% Ahhoz, hogy a terhelés spontan megvaltoztatasanal, "

{25} kivaltképpen alacsony frekvenciaknal azonnal ~ ©FC
rendelkezésre alljon minimalis mennyiségii nyomaték, VFC-  yge Control
lUzemben az lq alapjelérték (magnesezd dram) vezérlése a ,

frekvencia fliggvényében torténik (mezéerbsités). A 1
jarulékos mezéaram nagysagat a (P210) paraméter F203
hatarozza meg. Az aram linearisan ,nulla” értékre cstkken,
amelyet annal a frekvencianal ér el, amelyet a (P247)
hataroz meg. A 100% a motor (P201) alatti névieges F209
frekvenciajanak felel meg. P31 Pi314PI32

tl:l_rcf

Wy
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5.2.4 Szabalyozéparaméterek

Inkrementalis jelad6 csatlakoztatasa nem biztositott. Ez az oka annak, hogy azon paraméterek leirasat,
amelyek kizardlag a forgasjeladd konfiguralasara szolgalnak (P301, P321 — P328, P334) a jelen
kézikdnyv nem tartalmazza. A vonatkozd paraméterek a készulék szoftverében ennek ellenére
megtalalhatok. Ugyelni kell arra, hogy a paraméterek gyari beallitasait nem szabad
megvaltoztatni. Ettél eltéré6 esetben nem szavatolhaté a frekvenciavalté rendeltetésszerii
miikddése.

A P3xx paramétercsoport a készllék szallitaskori allapotaban jellemz8en szirkén jelenik meg, de a

NORDCON aldl Iathato.

Paraméter i . ., . . P .. . Paraméter-

(o Al Beallitott érték / Leiras / Megjegyzés Késziilék Feluigyeleti Készlet

P300 Szervo uzemméd P
(szervo lizemmod)

0..1 A paraméter segitségével meghatarozhaté a motorszabalyozasi eljaras.

{0} 0= Ki (VFC nyilt hurka) 1) Fordulatszam-szabalyozas jeladé-visszacsatolas nélkiil

1= Be (CFC zart hurku) 2) Fordulatszam-szabalyozas jeladé-visszacsatolassal
MEGJEGYZES:
Uzembe helyezéssel kapcsolatos megjegyzések: (E3, 4.2.1 "Az (zemmoddok (P300)
magyarazata").
1)  Azonos az el6z6 ,KI“ bedllitassal
2)  Azonos az el6z6 ,BE" beallitassal
m Informacio Beallitas 1 = Be (CFC zart hurku)
Inkrementalis jeladd kiértékelésére nincs lehetéség. Ez az oka annak, hogy a bedllitds 1 = Be
(CFC zart hurku) hatastalan.

P310 Fordulatszam-szabalyozé6 P P
(fordulatszam-szabalyoz6 P)

0 ... 3200% A fordulatszam-szabalyozd P dsszetevbje (aranyos erésités).

{100} A frekvencia-alapjel és az ellenérzdjel kozotti fordulatszam-kilonbség megszorzasara szolgalo
er@sitési tényezd. A 100% érték azt jelenti, hogy a 10% fordulatszam-kulénbség 10% alapjelértéket
ad. Tul nagy értékek a kimend fordulatszam ingadozasat idézhetik el6.

P311 Fordulatszam-szabalyozo | P

(fordulatszam-szabalyoz¢ 1)

0 ... 800%/ms
{20}

A fordulatszam-szabalyozé | sszetevéije (integrald dsszetevd).

A szabalyozé integralé dsszetevéje lehetdve teszi a szabalyozasi eltérés teljes kikliszébolését. Az
érték megadja, hogy mekkora az egy ms alatt bekdvetkezd alapjel-valtozas. Tul kis értékek
hatasara a szabalyozé lassuva valik (az utan allitasi id6 tul nagy lesz).

BU 0180 hu-3824

113



Co

NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS

P312 Nyomatékaram-szabalyozé6 P S P
(nyomatékaram-szabalyozé P)

0 ... 1000% A nyomatékaram aramszabalyozéja. Minél nagyobbra vannak az aramszabalyoz6 paraméterek

{400} bedllitva, annal pontosabban toérténik a kivant aramérték betartdsa. A tul nagy P312 értékek
altalaban nagyobb frekvenciaju rezgéseket okoznak alacsonyabb fordulatszamok mellett, ezzel
szemben a tul nagy P313 értékek tobbnyire kisebb frekvenciaju lengéseket okoznak a teljes
fordulatszam tartomanyban.
Ha a P312 és a P313 paraméterben ,nulla“ érték van bedllitva, akkor a nyomatékaram-szabalyozé
ki van kapcsolva. Ez esetben csak a motormodell siettetése mikdodik.

P313 Nyomatékaram-szabalyozé | S P

(nyomatékaram-szabalyozé )

0 ... 800%/ms
{50}

A nyomatékaram-szabalyozé | dsszetevéje. (ldsd még: P312 >nyomatékdram-szabalyozo P<)

Nyomatékaram-szab. hatarért.

P314 (nyomatékaram-szabalyozé S P
hatarértéke)

0..400V Ez megadja a nyomatékaram-szabalyozé maximalis feszliltség-tartomanyat. Minél nagyobb ez az

{400} érték, annal nagyobb hatas kifejtésére képes a nyomatékaram-szabalyozd. A P314 tul nagy értékei
instabilitdashoz vezethetnek, kiléndsen a mezdgyengitési tartomanyba térténé atmenetnél (lasd
P320). A P314 és a P317 értékét mindig kozel azonosra kell beallitani, ezaltal a mez6- és a
nyomatékaram szabalyoz6 azonos jogosultsagokkal rendelkezik.

P315 Gerjesztéaram-szabalyozé P S P
(gerjesztéaram-szabalyozé P)

0 ... 1000% Aramszabalyozé a gerjesztéaramhoz. Minél nagyobbra vannak az dramszabalyozé paraméterek

{400} beallitva, annal pontosabban torténik a kivant aramérték betartasa. A tul nagy P315 értékek
altalaban nagyfrekvencias rezgéseket idéznek el6 az alacsony fordulatszamoknal. Ezzel szemben
a tul nagy P316 értékek tdbbnyire kisfrekvencias lengéseket idéznek el6 a teljes fordulatszam
tartomanyban. Ha a P315 és a P316 paramétert ,nulla“ értékre allitjdk be, akkor a gerjesztéaram
szabalyozoja kikapcsol. Ez esetben csak a motormodell siettetése miikodik.

P316 Gerjeszt6aram-szabalyozé | S P

(gerjeszt6aram-szabalyozd I)

0 ... 800%/ms
{50}

A gerjeszt6aram-szabalyozo | 6sszetevdje. Lasd még: P315 >gerjesztéaram-szabalyozé P<

P317 Gerjeszt6aram-szab. hatarértéke) s P
(gerjesztéaram-szabalyozd hatarértéke)

0..400V Megadja a gerjeszt6aram-szabalyozé maximalis fesziltség-tartomanyat. Minél nagyobb az érték,

{400} annal nagyobb hatas gyakorldsara képes a gerjesztéaram szabalyozdja. A P317 tul nagy értéke

instabilitisokhoz vezethet a mezd&gyengitési tartomanyba térténd dtmenetnél (lasd P320). A P314
és a P317 értékét mindig kdzel azonosra kell beallitani, ezaltal a mez6- és a nyomatékaram
szabalyozo6 azonos jogosultsagokkal rendelkezik.
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P318 Mezégyengité szabalyozé6 P S P
(mezébgyengité szabalyozé P)

0 ... 800% A mezégyengitd szabalyozé a mezd kivant értékének csokkentésére szolgal a szinkron

{150} fordulatszam tullépése esetén. Az alapfordulatszamok tartomanyaban a mezdégyengité
szabalyozoénak nincs feladata, ezért a mezégyengité szabalyozé beallitasa csak akkor szlkséges,
ha a névleges motorfordulatszam feletti fordulatszamokon kell dolgozni. A P318/P319 tul nagy
értéke kilengéseket okoz a szabélyozé Uzemében. Tul kis értékeknél és dinamikus gyorsulasi
és/vagy késleltetési id6knél nem kovetkezik be a mezd kielégité gyengllése. A mogé kapcsolt
aramszabalyozo ilyenkor nem képes a kivant aramértéket maradandoéan bevinni.

P319 Mezbgyengitd szabalyozé | S P

(mezbgyengité szabalyozé 1)

0 ... 800%/ms
{20}

Ennek csak a mezdgyengitési tartomanyban van hatasa, lasd P318 >Mez8gyengité szabalyoz6 P<

P320 Mezégyeng.-szab. hatarértéke S P
(mezébgyengité szabalyozé hatarértéke)
0...110% A mezdégyengitési hatarérték azt adja meg, hogy milyen fordulatszamnal/fesziltségnél kezdi el a
{100} szabalyoz6 a mezdgyengitést. 100% érték beallitasanal a szabalyozé korilbelll a szinkron
fordulatszamnal kezdi meg a mez8gyengitést.
Ha standard értékekként a P314 és/vagy a P317 paraméternél sokkal nagyobb értékek beallitasara
kertl sor, akkor a mez6égyengitési hatart megfeleléen csokkenteni kell, hogy ezaltal a szabalyozasi
tartomany az aramszabalyozénak tényleg rendelkezésére alljon.
P330 Ind.forgorész.helyzet azon. S
(Induléasi forgérészhelyzet azonositasa)
(korabbi megnevezés: ,PMSM-szabalyozas*)
0..1 A PMSM (allandé magnessel rendelkezé szinkronmotor) indulasi forgorészhelyzete (a
{0} forgorészhelyzet kezdéértéke) meghatarozasi eljarasanak kivalasztasa.

A paraméter csak a ,CFC zart-hurku*“ eljaras (P300, beallitas ,1%) szempontjabdl relevans.

0 = Fesziiltségvezérelt: A gép elsé inditasakor a rendszer megjegyez egy fesziiltségmutatot,
amely arrél gondoskodik, hogy a gép forgérésze a ,nulla” rotorhelyzetre legyen beallitva. Az
induldsi forgorészhelyzet meghatarozasanak ezen maddja csak abban az esetben
hasznalhato, ha ,nulla” frekvencianal a gép részérél nem all fenn ellennyomaték (pl. oszcillald
suly hajtasok). Amennyiben teljesul a feltétel, a forgérészhelyzet meghatarozasi eljarasa
nagyon pontos (<1° elektromosan). Emel8berendezéseknél ez az eljaras elvileg nem
alkalmas, mert minden esetben van ellennyomaték.

Jeladé nélkiili izem esetére a kévetkezd érvényes: P331 kapcsolasi frekvenciaig a motor
(névleges arammal memorizalva) fesziltségvezérelt médon lizemel. A kapcsolasi frekvencia
elérésekor a rendszer atkapcsol az EMK-eljarasra a rotorhelyzet meghatarozasahoz.
Amennyiben a frekvencia a hiszterézis (P332) figyelembe vételével a (P331) érték ala
csokken, a frekvenciavalté az EMK-eljarasbol visszavalt fesziiltségvezérelt izemre.

1= Tesztjeleljaras: Az indulasi forgorészhelyzet meghatarozésara tesztjel segitségével kerdl
sor. Az eljaras zart fék mellett is mikodik allé helyzetben, azonban a d- és g-tengely és az
induktivitas kozott megfeleld anizotropiaval rendelkezé PMSM-t igényel. Minél magasabb az
anizotrépia, annal pontosabb az eljaras. A (P212) paraméterrel moédosithaté a tesztjel
fesziiltségnagysaga, a (P213) paraméterrel pedig elvégezheté a rotorhelyzet-szabalyozé
beallitasa. A tesztjeleljarassal az eljarasra elvileg alkalmas motorok esetében 5°...10°
pontossagu forgorészhelyzet érhetd el elektromosan (motortdl és anizotropiatél fliggéen).
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(PLC-funkcié)

0..1 Az integralt PLC aktivalasa
{0} 0 = Ki: a PLC nem aktiv, a frekvenciavalté vezérlése a (P509) és (P510) paraméternek
megfeleléen torténik.
1= Be: a PLC aktiv, a frekvenciavalté vezérlése a PLC-vel torténik a (P351) paraméter
fliggvényében. A 16 alapjelértékek meghatarozasat ennek megfeleléen a (P553) paraméter
alatt kell elvégezni. A szekunder alapjelértékek (P510[-02]) definialasa tovabbra is a (P546)
paraméterrel torténhet.
P351 PLC-alapjel kivalasztasa S
(PLC-alapjel kivalasztasa)
0..3 A vezér szd (STW) és f6 alapjelérték (HSW) forrasanak kivalasztasa aktiv PLC-funkcié mellett
{0} (P350 = 1). ,0“ és ,1“ bedllitasnal a f6 alapjelértékek meghatarozasa a (P553), a szekunder
alapjelértékekeé azonban véltozatlanul a (P546) paraméterrel torténik. A paramétert a rendszer csak
abban az esetben veszi at, ha a frekvenciavalt6 ,bekapcsolasra kész” allapotban van.
0= STW és HSW = PLC: A PLC adja a vezér sz6t (STW) és a f6 alapjelértéket (HSW), a
(P509) és (P510[-01]) paramétereknek nincs funkcidja.
1= STW =P509: A PLC adja a f6 alapjelértéket (HSW), a vezér sz6 (STW) forrasa megfelel a
(P509) paraméter alatti beallitasnak.
2= HSW = P510[1]: A PLC adja a vezérszot (STW), a f6 alapjelérték (HSW) forrasa megfelel a
(P510[-01]) paraméter alatti beallitasnak.
3= STW és HSW = P509/510: A vezér sz6 (STW) forrasa és a f6 alapjelérték (HSW)
megfelelnek a (P509)/(P510[-01]) paraméter alatti beallitasnak.
P353 Buszallapot PLC-n keresztiil S
(buszallapot PLC-n kereszttil)
0..3 A paraméterrel elddnthet6, hogy hogyan dolgozza fel a PLC a vezetd funkcid vezér szavat (STW)
{0} és a frekvenciavalto allapot szavat (ZSW).

Ki: A vezetd funkcio vezér szavat (STW) (P503#0) és az allapot szét (ZSW) a PLC
valtozatlan formaban dolgozza fel.

Broadcast vezér sz6: A vezet6 érték funkcio (P503# 0) vezér szavat (STW) a PLC allitja
be. Ehhez a PLC-ben ujra kell definialni a vezér szét a ,34_PLC_Busmaster_Control_word*
folyamatértékkel.

Busz allapot sz6: A frekvenciavalté allapot szavat (ZSW) a PLC allitja be. Ehhez a PLC-
ben megfeleléen ujra kell definialni a vezér sz6t a ,28_PLC_status_word*” folyamatértékkel.

Broadcast vezér sz6 és Busz allapot sz6: /asd az 1. és 2. bedllitast
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P355 [-01] PLC-alapjel, egész szam S

(PLC-alapjel, egész szam)

[10]

0x0000 ... OXFFFF Az INT tdmb lehetévé teszi a PLC-vel térténé adatcserét. Az adatokat a PLC megfelel§

dsszes = {0} folyamatvaltozéi alkalmazhatjak.

P356 [01] PLC-alapjel, hossz s
[_0 5] (PLC-alapjel, hosszti)
0x0000 0000 ... Az DINT témb lehetévé teszi a PLC-vel torténd adatcserét. Az adatokat a PLC megfelel6
OxFFFF FFFF folyamatvaltozéi alkalmazhatjak.
Osszes={0}
P360 ro1 PLC-kijelzbérték S
'['_'05] (PLC-kijelz6érték)
-2 000 000,000 ... A paraméter a PLC datumanak kijelzésére szolgal. A megfelel§ folyamatvaltozok révén a PLC
2 000 000.000 képes leirni az emlitett paramétereket. A rendszer nem tarolja az értékeket!

6sszes = { 0,000 }

P370 PLC-’aIIapot s
(PLC-allapot)
0 ... 63dec A PLC aktualis allapotanak kijelzésére szolgal.
Bit 0 = P350=1: A P350 paramétert a ,belsd PLC aktivalasa” funkcidra allitottak.
ParameterBox:
0x00 ... OX3F Bit 1 = PLC aktiv: A belsé PLC aktiv.
Bit 2 = Stop aktiv: A PLC-program ,stop“ allapotban van.
SimpleBox/ControlBox: Bit3 = Hibak s aktiv: A PLC hibak ‘s fol b
0x00 ... OX3F it 3 = Hibakeresés aktiv: -program hibakeresése folyamatban van.

Bit 4 = PLC-hiba: A PLC-ben hiba van, a PLC 23.xx felhasznal6i hibak azonban ezen a helyen

Bsszes = {0} nem jelennek meg.

Bit 5= PLC leallt: A PLC-programot leallitottak (Single Step vagy Breakpoint).
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5.2.5 Vezérlokapcsok

;i',':r'i“;;;'més} Beallitott érték/Leiras/Megjegyzés Feliigyeleti ":Z;Z:L‘fte"
P400 o1 Alapjel-bemenetek funkcio P
'['_'07] (alapjel-bemenetek funkcid)

0..36 [-01] 1. analég bemenet, a frekvenciavaltoba integralt 1. analég bemenet funkcidja
{[-01]=1} [-02] 2. analég bemenet, a frekvenciavaltoba integralt 2. analég bemenet funkcidja
{[-02]=0} [-03] Kiils6 1. analég bemenet, elsé 1/0-bévités (SK xU4-IOE) AIN1-je
([-03]=0} [-04] Kulsé 2. analég bemenet, els6 1/0-bdvités (SK xU4-I0E) AIN2-je

[-05] 1. kiils6 a.bem. 2. IOE, ,2. IOE 1. kiils6 analég bemenete®, masodik I/O-bbvités
{[:04]=0} (SK xU4-I0E) AIN1 (= 3. analég bemenet)
{[-05]=0} [-06] 2. kiilsé a.bem. 2. IOE, ,2. IOE 2. kiils6 analég bemenete*, masodik 1/O-bévités
{[-06]=0} (SK xU4-I0E) AIN2 (= 4. analég bemenet)
{[-07]=0} [-07] Alapjelmodul

... A beallitasi ertekeket lasd alabb

Az alapjelértékek normalizasardl: [, 8.10 "Alapjel-/ellenérzéjel-értékek normazasa"szakasz.

0 = Ki, az analég bemenetnek nincs funkcidja. A frekvenciavalté vezérlékapcsokon keresztil

tortént engedélyezése (bekapcsolasa) utan az esetleg beallitott minimalis frekvenciat
(P104) adja ki.

Frekvencia-alapjel, a megadott analdg tartomany (P402/P403) a kimeneti frekvenciat a
beallitott minimalis és maximalis frekvencia (P104/P105) koz6tt valtoztatja.

Frekvencia hozzaadasa**, a szallitott frekvenciaérték hozzaadasa az alapjelhez.
Frekvencia kivonasa**, a szallitott frekvenciaérték kivonasa az alapjelbél.

Minimalis frekvencia, a frekvenciavaltd minimalis frekvencigjanak beallitasa
also hatarérték: 1 Hz
Normalizalas: 0-100% a P104 paraméterbdl

Maximalis frekvencia, a frekvenciavalté maximalis frekvenciajanak beallitasa

also hatarérték: 2 Hz

Normalizalas: 0-100% a P105 paraméterbdl

Folyamatszabalyozo6 ellenérzdjele, aktivalja a folyamatszabalyozét, az analég bemenet
Osszekotésbe kerlil az ellenérzéjel addjaval (himba, nyomasérzékelé szelence,

aramlasmérd stb.). A mdd beallitasa az 1/0-bdvités DIP-kapcsoldjaval, illetve a (P401)
paraméterrel torténik.

= Folyamatszabalyozé6 alapjele*, mint a 6-os funkcio, de az alapjelértéket (pl. egy

potenciométerrel) adjak meg. Az ellenérzéjelet egy masik bemeneten keresztil kell
megadni.

= Pl frekvencia-ellenérzéjele*, egy szabalyozokor felépitéséhez szikséges. Az analdg

bemenet (ellenérzd jel) és az alapjel (pl. rogzitett frekvencia) 6sszehasonlitdsa. A kimend
frekvenciat a lehet&ség hataran beliil addig szabalyozza, amig az alapjel meg nem
egyezik az ellendrzéjellel. (lasd a P413...P414 szabalyozasi jellemzdket).

= PI frekvencia-ellendrzéjel korlatozva * Pl frekvencia-ellen6rzéjel korlatozva, mint a 8-

as ,PI frekvencia-ellenérzéjel” funkcio, azonban a kimeneti frekvencia nem csékkenhet a
P104 paraméterben beprogramozott minimalis frekvenciaérték ala. (nincs
forgasiranyvaltas)

= PI frekvencia-ellendrzgjel ellenérizve *, Pl frekvencia-ellendrzéjel ellendrizve*, mint a 8-

as ,PI frekvencia-ellenérzéjel” funkcio, azonban a P104 minimalis frekvencia elérése
esetén a frekvenciavalto a kimeneti frekvenciat lekapcsolja.

= Nyomatékaram-hatar, ,nyomatékaram-hatar, korlatozé“, a (P112) paramétertél fiigg, az

érték egyenl6 az alapjelérték 100%-aval. A beallitott hatarérték elérése korlatozza a
kimeneti frekvenciat a nyomatékaram hatarértékénél.
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12 = Nyomatékaram-hatar, lekapcsolo, ,nyomatékaram-hatar, lekapcsolo®, a (P112)
paramétertdl fligg, az érték egyenl6 az alapjelérték 100%-aval. A beallitott hatarérték
elérése az E12.3 hibakdd melletti lekapcsolashoz vezet.

13 = Aramhatar, ,dramhatar, korlatoz6“ a (P536) paramétertdl fiigg, az érték egyenld az
alapjelérték 100%-aval. A beallitott hatarérték elérése csokkenti a kimeneti fesziltséget a
kimeneti aram korlatozasa érdekében.

Aram lekapcs., ,aramhatér, lekapcsol6 a (P536) paraméterté| fiigg, az érték egyenl6 az
alapjelérték 100%-aval. A beallitott hatarérték elérése az E12.4 hibakdd melletti
lekapcsolashoz vezet.

14

15 = Rampaidd, normal esetben csak egy potenciométerrel sszefliggésben alkalmazzak.
also hatarérték: 50 ms
Normalizalas: T_Rampenzeit= 10 s*U[V]/10 V (U = a potenciométer fesziiltsége)

16 = Forgatonyomaték siettetése, ez a funkcié lehetdévé teszi egy forgatbnyomaték-igény
érték el6zetes tartds bevitelét a szabalyozdba (zavarérték-felkapcsolas). Ez a funkcio a
kiilon teherérzékelével rendelkezé emeléberendezéseknél hasznalhaté fel a jobb
terhelés-atvétel érdekében.

17 = Szorzas, az alapjel megszorzasa a megadott analdg értékkel. A 100%-ra kiegyenlitett

analdg érték ebben az esetben megfelel az 1-es szorzétényezének.

18 = Kanyarodasméré, a kils6é analég bemeneten (P400 [-03] ill. P400 [-04]) vagy a buszon
(P546 [-01 .. -03]) keresztul a slave elkiildi az aktualis sebességet a masternek. A master
a sajat sebességébdl, a slave sebességébdl és a vezetd sebességbdl kiszamitja az
aktualis sebesség-alapjelértéket, hogy a két hajtas kozlil egyik se miikddjén gyorsabban
a kanyarban, mint a vezet6 sebesség.

19 = ...fenntartott

25 = Gearing atv. tényezd, ,Gearing atviteli tényez8*, szorz6 az alapjelértékek valtozé jellegi
atvitelének figyelembe vételéhez. Példa: Master és slave kdzotti atvitelbeallitas
potenciométer segitségével.

26 = ...fenntartott

30 = Motorhémérséklet, a motorhdmérséklet mérése KTY-84 hdmérséklet-érzékelével (E,
4.4 "Hémérséklet-érzékeldk" szakasz)

33 = Foly.szab. nyomaték-alapjelértéke ,Folyamatszabalyozé nyomaték-alapjelértéke”, a
nyomatékok egyenletes felosztasadhoz dsszekapcsolt hajtadsoknal (pl. S-hengeres hajtas).
A funkci6 ISD-szabalyozas esetén is lehetséges.

34 = Pl-ffoly.szab. frekv. atmérdkorrekcidja- (Pl-/folyamatszabalyozé frekvencia
atmeérdkorrekcioja).

35 = Nyomaték atmérdkorrekcidja- (nyomaték atmérbkorrekcioja).

36 = PIl-/foly.szab. frekv. és nyomaték atmérékorrekcidja - (PI-/folyamatszabalyoz6
frekvencia és nyomaték atmérdkorrekcidja).

*) A PI- és folyamatszabdlyoz6 tovabbi részleteir6l lasd a kovetkezd fejezetet: 8.2
"Folyamatszabalyozd".

**) Ezeknek az értékeknek a hatarértékeit a >Minimalis frekvencia szekunder alapjel< P410 és a
>Maximalis frekvencia szekunder alapjel< P411 paraméterek képezik; a (P104) és (P105)
paraméter altal meghatarozott hatarértékeknél kisebb/nagyobb értékek nem megengedettek.
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P401 [-011 Analég bemenet lizemméd
['O;i (analég bemenet iizemmaéd)

0..5 A paraméter meghatarozza, hogy a frekvenciavaltd hogyan reagaljon egy, a 0% kiegyenlitésnél
{ 6sszes 0} (P402) kisebb értékl analdg jelre.

[-01] = 1. analég bemenet: a késziilékbe integralt 1. analég bemenet
[-02] = 2. anal6g bemenet: a készlilékbe integralt 2. analég bemenet

[-03] = Kiils6 1. analég bemenet, , 7. kiils6 analég bemenet” Az elsé 1/0-bévités 1. analdg
bemenete

[-04] = Kiils6 2. analég bemenet, ,2. kiils6 analég bemenet” Az elsé 1/0-bbvités 2. analdg
bemenete

[-05] = 2. IOE 1. kiils6 analég bemenete, ,2. I/O-bévités 1. kiilsé analég bemenete®. A masodik
1/0-bévités 1. analdég bemenete

[-06] = 2. IOE 2. kiils6 analég bemenete, ,2. I/O-bdvités 1. kiilsé anal6g bemenete® A masodik
1/0-bévités 2. analdég bemenete

0 = 0—10 V korlatozott: A beprogramozott 0% (P402) kiegyenlitésnél kisebb analdg alapjel nem
vezet a beprogramozott minimalis frekvencia (P104) alatti értékhez, és igy forgasirany-
valtashoz sem.

1 =0-10 V: Ha a beprogramozott 0% kiegyenlitésnél (P402) kisebb alapjel all fenn, akkor ez
adott esetben forgasirany-valtashoz vezet. Ezaltal a forgasirany-valtas egy egyszeri
feszlltségforrassal és egy potenciométerrel megvaldsithato.

pl. belsd alapjel forgasirany-valtassal: P402 = 5V, P104 = 0 Hz, potenciométer 0-10V >
forgasirany-valtas 5 V-nal, a potenciométer kdzépallasaban.

Az irdnyvaltas pillanatdban (hiszterézis = + P505), a hajtés éall, ha a minimalis frekvencia
(P104) kisebb, mint az abszolut minimalis frekvencia (P505). Egy a frekvenciavalté altal
vezérelt fék a hiszterézistartomanyban bekapcsolt.

Ha a minimalis frekvencia (P104) nagyobb, mint az abszolit minimalis frekvencia (P505),
akkor a hajtas a minimalis frekvencia elérésekor iranyt valt. A hiszterézis + P104
tartomanyaban a frekvenciavalté a minimalis frekvenciat (P104) adja le, a frekvenciavalté altal
vezérelt fék nem kapcsol be.

(P402) kiilénbség ertékének 10%-a

ala lecsokken a minimalis P105
kiegyenlitett alapjelérték (P402), (fmax)
akkor a frekvenciavalté kimenete

lekapcsol. Mihelyt az alapjel Gjra

nagyobb lesz [P402 - (10% * (P403-

P402))], a frekvenciavalto ujra ad

kimend jelet. AV 1.1 RO
készulékszoftver-verziéra vald

2 =0-10 V ellendrizve: Ha a (P403) és a f/Hz ‘

20V-10%*8.0vV=12V

\
atallaskor a frekvenciavalto | § @
viselkedése annyiban valtozik, hogy [ A
a funkcié mar csak akkor aktiv, ha a 0 | § §
vonatkozé bemenethez a P400 alatt (a8 X

OFF

funkciot valasztottak. P14
(frmin) )

4

Al

!

=8.0V

pl._az alapjelérték 4—20 mA: P402: Kiegyenlités 0% = 1 V; P403: Kiegyenlités 100% =5V, -
10% megfelel -0,4 V-nak; azaz 1-5V (4-20 mA) a normal munkatartomany, 0,6-1V =
minimalis frekvencia-alapjel, a kimenet lekapcsolasa 0,6 V (2,4 mA) alatt torténik meg.
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3 =-10 V-10 V: Ha a beprogramozott 0% kiegyenlitésnél (P402) kisebb alapjel all fenn, akkor ez

adott esetben forgasirany-valtashoz vezet. Ezaltal a forgasirany-véltas egy egyszeri
feszultségforrassal és egy potenciométerrel megvaldsithato.

pl. belsé alapjel forgasirany-valtassal: P402 = 5V, P104 = 0 Hz, potenciométer 0-10V >
forgasirany-valtas 5 V-nal, a potenciométer kdzépallasaban.

Az iranyvaltas pillanataban (hiszterézis = + P505), a hajtas all, ha a minimalis frekvencia
(P104) kisebb, mint az abszolut minimalis frekvencia (P505). A frekvenciavalté altal vezérelt
fék a hiszterézistartomanyban nincs bekapcsolva.

Ha a minimalis frekvencia (P104) nagyobb, mint az abszolut minimalis frekvencia (P505),

akkor a hajtds a minimalis frekvencia elérésekor iranyt valt. A hiszterézis + P104

tartomanyaban a frekvenciavalté a minimalis frekvenciat adja le, a frekvenciavalto altal

vezeérelt fék nem kapcsol be.

ERTESITES: A -10 V-10 V funkcié esetében a miikddési mod abrazolasardl van sz6, nem
pedig egy fizikailag bipolaris jelre mutaté hivatkozasrdl (lasd a fenti példat).

4 =0-10 V 1. hibakikapcsolassal, ,0-70 V 1. hibakikapcsolassal“:

A 0% kiegyenlitési érték el nem érése a (P402) esetén aktivalja az ,Analdg- Be el nem
érése” 12.8-as hibajelentését.

A 100% kiegyenlitési érték tullépése a (P403) esetén aktivalja az ,Max. analdg be tullépése”
12.9-es hibajelentését.

Még akkor is, ha az analdg érték a (P402) és (P403) egységeken kivil definialt hatarokon
kivil van, az alapjel 0—100% kozotti értékre korlatozédik.

A felligyeleti érték csak akkor lesz aktiv, ha engedélyezési jel van jelen, és az analdg érték
els6 alkalommal érte el a (=(P402) ill. £(P403)) érvényes tartomanyt (pl. nyomasfelépuilés
egy szivattyu bekapcsolasat kdvetéen).

Aktiv kapcsolt allapotaban a funkcié akkor is mikédik, ha a vezérlés példaul egy terepi
buszon keresztiil térténik, és az analég bemenetnél nincs is vezérlés.

5=0-10 V 2. hibakikapcsolassal, ,0—-10 V 2. hibakikapcsolassal*

Lasd a 4 (,0-10 V; hiba kikapcsolassal) beallitast, azonban:

A fellgyeleti funkci6 ebben a bedllitdsban csak akkor aktiv, ha egy engedélyezési jel all
fenn, és egy olyan idd futott le, amelyben a hiba felligyeletét elnyomtak. Ez az elnyomasi id6é
a (P216) paraméterben kerll beallitasra.

BU 0180 hu-3824
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P402 11 Kiegyenlités: 0% .
[_ogi (Analég bemenet kiegyenlités: 0%)

-50,00 ... 50,00 V
{ 6sszes 0,00 }

Ertesités:

Ezzel a paraméterrel allithatdé be az a feszliltség, amelynek az analég bemenet valasztott
funkcidja minimalis értékének kell megfelelnie.

[-01] = 1. analég bemenet: a készulékbe integralt 1. analég bemenet
[-02] = 2. analég bemenet: a készlilékbe integralt 2. analég bemenet

[-03] = 1. kiils6 analég bemenet, , 1. kiils6 analég bemenet“ Az elsd 1/0-bdvités 1. analdg
bemenete

[-04] = 2 kiils6 analég bemenet, ,2. kiils6 analég bemenet”. Az elsé 1/0-bbvités 2. analdg
bemenete

[-05] = 2. IOE 1. kiils6 analég bemenete, ,,2. I/O-bdvités 1. kiilsé anal6g bemenete® A masodik
1/0-bévités 1. analdég bemenete

[-06] = 2. IOE 2. kiils6 analog bemenete, ,2. I/O-bévités 1. kiilsé analég bemenete” A masodik
1/0-bévités 2. analdég bemenete

Jellemzd alapjelértékek és az azoknak megfelelé beallitasok:

0-10V > 0,00 vV

2-10V > 2,00 V (a 0-10 V ellenérzott funkcional)
0-20 mA > 0,00 V (belsé ellenallas kb. 250 Q)
4-20 mA > 1,00 V (belsd ellenallas kb. 250 Q)

Belsé ellenéllas DIP-kapcsoléval kapcsolhato (I, 4.3.2.2 "DIP-kapcsolé (S1, S2)"szakasz)

SK xU4-I0E

A jellemzd jelekre, igy 0(2)-10 V vagy 0(4)-20 mA val6 normalizalas az I/O-bévitémodulon levé
DIP-kapcsoldval torténik. A (P402) és (P403) paraméterek jarulékos kiegyenlitése ezekben az
esetekben nem elvégzendd.
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P403 [-01] Kiegyenlités: 100% S

[-Oéi (Analog bemenet kiegyenlités: 100%)
-50,00 ... 50,00 V Ezzel a paraméterrel allithaté be az a fesziltség, amelynek az analég bemenet valasztott

{ 6sszes 10,00 }

funkcidja maximalis értékének kell megfelelnie.

[-01] = 1. analég bemenet: a készlilékbe integralt 1. analég bemenet
[-02] = 2. analég bemenet: a készulékbe integralt 2. analég bemenet

[-03] = 1. kiils6 analég bemenet, , 1. kiils6 analég bemenet” Az els 1/0-bdvités 1. analdg
bemenete

[-04] = 2. kiils6 analég bemenet, ,2. kiils6 analég bemenet” Az els 1/0-bdvités 2. analdg
bemenete

[-05] = 2 IOE 1. kiils6é analég bemenete, ,2. I/O-bévités 1. kiilsé analog bemenete” A masodik
1/0-bévités 1. analdég bemenete

[-06] = 2. IOE 1. kiils6 analég bemenete, ,2. I/O-bévités 1. kiilsé analég bemenete®. A masodik
1/0-bévités 2. analdég bemenete

Jellemzd alapjelértékek és az azoknak megfelel6 beallitasok:

0-10V > 10,00 V
2-10V > 10,00 V (a 0-10 V ellendrzétt funkcidval)
0-20 mA > 5,00 V (belsé ellenallas kb. 250 Q)
4-20 mA > 5,00 V (belsé ellenallas kb. 250 Q)
Ertesités: Belsé ellenallas DIP-kapcsoléval kapcsolhaté (£, 4.3.2.2 "DIP-kapcsold (S1, S2)"szakasz)
SK xU4 -IOE
A jellemzd jelekre, igy 0(2)-10 V vagy 0(4)-20 mA val6 normalizalas az I/O-bévitémodulon levé
DIP-kapcsoldval torténik. A (P402) és (P403) paraméterek jarulékos kiegyenlitése ezekben az
esetekben nem elvégzendd.
P400 ... P403
P401 =0 - 0-10 V korlatozott P401 =1 > 0-10 V nem korlatozott
Kimendé Kimené
frekvencia frekvencia
P105 P105
pozitiv pozitiv
P104 \ \ — P104 t i —
pl.: 0,0V 25V 5,0V 10,0V FFS;U:tSég- zB. | 0,0V 2,5V / 50V 10,0V Fesziiltség-
T +—» 3aape ¢ » «—» alapjel
P403
negativ P402 P403
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P404 [-01] Analég bemenet sziiré S
[-02] (analég bemenet szliréje)
10...400 ms Beallithaté digitalis alulatereszté szlr6 az analdg jelhez. A zavarcsucsok kiszlirédnek, a reakcioéid6é

{ 6sszes 100 }

meghosszabbodik.

[-01] = 1. analég bemenet: a készulékbe integralt 1. analég bemenet
[-02] = 2. analég bemenet: a készlilékbe integralt 2. analég bemenet

Az opcionalis kiilsé 1/O-bdvitd részegységek analdg bemeneteinek szlirési idejének beallitasa az
adott részegység (P161) paraméterkészletében torténik.

P410

Szekunder alapjelért. min. frekv. P
(szekunder alapjelértékek minimalis frekvenciaja)

-400,0 ... 400,0 Hz
{0,0}

Ez az a min. frekvencia, amely a szekunder alapjeleken keresztil az alapjelre hatni tud.
Szekunder alapjelnek minésul az &6sszes olyan frekvencia, amelyet a rendszer a tovabbi
funkcidkhoz, kiegészitésként a frekvenciavalténak szallit:

PID frekvencia-ellenérzéjel

Frekvencia hozzaadasa Frekvencia kivonasa

Szekunder alapjelek a buszon keresztul Folyamatszabalyoz6
min. frekvencia analég alapjelen (potenciométer) keresztul
Szekunder alapj.max.frekv.
P411 (szekunder alapjelértékek maximalis P
frekvenciaja)

-400,0 ... 400,0 Hz
{500}

A maximalis frekvencia, amely a szekunder alapjeleken keresztll az alapjelekre hatni tud.
Szekunder alapjelnek mindsil az 6sszes olyan frekvencia, amelyet a rendszer a tovabbi
funkcidkhoz kiegészitésként a frekvenciavaltdnak szallit.

PID frekvencia-ellenérzéjel

Frekvencia hozzaadasa Frekvencia kivonasa

Szekunder alapjelek a buszon keresztil Folyamatszabalyoz6
max. frekvencia analdg alapjelen (potenciométer) keresztiil
P412 Folyamatszab. alapjele S P
(folyamatszabalyozé alapjele)
-10,0 ...10,0V Egy csak ritkan valtoztatandé alapjel megadasa a folyamatszabalyozohoz.
{5,0} Csak a P400 = 14 ... esetén 16 (folyamatszabalyozod) (lasd a kdvetkezd fejezetet: 8.2,
,Folyamatszabalyozs”).
P413 Pl-szabalyozé P O6sszetevéje S P
(Pl-szabalyoz6 P 6sszetevdje)
0,0 ... 400,0% A paraméter csak akkor érvényes, ha a Pl-szabalyozé frekvencia-ellenérzdjel funkcioé kivalasztott
{10,0} allapotban van.
A Pl-szabdlyozdé P Osszetevlje egy szabalyozasi eltérésnél bekovetkez6é frekvenciaugras
meghatarozasara szolgal, a szabalyozasi kilonbségre vonatkoztatva.
Pl.: P413 = 10% beallitas és 50% szabalyozasi eltérés esetén az aktualis alapjelhez 5%-ot hozzaad
a rendszer.
P414 Pl-szabalyozé | 6sszetevéje S P

(Pl-szabalyozé | 6sszetevdje)

0,0 ... 3000,0%/s
{100}

A paraméter csak akkor érvényes, ha a Pl-szabalyozé frekvencia-ellenérzdjel funkcio kivalasztott
allapotban van.

A Pl szabdlyozd | Osszetevbje egy szabalyozéasi eltérésnél a frekvenciavaltozasnak az idd
fuggvényében térténd meghatérozésara szolgal.

Ertesités: Néhany mas NORD-sorozattal 6sszehasonlitva, a P414 paraméter a 100-as
tényezdvel kisebb (ok: jobbak a beadllitasi lehetéségek a kisebb |-6sszetevdknél).
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P415 Folyamats’zabl. haFargrtekg. , S P
(folyamatszabalyozé vezérlési hatarértéke)
0 ...400,0% A paraméter csak akkor érvényes, ha a Pl-folyamatszabalyozé funkcié kivalasztott allapotban
{10,0} van. Meghatarozza a szabalyozdkorlatozast (%) a Pl-szabalyozé utan (lasd a kdvetkezé fejezetet:
’ 8.2, ,Folyamatszabalyozd”).
P416 PI-aIapje’I rampaldeje S P
(Pl-alapjel rampaideje)
0,00 ... 99,99 s A paraméter csak akkor érvényes, ha a Pl-folyamatszabalyozé alapjelértéke funkcié kivalasztott
{2,00} allapotban van.
A Pl-alapjel rampaja
PA17 1o1] Analég kimenet eltolasa S P
[-02] (analég kimenet eltolasa)
-10,0...10,0V [-01] = Els6 IOE, els6 1/0-bdvités AOUT (SK xU4-10E)
{ 6sszes 0,0 } [-02] = Masodik IOE, masodik I/0-bévités AOUT (SK xU4-10E)
... csak az Az analég kimenet funkciéban itt méd van egy eltolas beallitasara abbdl a célbdl, hogy az analég
SK CU4-IOE vagy jel feldolgozasa a tovabbi késziilékekben egyszeriibb legyen.
SK TU4-I0E Ha az analdg kimenetre egy digitalis funkcid van programozva, akkor ebben a paraméterben
esetében beallithatd a bekapcsolasi és a kikapcsolasi pont kdz6tti kiildnbség (a hiszterézis).
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P418 r-o1) Analog kimenet funkcio S P
[-02] (analég kimenet funkcio)
0...60 [-01] = Elsé IOE «  elsd /0-bdvités AOUT (SK xU4-IOE tipus) ill.
{6sszes 0} * 1/O-bbvités (SK xU4-I0E2 tipus) AOUT1
[-02] = Masodik IOE + masodik I/0O-bévités (SK xU4-IOE tipus) AOUT

«  1/O-bbvités (SK xU4-10E2 tipus) AOUT2

... csak az analog funkcidk (max. terhelés: 5 mA analdg):

SK CU4-IOE vagy A vezérlékapcsoknal le lehet venni egy analég (0 ... +10 V) fesziiltséget (max. 5 mA). Kiilénféle

SK TU4-I0E funkcidk allnak rendelkezésre, mikdzben alapveten érvényesek a kdvetkezd megallapitasok:

esetében

* A0V analdg feszultség mindig a kivalasztott érték 0%-anak felel meg.
* A 10V mindig megfelel a P419 normalizalasi tényez6vel megszorzott motor névleges
értéknek (eltéré megjegyzés hianyaban), mint pl.:

Motor névleges érték - P419
100%

= 10 Volt =

Az alapjelértékek normalizasarol: (L, 8.10 "Alapjel-/ellenérzjel-értékek normazasa"szakasz).
0 = nincs funkcidja, a kapcsokon nincs kimené jel

1= Frekvencia-ellenérzdjel *, az analég fesziltség aranyos a frekvenciavaltd kimené
frekvencidjaval. (100%=(P201))

2 = Fordulatszam-ellenérzéjel *, a fennall6 alapjelen alapuld, a frekvenciavalto altal
kiszamitott szinkron fordulatszam. A terhelésfiiggé fordulatszam-ingadozasokat nem
veszi figyelembe.

A szervo lizemmadd alkalmazasa esetén a mért fordulatszam kiadasa ezzel a funkcidval
torténik. (100%=(P202))

3= Aram *, a frekvenciavalto altal leadott kimené aram effektiv értéke. (100%=(P203))

4 = Nyomatékaram *, kijelzi a frekvenciavalto altal kiszamolt motor terheldnyomatékot.
(100% = P112)

5= Fesziiltség *, a frekvenciavalto altal leadott kimend fesziltség. (100%=(P204))

6 = Kozbensé kori fesz., ,kozbensd kori fesziiltség”, a frekvenciavaltd belsé
egyenfesziltsége. Nem a motor névleges adatain alapul. 10 V, 100% normalizalasnal,
megfelel 450 V DC fesziiltségnek (230 V), illetve 850 V DC (480 V) feszliltségnek!

7 = P542 értéke, az analog kimenetet a P542 paraméterrel a frekvenciavalté aktualis
Uzemallapotatdl fliggetlenil lehet beallitani. A funkcié pl. buszvezérlésnél (paraméteres
megbizas) egy, a vezérlés altal kivaltott analdg értéket adhat ki a frekvenciavaltobol.

8 = Latszdlagos teljesitmény, a frekvenciavaltd altal szamitott aktualis latszélagos
motorteljesitmény. (100%=(P203)*(P204) ill. = (P203)*(P204)*\3)

9 = Hatasos teljesitmény, a frekvenciavalté altal szamitott aktualis hatdsos teljesitmény.
(100%=(P203)*(P204)*(P208) ill. = (P203)*(P204)*(P206)*V3)

10 = Forgatényomaték [%], a frekvenciavaltd altal szamitott aktualis forgatonyomaték (100%
= névleges motornyomaték).

11 = Magneses mezd [%]", a frekvenciavalto altal szamitott aktualis mezé a motorban.

12 = Kimené frekvencia t *, az analdg feszlltség aranyos a frekvenciavalté kimené
frekvencidjaval, a nullapont 5 V-os eltolasa mellett. Jobbos forgasiranynal 5 V-10 V
kozotti értékek, balos forgasiranynal 5 V-0 V kozotti értékek kerlinek kiadasra.

13 = Fordulatszam-ellenérzéjel %, a frekvenciavaltoé altal kiszamitott, a fennallé
alapjelértéken alapuld szinkron fordulatszam, a nullapont 5 V-os eltolasa mellett. Jobbos
forgasiranynal 5 V-10 V kozotti értékek, balos forgasiranynal 5 V-0 V kozotti értékek
kertiinek kiadasra.

A szervo lizemmod alkalmazasa esetén a mért fordulatszam kiadasa ezzel a funkciéval
torténik.

14 = Forgatonyomaték [%] %, a frekvenciavalto altal kiszamitott aktualis forgatényomaték, a
nullapont 5 V-os eltolasa mellett. Motoros nyomatékoknal 5 V-10 V kdzotti értékek,
generatoros nyomatékoknal 5 V-0 V kdzotti értékek kerulnek kiadasra.
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29 = Posicon szamara fenntartott, lasd: BU0210
30 = Frekvencia-alapjel a frekvenciarampa elétt, ,frekvencia-alapjel a frekvenciarampa
elétt’, kijelzi azt a frekvenciat, amely adott esetben az elétte elhelyezkedd szabalyozokbol
(ISD, PID, ...) adddik. Azt kbvetéen, hogy hozzaigazitottédk a felfutasi és fékezési
rampahoz (P102, P103), ez lesz a frekvencia-alapjel a teljesitményfokozat szamara.
31 = Buszon keresztiili kimenet PZD, az analdg kimenet vezérlése egy buszrendszeren
keresztll térténik. Kézvetlenll a folyamatadatok keriilnek atvitelre (P546 = "32”).
33 = Motorpoti frekv.-alapjele ,Motorpoti frekvencia-alapjele”
60 = PLC értéke, az analég kimenetet a frekvenciavaltd aktualis Gzemallapotatdl fuggetlendil
az integrélt PLC adja meg.
*) az értékek a motoradatokon (P201 ...) alapulnak, ill. azokbdl kerultek kiszdmitasra.
P419 [01] Ana!og kim. norn.1’al’|zala,sa.
[-02] (analég kimenet normalizaladsanalég kimenet S P
normalizalasa)
-500 ... 500% [-01] = Els6 IOE, elsd 1/0-bévités AOUT (SK xU4-I0E)

{ 6sszes 100 }

[-02] = Masodik IOE, masodik I/0O-bévités AOUT (SK xU4-I0E)

... csak az A paraméterrel lehet elvégezni az analdg kimenet beallitasat a kivant munkatartomanyhoz. A

SK CU4-IOE vagy maximalis analég kimenet (10 V) megfelel a vonatkozo valasztas normalizalasi értékének.

SK TU4-I0E Ha tehat egy allandé munkapontnal ezt a paramétert 100%-rél 200%-ra névelik, akkor az analdg

esetében kimené fesziiltség megfelezédik. A 10V kimend jel ebben az esetben a névlieges érték
kétszeresének felel meg.
Negativ értékeknél forditott a logika. A 0% ellendrzdjel-érték kiadasa a kimeneten ilyenkor 10 V-tal,
a -100% 0 V-tal torténik.

P420 ro1 Digitalis bemenetek

[-05] (digitalis bemenetek)
0..80 3 szabadon programozhatoé digitalis bemenet all rendelkezésre. Az analég bemenetek tovabba
_011 = digitalis bemenetként is hasznalhatok; ebben az esetben azonban az elektromos tulajdonsagaikat

{[-01]1=1} ; et ;

([-02]=2} tekintve nem kompatibilisek az SPS-szabvéannyal.

{[-03] =4} [-01] 1. d!gli}ilis bemenet (DIN1), jobbra forgas engedélyezése (alapértelmezés), 21-es

vezérl6kapocs
{[-041=0} P
{[-05]=0} [-02] 2. digitalis bemenet (DIN2), balra forgas engedélyezése (alapértelmezés), 22-es

vezérlékapocs

[-03] 3. digitalis bemenet (DIN3), 1. rogzitett frekvencia (alapértelmezés), 23-as
vezérlékapocs

[04] 1. analég bemenet (AIN1/DIN4), nincs funkcidja (alapértelmezés), 14-es vezérl6kapocs

[-05] 2. analég bemenet (AIN2/ DINS), nincs funkciéja (alapértelmezés), 16-o0s
vezérlékapocs

Az I/0-bbvitések (SK xU4-IOE) tovabbi digitalis bemeneteinek kezelése a ,Busz I/O be bit (4...7)*
- (P480 [-05] ... [-08]) paraméterrel torténik az elsd I/O-blvités esetében és a ,,Busz I/O be bit
(0...3)“ - (P480 [-01] ... [-04]) paraméterrel a masodik esetében.

A P420 digitalis bemenetek lehetséges funkcidinak listaja

Erték  Funkci6 Leiras Jel

00 nincs funkcio A bemenet le van kapcsolva. -—-

01 Jobbra forgas engedélyezése A frekvenciavalté kimend jelet ad, és a magneses mezd forgasa high
jobbos, ha pozitiv alapjel all fenn: 0 — 1 él (P428 = 0)

02 Balra forgas engedélyezése A frekvenciavalté kimend jelet ad, és a magneses mezd forgasa high
balos, ha pozitiv alapjel all fenn: 0 — 1 él (P428 = 0)

BU 0180 hu-3824
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Erték  Funkci6 Leiras Jel

Ha a hajtasnak a halozati feszlltség bekapcsolasaval automatikusan el kell indulnia (P428 = 1), akkor az
engedélyezéshez tartésan magas szint szilkséges (21-es kapocs 24 V feszultséggel valo ellatasa).

Ha egyszerre kap vezérlést a jobbra forgas és a balra forgas engedélyezése funkcid, akkor a frekvenciavaltd
zarolasra kerdl.

Amennyiben a frekvenciavalté lUzemzavar éallapotban van, a hiba oka azonban mar megszilnt, akkor a
hibalizenetet a rendszer 1 — 0 éllel nyugtazza.

03 Forgasirany-valtas A magneses mez6 forgasanak iranyvaltasat eredményezi a j. vagy high
b. forgas engedélyezésével egyiitt.

04" 1. régzitett frekvencia Az aktualis alapjelhez a rendszer hozzaadja a P465 [01] alatti high
frekvenciat.

05" 2. rdgzitett frekvencia Az aktualis alapjelhez a rendszer hozzaadja a P465 [02] alatti high
frekvenciat.

06" 3. rogzitett frekvencia Az aktualis alapjelhez a rendszer hozzaadja a P465 [03] alatti high
frekvenciat.

071 4. rogzitett frekvencia Az aktualis alapjelhez a rendszer hozzaadja a P465 [04] alatti high
frekvenciat.

Ha egyszerre tébb régzitett frekvencia kap vezérlést, akkor azok el6jelhelyesen dsszeadddnak. Ezen kivdl
hozzdadddik az analdg alapjel (P400) és adott esetben a minimalis frekvencia (P104) is.
2 - : :
08 Par.keszllet at{kapcslolasa i Az aktiv paraméterkészlet 1...4 els6 bitjének kivalasztasa. high
,1. paraméterkészlet atkapcsolasa“

09 Frekvencia megallitasa A felfutasi vagy fékezési fazis alatt egy alacsony szint az aktualis
kimené frekvencia ,megallitasat” eredményezi. A magas szint low
engedi tovabb futni a rampat.

10 2 Feszlltség letiltasa A frekvenciavalt6 kimend feszlltsége lekapcsol, a motor szabadon low
futva leall.

112 Gyors ledllitas A frekvenciavaltd a P426 paraméterbdl vett beprogramozott gyors low
leallitasi id6vel csokkenti a frekvenciat.

122 Zavarnyugtazas Uzemzavar nyugtazasa kiilsé jellel. Ha ez a funkcid nincs 01
beprogramozva, egy Uzemzavar az engedélyezés (P506) &l
alacsony szintre allitdsaval is nyugtazhaté.

132 Termisztorbemenet Csak hémérséklet-kapcsold alkalmazasakor (bimetal
kapcsoldérintkezd). Kikapcsolasi késleltetés = 2 s, figyelmeztetés high
1 s elteltével.

1423  Tavvezérlés Buszrendszeren keresztil térténd vezérlés esetén alacsony
szintnél atkapcsolas térténik a vezérlbkapcsokkal megvaldsitott high
vezérlésre.

15 Induléfrekvencia ! (P113) alatti frekvenciaérték, Simple- vagy ParameterBox
segitségével torténd vezérléskor is kozvetlenil beallithatd a
MAGASABB/ALACSONYABB gombokkal, majd az OK gombbal high
(P113) tarolhato. '9
Ha a késziilék induléfrekvenciaval fut, akkor egy esetleg aktiv
buszvezérlést a rendszer deaktivalja.

16 Motorpotenciométer Mint a 09 bedllitasi érték, de a P104 min. frekvencia alatt és a P105 low
max. frekvencia felett megallitds nem kdvetkezik be.

2 P
17 Param készlatkapes. 2. Az aktiv paraméterkészlet 1...4 masodik bitjének kivalasztasa.  high
,2. paraméterkészlet atkapcsolasa“

182 Watchdog A bemenetnek ciklikusan (P460) egy felfuté élt kell latnia, 051
ellenkezd esetben E012 hibaval lekapcsol. A funkcié az 1. felfutéd ol
éllel indul.

19 1. alapjel be / ki Az analog bemenet be- és kikapcsolasa 2 (magas=BE). Az high

- - alacsony jel 0%-ra allitja az analdg bemenetet, ami > az abszolut
20 2. alapjel befki minimalis frekvencia (P505) minimalis frekvencidjanal (P104) nem  pioh

vezet ledllashoz.
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Erték  Funkcio Leiras Jel
21 ... 28 fenntartott

29 Box-alapjel engedélyezése Az engedélyezései jelet a Simple Setpoint Box (Box-alapjel)

SK SSX-3A adja ki, a boxnak ehhez 10-S mddban kell Gzemelnie. high
- BU0040

30 PID zarolasa A PID-szabalyozo/folyamatszabalyozé  funkci6 be- és .

. . high
kikapcsolasa (magas = BE)

3125  Ora jarasaval megegyez6 iranya _, . . ) .
futas zarolasa Zarolia a >Jobbra/balra forgas engedélyezést< egy digitalis low

25 — - ——— bemeneten vagy buszvezérlésen keresztil. Nem vonatkozik a

32% Or"fl Jarasa'val ellentétes iranyd motor tényleges (pl. negalt alapjel utani) forgasiranyara. low
futas zarolasa

33 ... 43 fenntartott

44 3-vezetékes irany
Jranyvaltas 3-vezetékes 0>1¢él
vezérlés ” (zarogomb)

45 3-v-vez. Start jobbra A erléfunkcio alt tivat kinal k az R/L (01/ 02) értéknek
3-vezetékes vezérlés Start jobbra vezero ur’1 Clo,a ’erna vat Kina ?nna a,z ( ,)? © n_e 0>14él

. az engedélyezéséhez, amelynél tartésan meglévé szint
(zarogomb) I
szlkséges.

46 3-v-vez ?tart baI’ra’ Itt csak egy vezérl6impulzus sziikséges a funkcio kivaltasahoz. Az
»3-vezetekes-vezérlés  Start-Balra™ frekyenciavalto vezériése igy kizardlag nyomégombokkal -1 g|
(2érogomb) térténhet.

(zarégomb)

49 3-vezetékes-vez. Leallitas
»3-vezetékes vezérlés Stop” 120 él
(nyitbgomb)

47 Motorpot. frekv. + A jobb/bal engedélyezéssel egyiitt a kimeneti frekvencia fokozat .
Motorpotenciométer frekvencia +  nélkil valtoztathatd. Ahhoz, hogy egy aktualis értéket el lehessen high

tarolni a P113-ban, mind a két bemenetnek egyszerre 0,5 s-ig

48 Motorpot. frekv. - magas potencialon kell lennie. Ez az érték ugyanolyan forgasirany-
~Motorpotenciométer frekvencia -“  elBvalasztasnal koévetkezé kezddértékként érvényes R/L- high

engedélyezés), egyébként kezdés fumin.

50 0 bit régzitettfrekvencia-tomb high

51 1 bit rézgitettfrekvencia-tomb Binarisan kodolt digitalis bemenetek, legfeliebb 15 rogzitett high

52 2 bit régzitettfrekvencia-tdmb frekvencia létrehozasahoz. (P465: [-01] ... [-15]) high

53 3 bit rézgitettfrekvencia-témb high

55 ...64 fenntartott

65 2 Fék man./auto nyit A féket a frekvenciavaltdé automatikusan nyitja (automatikus high
.Fék manualis/automatikus nyitasa“  fékvezérlés), ill. ha ezt a digitalis bemenetet allitottak be. 9

66 2 Fék man. nyitasa a fék csak akkor nyit, ha beallitottak a digitalis bemenetet. high
,Fék manuélis nyitasa“ 9

67 Dig. kim. man./auto beallitasa Az 1. digitalis bemenet manualis vagy a (P434) alatt beallitott
,Digitalis kimenet funkcidval valo beallitasa high
manualis/automatikus beallitasa“

68 Digit. kim. man. bedllitdsa 1. digitalis kimenet manudlis beallitasa
,Digitalis kimenet manualis high
beallitasa“

69 Fordulatszammeér. ini.-vel Egyszer( fordulatszammérés (impulzusmérés) iniciatorral Impul-
LFordulatszammeérés iniciatorral” zusok

70 fenntartott
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Erték  Funkcié Leiras Jel
7 Motorpot.f + és tarolas A ,Motorpoti funkcié“ esetében a dig. bemeneteken keresztil
,Motorpotenciométer funkcio beallitanak egy alapjelet (6sszeg), amelyet egyidejlleg tarolnak is.
frekvencia + és automatikus tarolas® Az R/L szabalyozbéengedélyezéssel az a megfelel6 engedélyezési |
forgasi irdnyban indul be. Iranyvaltasnal a frekvenciadsszeg high
megmarad.
A +/- funkcidk egyidejii megnyomasa ennek a frekvencia-

72 Motorpot.f- tarolas alapjelnek a nullara allitasara szolgal.
 Motorpotenciométer funkcié A.frelfvencia-alapjel beélll’thatt’? ill. megjelgni'the’té az lzemi érték
Frekvencia - automatikus tarolassal  Kiielzében (P001=30 , MP-S° akt. alapjelerték) vagy a P718

paraméter alatt.

Egy beallitott minimalis frekvencia (P104) tovabbra is érvényes. high
Tovabbi alapjelértékeket, mint pl. analég vagy roégzitett
frekvenciakat lehet hozzaadni vagy kivonni.

Az alapérték beallitasa a P102/103 paraméter alatti rampakkal
torténik.

7325  Ora jarasaval megegyezé iranyd
futas zar..+ gyorsl. Ugyanolyan, mint a 31-es beallitas, azonban a ,Gyorsleallitas” low
,Ora jardsaval megegyezé iranyu funkciohoz kapcsolt®.
futas zarolasa + gyorsleallitas”

7425  QOra jarasaval ellentétes iranyd
futas zar..+ gyorsl. Ugyanolyan, mint a 32-es beallitas, azonban a ,Gyorsleallitas” low
Ora jarasaval ellentétes iranyu futds funkciohoz kapcsolt®.
zarolasa + gyorsleallitas”

75 2. d'?j""?“' man./auto beallitasa Mint a 67-es funkcid, de a 2. digitalis kimenet esetében (csak az .
,2. digitalis kimenet SK 2x0E esetében) high
manualis/automatikus beallitasa“

76 2. d'_g'_k",n' man. beallltaga Mint a 68-as funkcio, de a 2. digitalis kimenet esetében (csak az |, .
,2. digitélis kimenet manuélis X high

s SK 2x0E esetében)
beallitasa
77 ...79 fenntartott
80 PLC-stop Az integralt PLC program-végrehajtasanak leallitasa a jel high

fennallasanak idejére.

Ha a digitalis bemenetek egyike sincs a ,jobbra forgas engedélyezésére”, se pedig a ,balra forgas engedélyezésére” funkcioval
paraméterezve, akkor a frekvenciavaltd engedélyezését eredményezi egy rogzitett frekvencia vagy az induldfrekvencia
vezérlése. A magneses mez6 forgasiranya az alapjel el6jelétél fligg.

Buszon (pl. RS232, RS485, CANopen, AS-Interface, ...) keresztili vezérlésnél is érvényes.

A funkcié BUSZ I/O be biteken keresztiil nem valaszthato ki.

Az Uzemi paraméterkészlet kivalasztasa megfelel6en

paraméterezett digitalis bemeneteken keresztil vagy a Digitalis Digitalis
buszvezérlés segitségével torténik. Az atkapcsolas Uzem | Beallitas bemenet bemenet
koézben (online) torténhet. A kédolas binadrisan torténik a funkcio [8] funkcié [17]
kovetkez6 minta szerint. 0=  1.paraméterkészlet | LOW LOW

A Dbillentylizeten  keresztul (SimpleBox, ControlBox, | 1= 2. paraméterkészlet | HIGH Low
PotentiometerBox vagy ParameterBox) torténd | 2= 3. paraméterkészlet | LOW HIGH
engedelyezésnel az izemi parameterkészlet a P100 alatt levé [3= 4 paraméterkészlet | HIGH HIGH

beallitasnak felel meg.

Vigyazat! A funkcio végallas-felligyelethez valé hasznalatakor Ugyelni kell arra, hogy ne legyen tullépheté a végallas-kapcsolo,
mert amennyiben tullépik a végallas-kapcsoldt, a rendszer automatikusan megsziinteti a forgasirany zarolasat. Meglevé

engedélyezésnél a frekvenciavalté ismét felgyorsul.
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P426 Gyorsleallasi id6 S P
(gyorsleallasi id6)

0...320,00 s A fékidé beallitasa a gyorsleallas funkcidhoz, amelyet digitalis bemeneten, a buszvezérlésen, a

{0,10} billentylizeten vagy automatikusan hiba esetén lehet miikédésbe hozni.
A gyorsleallasi id6 az az id6, amely a beallitott maximalis frekvencia (P105) linearis frekvencia 0 Hz
értékig valo csokkenésének felel meg. Ha aktualis < 100% alapértékkel dolgoznak, akkor a
gyorsleallasi id6 annak megfeleléen révidil le.

P427 Gyorsleall.lizemzavarnal S
(gyorsleallas iizemzavarnal

0..3 Automatikus gyorsleallas aktivalasa hiba esetén

{0} 0 = Kl Az lizemzavar esetén torténd automatikus gyorsleallitas nem mikadik

1 = Halézati aramkimaradasnal: Automatikus gyorsleallas halozati aramkimaradas esetén

2 = Uzemzavarok esetén: Automatikus gyorsleallas (izemzavarok esetén

3 = Uzemzavar halézati aramkim. nélkiil: Automatikus gyorsleallas lizemzavar vagy halézati
aramkimaradas esetén

Gyorsleallast kivalthat az E2.x, E7.0, E10.x, E12.8, E12.9 és E19.0 hiba.
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P428

Automatikus elindulas S
(automatikus elindulas)

P

0..1
{0}

Standard beallitasban (P428 = 0 = Ki) a frekvenciavaltdé az engedélyezéséhez (bekapcsolashoz)
egy él (,alacsony - magas” jelvaltas) meglétét igényli a mindenkori digitélis bemeneten.

A Be 2 1 (bedllitasnal a frekvenciavalté egy fennalld magas szintre reagal. Ez a funkcié csak akkor
lehetséges, ha a frekvenciavaltd vezérlése a digitdlis bemeneteken keresztil térténik. (Lasd:

P509=0/1)

Vannak olyan esetek, amelyekben a frekvenciavaltonak kdzvetlendil a halézat bekapcsolasaval kell
elindulnia. Ehhez beallithaté a P428 = 1 ©> Be érték. Ha az engedélyezb jel allanddéan be van
kapcsolva, vagy egy athidalassal van ellatva, akkor a frekvenciavalto kdzvetlendl elindul.

ERTESITES:  (P428) nincs ,Be” értéken, ha (P506) = 6, Veszély! (lasd a (P506) megjegyzést)

ERTESITES: Az ,Automatikus elindulas® funkcié csak akkor hasznalhatd, ha a frekvenciavaltd
egyik digitalis bemenetének (DIN 1 ...) paraméterbeallitasa a ,Jobbra forgas
engedélyezése“ vagy a ,Balra forgas engedélyezése® funkcid, és a bemenetet
tartosan ,magas” értékre allitjak. A technoldgiai egység (pl.: SK CU4 - IOE) digitalis
bemenetei nem tamogatjak az ,Automatikus elindulas® funkciot!

ERTESITES: Az ,Automatikus elindulas® csak akkor aktivalhatd, ha a frekvenciavaltét helyi

vezérlésre ((P509) { 0 } vagy { 1} beallitas) paraméterezték.

P434 [-01]
[-02]

Digitalis kimenet funk.
(digitalis kimenet funkcio)

0...40
{[-01]=7}
{[-02] =1}

[-01] = 1. digitalis kimenet, a frekvenciavalté 1. digitalis kimenete
[-02] = 2. digitalis kimenet, a frekvenciavalté 2. digitalis kimenete

A 3-5. és 11. beadllitdsok 10%-os hiszterézissel dolgoznak, azaz a kimenet (a 11-es funkcié nem) a
hatarérték elérésekor 24 V fesziiltséget ad, amelyet egy 10%-kal alacsonyabb érték esetén ismét

lekapcsol (11-es funkcid: ismét bekapcsol).
A P435 paraméter alatti negativ érték segitségével ez a viselkedés invertalhaté.

Beallitas/funkcio

Kimenet ...
hatarértéknél

vagy funkcional
(lasd még: P435)

nincs funkcié

alacsony

kiils6 fék, egy kulsd 24 V-os fékrelé (max. 20 mA) vezérléséhez. A kimenet
beprogramozott abszolut minimalis frekvencia esetén (P505) kapcsol.

A gyakori fékeknél egy 0,2-0,3 s-os alapjel-késleltetést (lasd: P107/P114)
célszeri beprogramozni.

alacsony

A frekvenciavalté miikodik, a kimenet fesziiltség jelenlétét jelzi a kimeneten
(U-V-W).

magas

Aramhatar, a motor névleges aramanak beallitasanak alapul (P203). Az érték

a normalizalason (P435) keresztiil médosithato. magas
Nyomatékaram-hatar, a motoradatok P203 és P206 alatti beéllitdsan alapul.
Megfelel6 forgatonyomaték-terhelést jelez a motornal. Az érték a magas
normalizalason (P435) keresztlil médosithato.
Frekvenciahatar, a motor névleges frekvenciajanak P201 alatti beallitasan magas
alapul. Az érték a normalizalason (P435) keresztil médosithatd. 9
Alapjelérték elérve, azt jelzi, hogy a frekvenciavalté a frekvencia novelését
vagy csokkentését befejezte. Frekvencia-alapjel = frekvencia-ellenérzéjel! magas
1 Hz kiilénbség folott—> Alapjel nincs elérve — alacsony jel.
Uzemzavar, altalanos hibaiizenet aktiv, vagy még nem nyugtaztak. >
- . . alacsony
Uzemzavar - alacsony (lzemkész - magas)
Figyelmeztetés, altalanos figyelmeztetés, egy hatarérték elérése kdvetkezett alacson
be, ami késébb a frekvenciavaltd lekapcsolasahoz vezethet. y
Tularam miatti riasztas, a frekvenciavalté névleges aramanak legalabb

alacsony

130%-at adta le 30 s-on at.
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10

Motor tulmeleg. figyelmeztetés, ,Motor tulmelegedés miatti figyelmeztetés*:
A motorhémérséklet kiértékelése. > A motor tulmelegedett. A figyelmeztetés | alacsony
azonnal, a tulmelegedés miatti lekapcsolas 2 masodperc utan kdvetkezik be.

11 = Nyomatékaram-hat. aktiv, ,Nyomatékaram-hatar/aramhatar aktiv
(figyelmeztetés)”: Bekdvetkezett a P112 vagy a P536 alatti hatarérték elérése. | alacsony
Egy negativ érték a P435 alatt invertalja a viselkedést. Hiszterézis = 10%.

12 = P541 értéke ,P541 értéke — kiils6 vezérlés”, a kimenet a P541 paraméterrel
(0. bit) a frekvenciavalto aktualis Gzemallapotatdl fuggetlendl vezérelhetd.

magas

13 = Gen. nyomatékaram-hat., ,Generatoros nyomatékaram-hatar aktiv*:
Bekovetkezett a P112 alatti hatarérték elérése a generatoros tartomanyban. magas
Hiszterézis = 10%

16 = Osszehasonlité érték Ain1,
A frekvenciavalté AIN1 alapjelértékének és a (P435[-01 ill. -02]) alatti értéknek | magas
az 0sszehasonlitasa.

17 = Osszehasonlité érték AIN2,
A frekvenciavaltdé AIN2 alapjelértékének és a (P435[-01 ill. -02]) alatti értéknek | magas
az 0sszehasonlitasa.

18 = Frekvenciavalto kész: A frekvenciavalté (izemkész allapotban van. A

megtortént engedélyezés utan egy kimeneti jelet szallit. magas

19 = ...29 fenntartott
30 = 1. digitalis bemenet allapota magas
31 = 2. digitalis bemenet allapota magas
32= 3. digitalis bemenet allapota magas
33 = 4. digitalis bemenet allapota/AIN1 magas
34 = 5. digitalis bemenet allapota/AIN2 magas
38 = Busz-alapjelérték magas
39 = STO inaktiv magas
40 = Kimenet PLC-n keresztiil, a kimenetet az integralt PLC allitja be. magas

P435 [-01] Digitalis kimenet normalizalasa
[-02] (digitalis kimenet normalizalasa

-400 ... 400% [-01] = 1. digitalis kimenet, a frekvenciavalto 1. digitalis kimenete

{100} [-02] = 2. digitalis kimenet, a frekvenciavalto 2. digitalis kimenete

A kimeneti funkcié hatarértékének testre szabasa. Negativ értéknél a kimeneti funkcié negalva kertil
kiadasra.

A kdvetkez6 értékekre valo hivatkozas.
Aramhatar (3) = x [%] - P203 >Motor névleges drama<
Nyomatékaram-hatar (4) = x [%] - P203 - P206 (szdmitott névleges motornyomaték)
Frekvenciahatar (5) = x [%] - P201 >Névleges motorfrekvencia<
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P436 [-01] Digitalis kimenet hiszterézise S
[-02] (digitalis kimenet hiszterézise)
1...100% [-01] = 1. digitalis kimenet, a frekvenciavalté 1. digitalis kimenete
{10} [-02] = 2. digitalis kimenet, a frekvenciavalté 2. digitalis kimenete
Kuldnbség a be- és kikapcsolasi pont kdz6tt a kimend jel ingadozasainak megakadalyozasara.
P460 Watchdgg”; ido S

(watchdog id6)

-250,0...250,0 s 0,1...250.0 = A varhaté watchdog-jelek kozotti idintervallum (a P420... digitalis bemenetek
{10.0} programozhato funkciéja). Ha az id6intervallum impulzus regisztralasa nélkil telik el,
a rendszer E012 hibalzenettel lekapcsol.

0.0 = Vevéhiba: Mihelyt a rendszer egy alacsony-magas élt regisztral egy digitalis bemeneten (18.
funkcio), a frekvenciavalté E012 hibalizenettel lekapcsol.

-250.0 ... -0.1 = A beadllitas aktivalja a forgdérész futasanak felligyeletét (watchdog). Az id6 a
beallitott érték 0sszegén keresztiil hatarozza meg magat. A késziilék kikapcsolt
allapotaban nem érkezik watchdog-lizenet. Az engedélyezéseket kovetden érkeznie
kell el6szor egy impulzusnak, miel6tt a watchdog élesbe kapcsol.

P464 Rogzitett frekvenciak méd S

(régzitett frekvenciak mod)

0..1 Ezzel a paraméterrel keril meghatarozasra, hogy milyen formaban kell feldolgozni a
{0} rogzitettfrekvencia-alapjelértékeket.

0 = HSW-hez val6 hozzaadas: A viselkedésiik olyan, hogy a régzitett frekvenciak és a
rogzitettfrekvencia-tomb 0sszeaddédnak. Ez azt jelenti, hogy egymas kozott, ill. egy analog
alapjelértékhez hozzaadasra kerlilnek a P104 és P105 szerint hozzarendelt hatarok kozott.

1 = HSW-ként: A rogzitett frekvenciak nem keriilnek hozzaadasra, sem egymas kdzott, sem
pedig az analég f6 alapjelértékekhez.
Ha példaul egy fennallé analdg alapjelértékhez rogzitett frekvencia kerll kapcsolasra, akkor
az analdg alapjelértéket a rendszer a tovabbiakban mar nem veszi figyelembe.
Tovabbra is érvényes és lehetséges azonban egy programozhaté frekvencia-hozzaadas
vagy -kivonas az analdg bemenetek vagy a busz-alapjelértékek egyikére, éppen ugy, mint a
hozzaadas egy motorpoti funkcié alapjelértékéhez (digitalis bemenetek funkcié: 71/72).
Ha egyidejlileg tdbb rogzitett frekvenciat valasztanak ki, akkor a legnagyobb érteki
frekvencia nyer (pld.: 20>10 vagy 20>-30).
Ertesités:
A legmagasabb aktiv rogzitett frekvencia kerlil hozzaadasra a motor potenciométer
alapjelértékhez, amennyiben 2 digitalis kimenethez a 71. ill. 72. funkcidk kerilnek
kivalasztasra.
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P465 [-01] Rogzitett frekvencia mez6
1 5] (régzitett frekvencia/frekvenciatémb)
-400,0 ... 400,0 Hz A tdmbszinteken 15 kuilénbdzd rogzitett frekvencia allithatd be, amelyeket az 50 ... 54 funkcidkkal
{[-01]=5,0} binaris kddolassal ki lehet valasztani a digitalis bemenetekhez.
{[-02] =10,0}
{[-03]=20,0} [-01] = 1. régzitett frekvencia/1. tdmb [-09] =- 9. rogzitettfrekvencia-tdmb
{[-04]=35,0} [-02] = 2. rOgzitett frekvencia/2. tomb [-10] =- 10. rogzitettfrekvencia-témb
{[-05]=50,0} [-03] = 3. rogzitett frekvencia/3. témb [-11] =- 11. régzitettfrekvencia-tdomb
{[-06]=70,0} [-04] = 4. rOgzitett frekvencia/4. tomb [-12] =- 12. rogzitettfrekvencia-témb
{[-07]1=100,0} [-05] =- 5. rogzitettfrekvencia-tomb [-13] =- 13. rogzitettfrekvencia-témb
{[-08]=0,0} [-06] =- 6. rogzitettfrekvencia- témb [-14] =- 14. rogzitettfrekvencia-témb
{[-09]=-5,0} [-07] =- 7. rogzitettfrekvencia-tomb [-15] =- 15. rogzitettfrekvencia-témb
{[-10]1=-10,0} [-08] =- 8. rogzitettfrekvencia-tdmb
{[-111=-20,0}
{[-12]=-35,0}
{[-13]=-50,0}
{[-14]=-70,0}
{[-15] =-100,0 }
P466 Folyamatszab. min.frekv. S P
(folyamatszabalyozé minimalis frekvenciaja)
0,0 ... 400,0 Hz A folyamatszabalyozé minimalis frekvenciaja segitségével a szabalyozérész még ,nulla“ vezetd
{0,0} érték esetén is egy minimalis részen tarthatd, hogy lehetévé tegye a himba kdzépre allitasat.
Tovabbi részletek a P400 alatt és itt: (8.2. fejezet).
P475 [-01]

[-05]

Be-/kikapcsolasi késl. S
(digitalis funkcié be-/kikapcsolasi késleltetése)

-30 000 ... 30 000 s
{0000}

Beallithaté be- illetve kikapcsolasi késleltetés a digitalis bemenetekhez és az analég bemenetek
digitalis funkciéihoz. Hasznalhato bekapcsolasi szlir6ként vagy egyszeri folyamatvezérl6ként.

[ -01]=1. digitalis bemenet
[ -02 ] = 2. digitalis bemenet Pozitiv értékek = bekapcsolaskésleltetett
[ -03 ] = 3. digitalis bemenet Negativ értékek = kikapcsolaskésleltetett

[-04] = 4. digitalis bemenet/AIN1
[ -05] = 5. digitalis bemenet/ AIN2
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P430 [0l Bysz I/O be bitek funkcié
-1 2] (busz I/O be bitek funkcio)

0..80 A busz 1/0 be biteket digitalis bemeneteknek tekintik. Ugyanazokra a funkcidkra (P420) lehet
{[-01]1=01} beallitani 6ket.
{[-02] =02} Az integralt AS-Interface-szel rendelkez6 készlilékek esetében az I/O-biteket maguk az interfészek

031 = 05 (0 ... 3 bit), vagy I/O-bbvitésekkel osszefiiggésben (SK xU4-I0E) (4 ... 7 és 0 ... 3 bit) azok is
{[-03]=05} hasznalhatjak. AS-i késziilékeknél az AS-i élvez prioritast. Ebben az esetben az 1 ... 4 BUSZ I/O-
{[-04] =12} BITEKET nem hasznélhatja a 2. I/O-bévités.

{[-05...-12] =00}

[-01] = Busz/AS-i dig be1
[-02] = Busz/AS-i dig be 2
[-03] = Busz/AS-i dig be 3
[-04] = Busz/AS-i dig be 4
[-05] = Busz/IOE-i dig be 1
[-06] = Busz/IOE dig be 2
[-07] = Busz/IOE dig be 3
[-08] = Busz/IOE-i dig be 4

(Busz I/0 be bit 0 + AS-i 1 ill. a masodik SK xU4-IOE (Digln 09) DI 1-je)
(Busz I/0 be bit 1 + AS-i 2 ill. a masodik SK xU4-IOE (Digln 10) DI 2-je)
(Busz I/0 be bit 2 + AS-i 3 ill. a masodik SK xU4-IOE (Digln 11) DI 3-ja)
(Busz I/0 be bit 3 + AS-i 4 ill. a masodik SK xU4-IOE (Digln 12) DI 4-je)
(Busz I/0 be bit 4 és az elsé SK xU4-I0E (Digin 05) DI 1-je)

(Busz I/0 be bit 5 + az elsé SK xU4-IOE (Digln 06) DI 2-je)

(Busz I/0 be bit 6 + az elsé SK xU4-I0OE (DigIn 07) DI 3-ja)

(Busz I/0 be bit 7 és az elsé SK xU4-I0E (Digin 08) DI 4-je)

[-09] = 1. jelzd V)
[-10] = 2. jelz6 »
[-11] = 8. bit BUSZ vezér sz6
[-12] = 9. bit BUSZ vezér sz6

A busz be bitek lehetséges funkcioit a (P420) paraméter digitalis bemenetei funkcidinak tablazata
tartalmazza. A {14} ,Tavvezérlés*” és {29} ,Box-alapjel engedélyezése” funkciok nem lehetségesek.

1) Jelzéfunkciok csak a vezérl6kapcsokkal valo vezérléskor lehetségesek.

ad Lol Bysz 1/O ki bitek funkcit
[ 10] (Busz /O ki bitek funkcio)

0..40 A busz I/O ki bitek tébbfunkcids relékimeneteknek tekintheték. Ugyanazokra a funkcidkra (P434)
{[-01]=18} lehet beallitani 6ket.
{[-02] =08} Az integralt AS-Interface-szel rendelkez6 készllékek esetében az I/O-biteket maguk az interfészek

031 = 30 (0 ... 3 bit), vagy I/O-bbvitésekkel sszefliggésben (SK xU4-IOE) (4 ... 5 és 1 ... 2 jelz6) azok is
{[:03]=30} hasznalhatjak.

J

{[-04]=31}

{[-05...-10] =00}

[-01] = Busz/AS-i dig ki 1
[-02] = Busz/AS-i dig ki 2
[-03] = Busz/AS-i dig ki 3
[-04] = Busz/AS-i dig ki 4
[-05] = Busz/IOE-i dig ki 1

(Busz I/0 ki bit 0 + AS-i 1)

(Busz I/O ki bit 1 + AS-i 2)

(Busz I/O ki bit 2 + AS-i 3)

(Busz I/O ki bit 3 + AS-i 4)

(Busz I/ ki bit 4 és az elsé SK xU4-IOE (DigOut 02) DO 1-je)
[-06] = Busz/IOE digki2  (Busz I/ ki bit 5 + az elsé SK xU4-IOE (DigOut 03) DO 2-je)
[-07] = Busz/2. IOE dig ki 1 (1. jelz6 " + a masodik SK xU4-IOE (DigOut 04) DO 1-je)
[-08] = Busz/2. IOE dig ki 2) (2. jelz6 " + a masodik SK xU4-IOE (DigOut 05) DO 2-je)
[-09] = 10. bit BUSZ allapot sz6

[-10] = 13. bit BUSZ allapot sz6

A busz ki bitek lehetséges funkcioit a (P434) digitalis kimenetek funkcidi tablazat tartalmazza).

1) Jelz6funkciok csak a vezérlékapcsokkal vald vezérléskor lehetségesek.
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P480 ... P481 A jelz6k alkalmazasa

A két jelz6 segitségével definidlhaté a funkcidk egyszerii logikai kdvetése.

Ehhez a (P481) paraméter [-07] ,1. jelzd” és [-08] ,2. jelz&" tdmbjeiben definialjak a funkcid
Jriggereit” (pl. motor PTC tulmelegedési riasztas).

A P480 paraméter [-09] és [-10] tdbmbjeiben hozzarendelik azt a funkciot, amelyet a
frekvenciavaltonak végre kell hajtania a ,trigger” aktiv allapotaban. A P480 paraméter az, amely a
frekvenciavalto reakciojat meghatarozza.

Példa:

Egy alkalmazasban — amikor a motor a tulmelegedési tartomanyba kerl (,Motor PTC
tulmelegedése”) —, a frekvenciavaltdnak azonnal egy meghatarozott fordulatszamra (pl. egy aktiv
rogzitett frekvencia révén) kell csdkkentenie az aktualis fordulatszamot. Ennek megvalésitasara
az ,1. analég bemenet deaktivalasa® segitségével kell sor kerlilnie, amelyen keresztiil a jelen
példaban mas esetben a voltaképpeni alapjelérték beallitasa torténik.

Ennek célja annak elérése, hogy a motor terhelése csdkkenjen, a h6mérséklet ujra stabilizalodni
tudjon és a hajtas célzottan egy meghatarozott 6sszegre csdkkentse a fordulatszamat azelétt,
hogy Gizemzavar miatt lekapcsolas torténne.

Lépés Leiras Funkcio

1 Trigger meghatarozasa, P481 [-07] = ,12" funkcio
Az 1. jelz6 ,Motor tulmelegedés riasztas funkcidra
allitasa

2 Reakcié meghatarozasa, P480 [-09] = ,19" funkcio
1. jelz6 ,1. alapjel be/ki* funkcidra allitasa

A (P481) paraméter alatt kivalasztott funkcioktdl fliggéen, a funkcié a normalizalas (P482)
modositasaval invertalhato.

P42 Lo Busz I/0 ki bitek norm. S

1 0] (busz I/O ki bitek normalizalasa)
-400 ... 400% A busz ki bitek hatérértékeinek testre szabasa Negativ értéknél a kimeneti funkcié negalva kerul
{ 6sszes 100 } kiadasra.

A hatarérték elérésekor és pozitiv beallitasi értékeknél a kimenet magas jelet ad, negativ beallitasi
értékeknél alacsony jelet.

[-01] = Busz/AS-idig ki1  (Busz I/O ki bit 0 + AS-i 1)

[-02] = Busz/AS-idig ki 2  (Busz I/O ki bit 1 + AS-i 2)

[-03] = Busz/AS-i dig ki3  (Busz I/O ki bit 2 + AS-i 3)

[-04] = Busz/AS-i dig ki4  (Busz I/O ki bit 3 + AS-i 4)

[-05] = Busz/IOE-i dig ki1  (Busz I/ ki bit 4 és az elsé SK xU4-I0E (DigOut 02) DO 1-je)
[-06] = Busz/IOE digki2  (Busz I/ ki bit 5 + az elsé SK xU4-IOE (DigOut 03) DO 2-je)
[-07] = Busz/2. IOE dig ki 1 (1. jelz6 és a masodik SK xU4-I0E (DigOut 04) DO 1-je)
[-08] = Busz/2. IOE dig ki 2 (2. jelz6 + a masodik SK xU4-I0E (DigOut 05) DO 2-je)
[-09] = 10. bit BUSZ allapot sz6

[-10] = 13. bit BUSZ allapot sz6
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P483 [911 Busz I/O ki bitek hiszterézise S
[ 10] (busz I/O ki bitek hiszterézise)
1...100% Kuldnbség a be- és kikapcsolasi idépont koz6tt a kimendjel lengéseinek elkerilésére.
{ Osszes 10} [-01] = Busz/AS-i dig ki1  (Busz I/O ki bit 0 + AS-i 1)

[-02] = Busz/AS-idig ki 2  (Busz I/O ki bit 1 + AS-i 2)

[-03] = Busz/AS-i dig ki3  (Busz I/O ki bit 2 + AS-i 3)

[-04] = Busz/AS-idig ki4  (Busz I/O ki bit 3 + AS-i 4)

[-05] = Busz/IOE-i dig ki1  (Busz I/ ki bit 4 és az elsé SK xU4-I0E (DigOut 02) DO 1-je)
[-06] = Busz/IOE digki2  (Busz I/ ki bit 5 + az elsé SK xU4-IOE (DigOut 03) DO 2-je)
[-07] = Busz/2. IOE dig ki 1 (1. jelz6 és a masodik SK xU4-I0E (DigOut 04) DO 1-je)
[-08] = Busz/2. IOE dig ki 2 (2. jelz6 + a masodik SK xU4-IOE (DigOut 05) DO 2-je)
[-09] = 10. bit BUSZ allapot sz6

[-10] = 13. bit BUSZ allapot sz6

ERTESITES: A buszrendszerek hasznalatanak részleteit a vonatkozé BUSZ kiegészité kézikdnyv tartalmazza.

5.2.6 Kiegészité6 paraméterek

Paraméter _— L. ., . . " " Paraméter-
{gyéri beallitas) Beallitott érték/Leiras/Megjegyzés Felugyel6 Kkészlet
P501 [ Frekvenciavalté neve
[-20] (frekvenciavalté neve)
A...Z an Egy megnevezés (név) szabad beprogramozasa (neve) a késziilékhez (max. 20 karakter). Ezzel a

frekvenciavalté a NORD CON - szoftver feldolgozasakor ill. egy halézaton belll egyértelmien
{0} azonosithato.

P502 011 vezets funkcié értéke S p
[-03] (vezetb funkcié értéke)
0..57 Master vezetd értékének kivalasztasa egy buszrendszerre val6 kiadashoz (lasd P503). A vezetd
{ bsszes 0} értékek hozzarendelése a slave-n a (P546) paraméterrel torténik:
[-01] = 1. vezetd érték [-02] = 2. vezetd érték [-03] = 3. vezetd érték
A lehetséges beallitasi értékek a vezetd értékekhez:
00 = Ki 09 = Hibaszédm 19 = Frekvencia-alapjel
01 = Frekvencia-ellenérzéjel 10 = fenntartott Vezet6 érték
02 = Fordulatszam-alapjel 11 = fenntartott 20 = Frekvencia-alapjel a
03 = Aram 12 = 0-7 Busz I/O ki bitek vezetd érték rampa
04 = Nyomatékaram 13 = fenntartott utan
05 = Digitalis I/O allapota 14 = fenntartott 21 = IFrekvencia-
06 = fenntartott 15 = fenntartott ellendrzéjel Vezetd
07 = fenntartott 16 = fenntartott érték, szlip
08 = Frekvencia-alapjel 17 = 1. analdg bemenet értéke 22 = Forgasjeladé
18 = 2. analég bemenet értéke fordulatszama

23 = Frekvencia-
ellenérzdjel, szlippel

24 = Frekvencia-
ellenérzdjel, szlippel
vezetd érték

53 = PLC 1. vezet6 értéke

54 = PLC 2. vezet6 értéke

55 = PLC 3. vezet6 értéke

ERTESITES: Az alapjel- és ellenérzéjel-feldolgozas részleteirsl lasd: £, 8.10 "Alapjel-
/ellendrzbjel-értékek normazasa"szakasz.
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P503 Vezetd funkcid kiadasa S
(vezetd funkcio kiadasa)
0.3 Master-slave alkalmazasoknal ez a paraméter hatarozza meg, hogy a master mely
{0} buszrendszerre adja ki a vezér sz6t és a vezetd értékeket (P502) a slave szamara. A slave-n
ezzel szemben a (P509), (P510), (P546) paraméterek hatarozzak meg, hogy mely forrasbol
érkezik a mastertdl a vezér sz6 és a vezetd értékek, és azokat a slave hogyan dolgozza fel.
A kommunikaciés moéd meghatarozasa a rendszerbuszon a ParameterBox-hoz és NORDCON-
hoz.
0= Ki 2 = Rendszerbusz aktiv
Nincs vezér sz6 és vezet6 érték Nincs vezér sz6 és vezet6 érték
kiadas, kiadas,
Ha egyetlen BUSZ-opcid (pl. A rendszerbuszra csatlakoztatott
SK xU4-I0OE) sincs a rendszerbuszra odsszes frekvenciavalto lathato a
csatlakoztatva, kizarélag a kézvetlentl ParameterBox-ban/NORDCON-ban
a ParameterBox-ra/NORDCON-ra abban az esetben is, ha nincs
csatlakoztatott készulék lathato. csatlakoztatva BUSZ-opcié. Eléfeltétel:
az Osszes frekvenciavaltot ebbe az
Uzemmadba kell allitani
1= CANopen (rendszerbusz) 3 = CANopen és rendszerbusz aktiv
A vezér sz6 és vezetl érték atvitele a A vezér sz6 és vezet értékek atvitele
rendszerbuszra a rendszerbuszra
Ha egyetlen BUSZ-opci6 (pl. A rendszerbuszra csatlakoztatott
SK xU4-I0OE) sincs a rendszerbuszra odsszes frekvenciavalto lathato a
csatlakoztatva, kizarélag a kozvetlenil ParameterBox-ban/NORDCON-ban
a ParameterBox-ra/NORDCON-ra abban az esetben is, ha nincs
csatlakoztatott készulék lathato. csatlakoztatva BUSZ-opcié. El6feltétel:
a tébbi frekvenciavaltéta {2 }
,Rendszerbusz aktiv“ tzemmadba kell
allitani.
P504 Impulzusfrekvencia S
(impulzusfrekvencia)
3,0 ...16.0 kHz Ezzel a paraméterrel valtoztathatd meg a belsé impulzusfrekvencia a teljesitményrész
(6.0} vezérléséhez. Magas érték beallitdsa csdkkent motorzajokhoz, de er8sebb elektromagneses
sugarzashoz és a lehetséges motornyomaték csokkenéséhez vezet.
ERTESITES: A vezetékezési el8irasok szem elétt tartdsa és a standard érték alkalmazasa
mellett teljesil a készilékhez megadott legjobb zavarvédelmi fokozat
(zavarmentesités).
ERTESITES: Az impulzusfrekvencia noévelése a lehetséges kimend &ramnak az idd
fliggvényében torténé csokkenését eredményezi (I2t-karakterisztika). A
hémérséklet-figyelmeztetési hatarérték (C001) elérésekor az impulzusfrekvencia
lépésenként a standard értékre csdkken. A frekvenciavaltdé hémeérsékletének
kell6képpen alacsony szintre val6 visszaesésekor a rendszer az eredeti értékre
ndveli az impulzusfrekvenciat.
P505 Absz. minimalis frekvencia S P
(abszolut minimélis frekvencia)
0,0...10,0 Hz Ez adja meg azt a frekvenciaértéket, amely ala a frekvenciavalté kimend frekvencidja nem
{2,0} csokkenhet. Ha az alapjel kisebb lenne az abszolut minimalis frekvencianal, akkor a frekvenciavalto

kikapcsol, illetve 0,0 Hz-re valt.

Az abszolut minimalis frekvencidnal megtorténik a fékvezérlés (P434) és az alapjel-késleltetés
(P107). ,Nulla® bedllitési érték valasztasa esetén a fékrelé irdnyvaltasnal nem kapcsol.
Emeléberendezések jeladd nélkili hajtasainal ezt az értéket legalabb 2,0 Hz-re kell beallitani. A
frekvenciavaltdé aramszabalyozasa 2,0 Hz-t6] mikodik, és a csatlakoztatott motor elegendd
forgatonyomaték leadasara képes.

ERTESITES:

A 4,5 Hz-nél kisebb kimeneti frekvenciak aramkorlatozashoz vezetnek (lasd a kdvetkez fejezetet:
8.4.3, ,Kimeneti frekvencia alapjan csokkentett tularam”).
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P506 Autom'atlkus zava’rr,1yugtazas S
(automatikus zavarnyugtazas)

0..7 Az Gzemzavar manualis nyugtazasa mellett egy automatikus nyugtazas is valaszthato.
{0} 0= nincs automatikus zavarnyugtazas.
1...5= amegengedett automatikus zavarnyugtazasok szama egy halézatbekapcsolasi
ciklusban. A halézat ki- és Ujboli bekapcsolasat kdvetéen ismét rendelkezésre all a
teljes szam.
6= Mindig, a hibalizenet automatikus nyugtazasa mindig megtorténik, ha a hiba oka mar
nem all fenn.
7= Engedélyezéssel deakt., nyugtazas csak az OK/Enter gombbal vagy a halézat
kikapcsolasaval lehetséges. A engedélyezés elvétele nem jelent nyugtazast!
ERTESITES: Ha a (P428) paraméterezése ,Be“, akkor a (P506) ,Automatikus zavarnyugtazast*
nem szabad ,mindig” a 6-os beallitdsra paraméterezni, mert kiildnben fennallhat a
készllék/berendezés veszélyeztetése az allandd ismételt bekapcsolas lehetésége révén aktiv
hiba (pl. foldzarlat/rovidzarlat) vonatkozasaban.
P509 Vez,er sz6 forrasa S
(vezér sz¢ forrasa)
0..4 Annak az interfésznek a kivalasztadsa, amelyen keresztil a frekvenciavalto vezérlése torténik.
{0} 0 = Vezérlékapcs. vagy billentyiizetrél valé vezérlés, ,VezériGkapcsokrol vagy
billentylizetrél valé vezérlés” ** a SimpleBox (ha P510=0), a ParameterBox segitségével
vagy BUSZ I/O-bitekkel.

1 = Csak vezérlokapcsok®, a frekvenciavalté csak a digitalis és analég bemeneteken vagy a
BUSZ 1/O-biteken keresztll vezérelhetd.

2 = USS *, a vezérlgjelek (engedélyezés, forgasirany stb.) atvitele az RS485-interfészen
keresztil torténik, az alapjelé az analég bemeneten vagy a rogzitett frekvenciakon
keresztul.

3 = Rendszerbusz *, bedllitas a master altal egy buszinterfészen keresztlil megvaldsulo
vezérléshez

4 = Rendszerbusz broadcast *, beallitas egy master hajtas altali vezérléshez master-slave
uzemmaédban (pl. szinkronmenetes alkalmazasoknal)

*) Zarolva van a billentylizetrél térténé vezérlés (SimpleBox, ParameterBox), de a
paraméterezés tovabbra is lehetséges.
**) Ha a billentylizettel torténd vezérlésnél a kommunikacié zavart szenved (0,5 s
id6tullépés), akkor a frekvenciavaltd hibatizenet nélkul lezar.
ERTESITES: Az opcionalis buszrendszerek tovabbi részleteit a vonatkozé buszok kiegészits kézikdnyve
tartalmazza.
- www.nord.com -
P510 [-01] Alapjelek forrasa S
[-02] (alapjelek forrasa)
0..4 A paraméterezendd alapjelforras kivalasztasa:
{[-01]=0} [-01] = F6 alapjel forrasa [-02] = Szekunder alapjel forrasa
-02]=0
{ro2] } Annak az interfésznek a kivalasztadsa, amelyen keresztil a frekvenciavalto az alapjelet kapja.
0 = Auto: Az alapjel forraséat a rendszer 2 = USS, lasd: P509
automatikusan a P509 paraméter ,
beallitasabol vesetilo. 3= Rendszerbusz, lasd: P509
1= csak vezérlékapcsok, digit. és analog 4 = Rendszerbusz broadcast, lasd: P509

bemenetek vezérlik a frekvenciat, a
rogzitetteket is
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P511 USS atviteli sebesség S

(USS étviteli sebesség)

0..3 Az RS485-interfész atviteli sebességének bedllitasa. Minden buszrészvevd atvitelisebesség-
{3} beallitasanak azonosnak kell lennie.

0= 4800 Baud 2= 19 200 Baud

1= 9600 Baud 3= 38 400 Baud

(USS-cim)

0..30 i .
rekvenciavaltdé buszcim-beallitasa -kommunikaciéhoz.
(0} A frek It6 b beallit USS-k kacioh
P513 Telegram-kimaradasi id6 S
(telegram-kimaradasi id6)
-0,1/0,0/ Abban az esetben, ha a frekvenciavaltd vezériése kozvetleniil a CAN-protokollal vagy RS485
0,1...100,0 s segitségével valosul meg, a kommunikaciés Osszekottetés felligyelete a (P513) paraméterrel
giiseg g gy p
{0,0} torténhet. Egy érvényes telegram beérkezését kdvetéen a kdvetkezének a beallitott idén belll be
' kell érkeznie. Ellenkezé esetben a frekvenciavalté tzemzavart jelez és E010 >Busz idétullépés<
hibalizenettel lekapcsol.
A rendszerbusz-kommunikacié felugyeletét a frekvenciavaltdé végzi a (P120) paraméteren
keresztul. A (P513) paraméter gyari beallitasat {0.0} ezért normal esetben meg kell tartani. A (P513)
paramétert csupan abban az esetben kell a {-0,1} beallitasra tenni, ha az opcionalis részegyseég
részérél érzékelt hibdk (pl. kommunikacids hiba a terepi busz szintjén) sem vezetnek a hajtas
lekapcsolasahoz.
0,0 = Ki: Afelligyelet kikapcsolt allapotban van.
-0,1 = nincs hiba: Még ha a buszrészegység hibat érzékel is, az akkor sem eredményezi a
frekvenciavalté lekapcsolasat.

0,1... = Be: Afellgyelet aktivalt allapotban van.

ERTESITES: Az USS, CAN/CANopen és CANopen Broadcast folyamatadat-csatornainak
felligyelete egymastal figgetlendl zajlik. A feligyelendé csatornara vonatkozé
doéntés a P509 ill. P510 paraméterek beallitasaitdl fugg.

Ezzel példaul lehetévé valik egy CAN Broadcast kommunikacié megszakitasanak
regisztralasa, annak ellenére, hogy a frekvenciavalté tovabbra is kommunikal a
masterrel.

P514 CAN atviteli sebesség S

(CAN atviteli sebesség)

0..7 A rendszerbusz-interfész atviteli sebességének beallitdsa. Minden buszrészvevd atvitelisebesség-
{5} beallitasanak azonosnak kell lennie.

Ertesités:
Az opcionalis részegységek (SK xU4-...) kizarélag 250 kBaud atviteli sebességgel dolgoznak. A
frekvenciavalton ezért valtozatlanul kell hagyni a gyari beallitédst (250 kBaud).

0= 10 kBaud 3= 100 kBaud 6 = 500 kBaud
1= 20 kBaud 4= 125 kBaud 7 = 1 Mbaud * (csak tesztcélokra)
2= 50 kBaud 5= 250 kBaud

*) nem szavatolt a biztonsagos lizem
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P515 011 ¢ AN-cim S

" (CAN-cim (rendszerbusz))
0 ... 2554ec A rendszerbusz cimének beallitasa.

{ 6sszes 32gec }

ill. { 6sszes 20nex}

[-01] = slave-cim, a rendszerbusz fogaddcime
[-02] = Broadcast slave-cim, a rendszerbusz (slave) fogadécime
[-03] = master-cim, ,Broadcast master-cime®, a rendszerbusz (master) kiildécime

ERTESITES: Amennyiben a rendszerbuszon keresztill négy frekvenciavaltét kapcsolnak dssze, a cimet a
kovetkezképpen kell beallitani > FU1 = 32, FU2 = 34, FU3 = 36, FU4 = 38.
A rendszerbuszcimeket DIP-kapcsolékon keresztul kell bedllitani (4.3.2.2. fejezet).

P516 1. kizart frekvencia S p
(1. kizart frekvencia)

0,0 ...400,0 Hz Az itt bedllitott frekvenciaérték kéril (P517) a kimend frekvencia kizarasra kerdl.

{0,0} A rendszer a beallitott fékezési és felfutasi rampakkal athalad ezen a tartomanyon, a kimeneten
nem jelenhet meg tartésan. Nem szabad az abszolut minimalis frekvencia alatti frekvenciakat
beallitani.

0,0 = Kizart frekvencia inaktiv

P517 1. kizarasi tartomany S p
(1. kizarasi tartomany)

0,0...50,0 Hz A P516 >1. kizart frekvencia< paraméterhez tartozo kizarasi tartomany. Ezt a frekvenciaértéket a

{2,0} rendszer a kizart frekvencia értékéhez hozzaadja és abbdl levonja.

1. kizarasi tartomany: P516 - P517 ... P516 + P517

P518 2. kizart frekvencia S p
(2. kizart frekvencia)

0,0 ... 400,0 Hz Az ezen a helyen bedllitott frekvenciaérték koéril (P519) a kimend frekvencia kizarasra kerdl.

{0,0} A rendszer a beallitott fékezési és felfutasi rampakkal athalad ezen a tartomanyon, a kimeneten
nem jelenhet meg tartésan. Nem szabad az abszolut minimalis frekvencia alatti frekvenciakat
beallitani.

0,0 = Kizart frekvencia inaktiv

P519 2. kizarasi tartomany S p
(2. kizarasi tartomany)

0,0...50,0 Hz A P518 >2. kizart frekvencia< paraméterhez tartozé kizarasi tartomany. Ez a frekvenciaérték a

{2,0} kizart frekvencia értékéhez hozzaadaodik és abbdl levonodik.

2. kizért tartomany: P518 - P519 ... P518 + P519
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P520 Frekvenciakoveto kapcsolas S P
(frekvenciakéveté kapcsolas)

0..4 Ez a funkcié a frekvenciavalténak egy mar forgé motorra torténé rakapcsolasahoz sziikséges, pl.
{0} ventilatorhajtasoknal. A 100 Hz-nél nagyobb motorfrekvenciakhoz csak szabalyozott
fordulatszamos Gzemmadban (szervo tzemmdd P300 = BE) alkalmazhato.

0 = Kikapcsolva, nincs frekvenciakoveté kapcsolas.
1 = Mindkét irany, a frekvenciavalté mindkét forgasiranyban keres fordulatszamot.
2 = Az alapjel iranyaban, a frekvenciavalté az éppen érvényes alapjel irdnyaban keres.
3 = Mindkét iranyban halézatkiesést kovetéen, mint az { 1 } esetben, de csak
halozatkiesést és Uizemzavart kévetden.
4 = Alapjelir. kim. utan., mint a { 2 } esetben, de csak hal6zatkiesés és lizemzavar
utan.
ERTESITES: A frekvenciakévetd kapcsolds fizikalisan mikédik, de csak a névleges
motorfrekvencia (P201) 1/10 része fol6tt és 10 Hz alatt nem.
1. példa 2. példa
P201 50 Hz 200 Hz
f=1/10*(P201) f=5 Hz f=20Hz
f vs. fmin 5Hz<10Hz 20Hz>10Hz
osszehasonlitasa a
kovetkezovel: A frekvenciakévetd A frekvenciakdveté
fmin =10 Hz kapcsolés fksv=10 Hz kapcsolas fkev=20 Hz
értékidl kezdve értéktdl kezdve
eredmény fksv:= mikodik. mkodik.
Frekvenciakov. kapcs.
P521 felbontasa S P
(frekvenciakéveté kapcs. felbontasa)
0,02... 2,50 Hz Ezzel a paraméterrel meg lehet valtoztatni a frekvenciakovetd kapcsolas |épésszélességét a
{0,05} keresésnél. Tul nagy értékek rontjak a pontossagot és a frekvenciavaltd tularamiizenet melletti
Uzemkieséséhez vezetnek. Tul kis értekeknél a keresési id6 jelentésen meghosszabbodik.
P522 Frekvenciakov. kapcs. eltolasa S P
(frekvenciakéveté kapcsolas eltolasa)
-10,0 ... 10,0 Hz Az a frekvenciaérték, amelyet hozza lehet adni a megtalalt frekvenciaértékhez azért, hogy pl.
{0,0} mindig a motoros tartomanyba lehessen eljutni és ezaltal elkeriilhet6 legyen a generatoros lizem
’ és vele a chopper tartomany.
P523 Gyari beallitas
(gyari beallitas)
0..3 A megfeleld érték kivalasztasa és az Enter gomb megnyomésaval végzett megerdsités utan a
{0} kivalasztott paramétertartomany visszaall a gyari beallitdsra. A beallitast kévetéen a paraméter

értéke automatikusan 0-ra valt vissza.

0 = Nincs valtoztatas: a paraméterek megadasa nem véltozik.

1= Gyari beallitas betoltése: A frekvenciavalté 6sszes paraméterbeallitasa a gyari
beallitasra all vissza. A paraméterekben eredetileg megadott 6sszes adat elvész.

2 = Gyari beallitas busz nélkiil: A frekvenciavaltd 6sszes paramétere a gyari beallitasra
all vissza, kivéve a buszparamétereket.

3 = Gyar. motoradatok nélkiil: A frekvenciavalté 6sszes paramétere a gyari beallitasra all
vissza, kivéve a motoradat-paramétereket (P201 ... P209).
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P525 011 Terhelésfeliigyelet max. S o
[_0:';']' (terhelésfeliigyelet maximalis értéke)

1...400%/401
{ 6sszes 401}

3 alapérték kivalasztasa:
[-01] = 1. alapérték [-02] = 2. alapérték [-03] = 3. alapérték

Terhelési forgatdnyomaték maximalis értéke.

A terhelésfelligyelet felsé hatarértékeinek beallitasa. Legfeljebb 3 érték hatarozhaté meg. Az
eléjeleket a rendszer figyelmen kivil hagyja, és csak 6sszegeket dolgoz fel (motoros/generatoros
nyomaték, jobbra forgas/balra forgas). Az [-01], [-02] és [-03] tombelemek és a (P525) ... (P527)
paraméterek, ill. az azok alatt szerepld bejegyzések minden esetben dsszetartoznak.

401 = KI a funkcio ledllitasat jelenti; nem torténik feliigyelet. Ez egyszersmind a frekvenciavalté
alapbeallitasa is.

P526 [-01] Terhelésfeliigyelet min. S P
[_05]' (terhelésfeliigyelet minimalis értéke)
0 ...400% 3 alapérték kivalasztasa:
{Osszes 0} [-01] = 1. alapérték [-02] = 2. alapérték [-03] = 3. alapérték
Terhelési forgatényomaték minimalis értéke.
A terhelésfelligyelet alsé hatarértékeinek beallitdsa. Legfeljebb 3 érték hatarozhaté meg. Az
el6jeleket a rendszer figyelmen kivil hagyja, és csak dsszegeket dolgoz fel (motoros/generatoros
nyomaték, jobbra forgas/balra forgas). Az [-01], [-02] és [-03] tdmbelemek és a (P525) ... (P527)
paraméterek, ill. az azok alatt szereplé bejegyzések minden esetben dsszetartoznak.
0 =Kl a funkcio leallitasat jelenti; nem torténik feligyelet. Ez egyszersmind a frekvenciavalté
alapbeallitasa is.
PS27 01 Frekv. terhelésfelligyelete S p
[ 03] (frekvencia terhelésfeliigyelete)
0,0 ...400,0 Hz 3 alapérték kivalasztasa:

{ 6sszes 25,0 }

[-01] = 1. alapérték [-02] = 2. alapérték [-03] = 3. alapérték

Frekvencia-alapértékek

A terhelésfelligyelet ellen6rzési tartomanyat leird legfeljebb 3 frekvenciapont definicidja. A
frekvencia-alapértékeket nem a méretiik szerint kell bejegyezni. Az eléjeleket a rendszer figyelmen
kivil hagyja, és csak dsszegeket dolgoz fel (motoros/generatoros nyomaték, jobbra forgas/balra
forgas). Az [-01], [-02] és [-03] tdbmbelemek és a (P525) ... (P527) paraméterek, ill. az azok alatt
szerepl6 bejegyzések minden esetben 6sszetartoznak.

P528 Késl. terhelésfeligy. S p
(késleltetés terhelésfelligyelete)

0,10 ... 320,00 s A (P528) paraméterrel hatarozzak meg azt a késleltetési id6t, amellyel elnyomnak egy

{2,00} hibalzenetet (,E12.5) a meghatarozott felligyeleti tartomany ((P525) ... (P527)) megsértésekor.

Az id6 felének eltelte utan a rendszer figyelmeztetést (,C12.5%) general.

A kivalasztott felugyeleti médtol (P529) fliggéen, egy hiba- (izemzavar-) Uzenetet altaldnossagban
is el lehet nyomni.

144

BU 0180 hu-3824



Co

DRIVESYSTEMS 5 Paraméter
P529 Terhelésfeliigyeleti méd S p
(terhelésfeliigyeleti mod)
0..3 A (P529) paraméterrel hatarozhatd meg a frekvenciavalté reakcidja a definialt felligyeleti tartomany
{0} ((P525) ... (P527)) megsértésére a késleltetési id6 (P528) lejartat kovetden.

0 = Uzemzavar és figyelmeztetés, a felligyeleti tartomany megsértése a (P528) paraméter
alatt meghatarozott id6 elteltével izemzavarhoz (,E12.5) vezet, az id6 felének lejarta

utén a rendszer figyelmeztetést (,C12.5%) general.

1= Figyelmeztetés, a felligyeleti tartomany megsértése a (P528) paraméter alatt

meghatarozott id6 felének eltelte utan figyelmeztetéshez (,C12.5%) vezet.

2 = Uzemzavar és figy.allandé menet, ,Uzemzavar és figyelmeztetés allandé menetnél*,

mint a ,0“ beallitasnal, de a gyorsulasi fazisokban aktiv a felligyelet.

3 = Figy. All.Lmenet, ,Csak figyelmeztetés &llandé menetnél*, mint a ,1“ beallitasnal, de a

gyorsulasi fazisokban nem aktiv a felligyelet.

P525 ... P529

Terhelésfeliigyelet

A terhelésfelligyeletél megadhat6 egy tartomany, amelyen belll a terhelési forgatonyomatéknak
mozognia kell a kimeneti frekvencia figgvényében. A maximalisan és minimalisan engedélyezett
nyomatékhoz harom-harom alapérték all rendelkezésre. Mindharom alapértékhez hozzarendelnek
egy frekvenciat. Az els6 frekvencia alatt és a harmadik fol6tt nem torténik felligyelet. A minimalis
és maximalis értékek felligyelete ezen kivil ki is kapcsolhatd. Standard médon a felugyelet

kikapcsolt allapotban van.

Isq F

P525 [-01]
P525 [-03]
P526 [-03]
P525 [-02]

P526 [-02]
P526 [-01]

P527 [-01] P527 [-02] P527 [-03]

Y

A hiba kivaltasa utani id6 paraméter segitségével beallithaté (P528). Az engedélyezett tartomany
elhagyasakor (szemléltet6 jellegii grafika: a sarga vagy zold jelzés( tartomany megsértése) a
rendszer az E12.5 hibalizenetet generalja, amennyiben a (P529) paraméter nem tiltja hiba

kivaltasat.
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Figyelmeztetésre C12.5 minden esetben a beallitott hibakivaltasi idé (P528) felének eltelte utan
kertl sor. Ez akkor is igy van, ha olyan izemmddot valasztottak, amelyben a rendszer nem general
Uzemzavart. Amennyiben csak egy maximalis ill. minimalis értéket kivannak felligyelni, akkor az
adott masik hatarértéket ki kell kapcsolni, illetve deaktivalt allapotban hagyni. Osszehasonlité
értéknek a nyomatékaramot kell hasznalni, nem a szamitott nyomatékot. Ennek az az elénye, hogy
szervo lUzemmod nélkil a ,nem mezégyengitd tartomanyban“ pontosabb a felligyelet. A
mezd8gyengitd tartomanyban természetszerlileg mar nem leképezhetd a fizikai nyomaték.

Minden paraméter paraméterkészlet-fligg6. Motoros és generatoros nyomatékot nem
kilénbdztetnek meg, ehelyett a nyomaték Osszegét veszik figyelembe. Hasonléképpen ,balra
forgas“ és ,jobbra forgas” kdzott sem alkalmaznak kiilonbségtételt. A felligyelet tehat nem fligg a
frekvencia el@jelétdl. Négy kiilonbdzé terhelésfelligyeleti médot kilonbbdztetnek meg (P529).

A kilonbozé tombelemek kozott a frekvenciak, minimum- és maximumértékek minden esetben
Osszetartoznak. A frekvenciakat nem kell kicsi, nagyobb és legnagyobb szerint rendezni a 0,1 és
2 elemek alatt, ezt a frekvenciavalté automatikusan megteszi.

P533 I’t-motor tényezé s
(I’t-motor tényezd)
50 ... 1560% A P533 paraméterrel lehet a motoraramot az I’t-motor ellenérzéshez P535 beallitani. Nagyobb
{100} tényezékkel nagyobb aramok keriilnek engedélyezésre.
P534 [-01] Nyomatéklekapcsolasi hatar S p
[-02] (nyomatéklekapcsolasi hatar)

0 ... 400%/401
{ 6sszes 401}

Ezzel a paraméterrel bedllithatd a motoros [-01] és a generatoros lekapcsolasi hatar [-02].

A bedllitott érték 80%-nal beall a figyelmeztetés allapota, 100%-nél pedig megtdrténik a leallas,
hiba kiséretében.

A motoros kikapcsolasi hatar tullépésekor a 12.1 hiba, a generatoros lekapcsolasi hatar
tullépésekor pedig a 12.2 hiba kerul kivaltasra.

[01] = motoros lekapcsolasi hatar [02] = generatoros lekapcsolasi hatar

401 = KI, a funkcié lekapcsolasat jelenti.
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P535 I’t-motor
(I’t-motor)
0..24 A motorhémérsékletnek a kimend aram, az id6 és a kimend frekvencia fliggvényében torténd
{0} kiszamitasara szolgal (hiités). A hdmérsékleti hatarérték elérése lekapcsolashoz, és E002
(tulmelegedett motor) hibalizenet kiadasahoz vezet. A kornyezeti feltételek esetleges pozitiv vagy
negativ hatasai itt nem vehetdk figyelembe.
Az |2t-motor funkcio differencialtan allithato be. 8 karakterisztika és harom kilénb6zé kioldasi idé
(<5's, <10 s és <20 s) allithatd be. A kioldasi id6k az 5-6s, 10-es és 20-as osztalyu félvezetds
kapcsoldkészilékekre vonatkoznak. Standard alkalmazasokhoz az ajanlott beallitas a P535=5.
Minden karakterisztika a 0 Hz értéktél a fél névleges motorfrekvenciaig tart (P201). A névleges
motorfrekvencia felétdl kezdve mindig a teljes névleges aram all rendelkezésre.
Tobbmotoros lizem esetén le kell allitani a felligyeletet.
12T-motor kikapcsolasa: A felligyelet nem aktiv
5-6s kikapcsolasi osztaly, 10-es kikapcsolasi osztaly, 20-as kikapcsolasi osztaly,
60 s a kovetkez6k esetén: 120 s a kovetkez6k esetén: 240 s a kovetkezok esetén:
(1,5 x In x P533) (1,5 x In x P533) (1,5 x In x P533)
In 0 Hz-en P535 In 0 Hz-en P535 In 0 Hz-en P535
100% 1 100% 9 100% 17
90% 2 90% 10 90% 18
80% 3 80% 11 80% 19
70% 4 70% 12 70% 20
60% 5 60% 13 60% 21
50% 6 50% 14 50% 22
40% 7 40% 15 40% 23
30% 8 30% 16 30% 24
ERTESITES: A 10-es és 20-as lekapcsolasi osztalyok nehéz inditasu alkalmazasok szamara
fenntartottak. A lekapcsolasi osztalyok alkalmazasakor szem elétt kell tartani a
frekvenciavalté nagyfoku tulterhelhetéségét.
P536 Aramhgtér S
(éramhatar)

0,1 ... 2,0/2, 1k~
szeres
frekvenciavaltd
névleges aram)

{15}

A frekvenciavaltd kimen6d arama a beallitott értékre lesz korlatozva. Ha bekdvetkezik ennek a
hatarértéknek az elérése, akkor a frekvenciavalté csokkenti az aktualis kimend frekvenciat.

A P400 = 13/14 alatti analég bemeneti funkciéval a hatarérték varialhaté és hibalizenethez (E12.4)
vezethet.

0,1 ... 2,0 = Szorzé, a frekvenciavaltdé névleges aramaval megszorozva megadja a hatarértéket.

2,1 =Kl a hatarérték lekapcsolasara szolgdl, a frekvenciavalté a maximalisan lehetséges
aramot szolgaltatja.
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P537 Impulzuslekapcsolas S
(impulzuslekapcsolas)

10 ... 200%/201
{150}

Ez a funkcié megfeleld terhelésnél a frekvenciavalté gyors lekapcsolasanak megakadalyozasara
szolgal. Bekapcsolt impulzuslekapcsolas esetén a kimené aram a beallitott értékre korlatozott. Ezt
a korlatozast a végfokozat egyes tranzisztorainak rovid idejl lekapcsolasa valositja meg, az
aktualis kimend frekvencia megmarad.

10...200% = hatarérték, a frekvenciavalté névleges aramara vonatkoztatva
201 = A funkcié kvazi lekapcsolt allapotban van, a frekvenciavalté a maximalisan
lehetséges aramot szolgaltatia. Az aramhatarnal azonban ennek ellenére
aktivalodhat az impulzuslekapcsolas.
ERTESITES: Az ezen a helyen beallitott érték egy, a P536 paraméter alatt beallitott kisebb
értékkel csokkenthetd.
Kis kimeneti frekvenciaknal (< 4,5 Hz) vagy nagy impulzusfrekvenciaknal (>
6 kHz, ill. 8 kHz, P504) az impulzus lekapcsolasat teljesitménycsokkentéssel
(lasd a kovetkez6 fejezetet: 8.4.1, ,Emelkedett hdéveszteség az
impulzusfrekvencia kdvetkeztében”)lehet elkerdlni.
ERTESITES: Amikor az impulzus lekapcsolas ki van kapcsolva (P537=201), és a P504
paraméterben magas impulzusfrekvencia van kivalasztva, akkor a
frekvenciavalté a teljesitményhatar elérésénél automatikusan csékkenti az
impulzus frekvenciat. Ha a frekvenciavaltdé megint tehermentesiil, akkor az
impulzusfrekvencia megemelkedik a korabbi értékre.
P539 Kimenetfeliigyelet S p
(kimenetfelligyelet)
0..3 Ez a védelmi funkcié szolgal a kimendéaram U-V-W kapcsokon torténé felligyeletére és
{0} valészinliségének ellenérzésére. Hiba esetén megjelenik az E016 hibalizenet.

0 = Kikapcsolva: nincs ellen6rzés.

1= Csak motorfazisok esetén: A kimen6 aram mérése és szimmetriajanak ellenérzése.
Aszimmetria esetén a frekvenciavalté kikapcsol, és E016 hibatizenetet kiild.

2 = Csak magnesezés: A frekvenciavaltd bekapcsolasanak pillanataban ellenérzi a
magnesez6 aram nagysagat. Ha nem all rendelkezésre elegendd magnesez8 aram, a
frekvenciavalté E016 hibalizenettel kikapcsol. Ebben a fazisban egy motorféknek nincs
szell6ztetése.

3 = Motorfazis és magnes.: Motorfazis- és magnesezés-ellenérzés, hasonldéan, mint az 1. és
2. kombinalasaval.

ERTESITES:

Ez a funkci6 emeléberendezéseknél kiegészité védelmi funkcidoként hasznalhato,

de kizarélagos személyvédelemként nem megengedett.
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P540 Forgasirany uzemmaodja S P
(forgasirany lizemmaodja)
0..7 Ezzel a paraméterrel biztonsagi okokbdl megakadalyozhaté a forgasiranyvaltas, és ezaltal a
{0} helytelen forgasirany.
A funkcié nem miikddik aktiv helyzetszabalyozaskor (P600 # 0).
0 = Nincs, ,Nincs forgasirany-korlatozas“
1= Dir gomb zarolva, a @a SimpleBox forgasiranyvalté gombjanak zarolasa
2 = Csak jobbra forgas *, a forgdmez6 csak jobbra foroghat. A ,rossz“ forgasirany
kivalasztasa a P104 minimalis frekvencianak az R forgé mezével torténé kiaddsahoz
vezet.
3 = Csak balra forgas *, a forgdmez6 csak balra foroghat. A ,rossz” forgasirany kivalasztasa
a P104 minimalis frekvencianak a J mezdvel torténé kiadasahoz vezet.
4 = Csak az engedélyezett irany, a forgasirany csak az engedélyezéjel szerinti lehet,
egyébként a frekvenciavalté 0 Hz-t szolgaltat.
5= Csak jobbra forg. felligyelt, ,Csak jobbra forgas feligyelt” *, a forgdmezd csak jobbra
foroghat. A ,hibés” forgasirany valasztasa a frekvenciavalto lekapcsolasahoz
(szabalyozdlezaras) vezet. Adott esetben lgyelni kell a megfeleléen magas alapjelértékre
(>fmin).
6 = Csak balra forgas feliigy., ,Csak balra forgas feliigyelt**, a forgdbmez6 csak balra
foroghat. A ,hibas” forgasirany valasztasa a frekvenciavalté lekapcsolasahoz
(szabalyozolezaras) vezet. Adott esetben Ugyelni kell a megfeleléen magas alapjelértékre
(>fmin).
7 = Csak az engedélyezett irany feliigy., a forgasirany csak az engedélyezé jel szerinti
lehet, egyébként a frekvenciavalté lekapcsol.
*) csak a billentylizettel és vezérl6kapcsokkal torténd vezérlésre érvényes.
P541 Relé vezérlése S

(digitalis kimenet vezérlése)

0000 ... FFF (hex)
{0000}

Ez a funkcioé lehetéséget ad a relék és a digitalis kimenetek a frekvenciavalto allapotatdl fliggetlen
vezérlésére. Ehhez a megfelel6 kimenetet ,kils6 vezérlés® funkcidra kell allitani.

Ez a funkcié manualisan vagy egy buszvezérlési funkcioval 6sszefliggésben hasznalhaté.

Bit 0 = 1. digitalis kimenet Bit 6 = 1/1.10E. digitalis kimenet
Bit 1 = 2. digitalis kimenet Bit 7 = 1. IOE 2. digitalis kimenete
Bit 2 = 0. busz/AS-i ki bit Bit 8 = 2. IOE 1. digitalis kimenete
Bit 3 = 1. busz/AS-i ki bit Bit 9 = 2. IOE 2. digitalis kimenete
Bit 4 = 2. busz/AS-i ki bit Bit 10 = Bit10 busz allapot sz6
Bit 5 = 3. busz/AS-i ki bit Bit 11 = Bit13 busz allapot sz6
Bit 8—11 Bit 7-4 Bit 3—-0
L, 0000 0000 0000 binaris
Min. érték
0 0 0 hex
L 1111 1111 1111 binaris
Max. érték
F F F hex

Az elvégzett beallitasokat a rendszer nem tarolia az EEPROM-ban. A frekvenciavaltd
.bekapcsolasat‘ kdvetben a paraméter ily médon ismét felveszi az alapértelmezett beallitasat.

Az érték beallitasa a kovetkezdkkel ...

BUSZ: A rendszer beirja a megfeleld hex értéket a paraméterbe, és ezzel megtdrténik
a relék, ill. a digitalis kimenetek beallitasa.

SimpleBox: A SimpleBox hasznalata esetén kézvetlenul a hexadecimalis kddok megadasa
torténik meg.

ParameterBox: Minden egyes kimenetet kiilon-kilon lehet szovegesen behivni és aktivalni.
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P542 [-01] Analég kimenet vezérlése S
[-02] (analég kimenet vezérlése)
0,0..10,0V [-01] = EIs6 IOE, az elsé 1/0-bdvités (SK xU4-IOE) AOUT-ja
{ 6sszes 0,0 } [-02] = Masodik IOE, a masodik 1/0O-bdvités (SK xU4-I0E) AOUT-ja
... csak az Ezzel a funkcidval lehetéség nyilik a frekvenciavaltd analég kimenetének, a frekvenciavalté aktualis
SK CU4-IOE vagy Uzemallapotatdl fliggetlen vezérlésére. Ehhez a megfeleld analdég kimenetet ,kiilsé vezérlés"
SK TU4-I0E funkciora (P418 = 7) kell allitani.
esetében Ez a funkcié manualisan vagy egy buszvezérlési funkcidval sszefiiggésben hasznalhaté. Az ezen
a helyen bedllitott érték a nyugtazast kévetéen kiadasra keril az analég kimeneten.
Az elvégzett beadllitasokat a rendszer nem tarola az EEPROM-ban. A frekvenciavalté
Lbekapcsolasat” kdvetben a paraméter ily modon ismét felveszi az alapértelmezett bedllitasat.
P543 ro1] 1 ... 3 busz-ellendrzdéjel S p
[-03] (1 ... 3 busz-ellenérzéjel)
0..55 Ebben a paraméterben lehet kivalasztani a visszacsatolasi értéket buszvezérlésnél.
{[-01]=1} ERTESITES: Tovébbi részletek az adott busz kézikdnyvében vagy a (P418) leirasaban
{[-02] =4} talalhatok. (A 0% ... 100% kozotti értékek megfelelnek a 0000nex ... 4000nex értékeknek)
{[-03]=9} Az alapjelértékek normalizalaséardl: (lasd a kdvetkez6 fejezetet: 8.10, ,Alapjel-/ellendrzdjel-értékek

normazasa”).

[-01] = 1. busz-ellenérzéjel [-02] = 2. busz-ellenérzdjel [-03] = 3. busz-ellenérzéjel

(A frekvenciak definicidja (lasd a kovetkezd fejezetet: 8.11, ,Az alapjel- és ellenérzéjel-érték
feldolgozadsanak meghatarozasa (frekvenciak)”))

0= Ki 18 = 2. analég bemenet értéke
1 = Frekvencia-ellenérzdjel 0. analég bemenet (P400 [-02]),
2 = Fordulatszam-ellendrzgjel 19 = Frekvencia-alapjel vezet6 érték (P503)
3= Aram 20 = Frekv.-alapjel a vezetd érték rampa utan
4= Nyomatékaram (100% = P112) Frekvencia-alapjel a vezets érték rampa
utan
5 = Digitalis I/O allapota* 21 = Frekvencia-ellenérzéjel vez.érték, szlip
6= ...7 fenntartott nelkiil
Frekvencia-ellenérzdjel vezetbérték, szlip
nélkdil
g8 = Frekvencia-alapjel 22 = fenntartott
9 = Hibakod 23 = Frekv.-ellendrzéjel szlippel sw 1.3. verzictsl)
10= ...11 fenntartott JFrekvencia-ellenérzdjel, szlippel”
12 = Busz I/O ki bitek 0-7 24 = Frekvencia-ellenérzéjel vez.érték szlippel
13 = ...16 fenntartott (SW1.3. verzisio)
LFrekvencia-ellendrzéjel vezetbérték,
szlippel”
17 = 1. analég bemenet értéke 53 = PLC 1. ellenérzéjel-értéke

1. analég bemenet (P400 [-01]), 54 = PLC 2. ellendrzéjel-értéke

55 = PLC 3. ellenérzéjel-értéke

* A dig. bemenetek kiosztdsa P543 = 5 esetén

Bit 0 = 1. Digin bemenet
(frekvenciavalto)
Bit 4 = 5. Digin bemenet
(frekvenciavalté)

Bit 1 = 2. Digln bemenet Bit 2 = 3. Digln bemenet Bit 3 = 4. Digin bemenet
(frekvenciavalto) (frekvenciavalto) (frekvenciavalto)
Bit 5 = Termisztorbem. Bit 6 = fenntartva Bit 7 = fenntartva

(frekvenciavalto)

Bit 8 = 6. DigIn (DI1, 1.) SK...IOE)  Bit9 = 7. DigIn (DI2, 1.) SK...IOE)  Bit 10 = 8. DigIn (DI3, 1.) SK...IOE) Bit 11 = 9. DigIn (D14, 1.) SK...IOE)
Bit 12 = 1. DigOut (frekvenciavalté) Bit 13 = 2. DigOut (frekvenciavalté) Bit 14 = fenntartva Bit 15 = fenntartva
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P546 .01] Busz-alapjelérték funkcié
[-01]
... (busz-alapjelértékek funkcio S P
[-03]
0..32 Buszvezérlésnél ebben a paraméterben lehetéség van egy funkcid hozzérendelésére a
{[-01]=1} szolgaltatott 1. alapjelhez.
([-02]=0} ERTESITES: Tovabbi részletek az adott busz kiegészitd kézikdnyvében vagy a P400 leirasaban
031=0 talalhatok. (A 0% ... 100% kozotti értékek megfelelnek a 0000hex ... 4000nex
{[:03]=0} értékeknek)

Az alapjelértékek normalizalasardl: (lasd a kovetkezé fejezetet: 8.10, ,Alapjel-
/ellendrzéjel-értékek normazasa”).

[-01] = 1. busz-alapjelérték [-02] = 2. busz-alapjelérték [-03] = 3. busz-alapjelérték

Bedllithat6 értékek:

0= Ki 13 = Aramhatar, ,aramhatar, korlatozé“
1 = Frekvencia-alapjel (16 bit) 14 = Aramh. lekapcsold
2 = Frekvencia hozzaadasa ~aramhatar, lekapcsolo*
3 = Frekvencia kivonasa 15 = Rampaidé, (P102/103)
4 = Minimalis frekvencia 16 = Forgatdnyomaték siettetése, (P214)
szorzas
5 = Maximalis frekvencia 17 = Szorzas
6 = Folyamatszabalyozd-ellenérzdjel 18 = Kanyarodasméré
7 = Folyamatszabalyozé alapjele 19 = Szervo lzemmodd nyomatéka
8 = Pl frekvencia-ellendrzdjel 20 = Busz I/O be bitek 0-7
9 = Pl frekvencia-ellen6rzéjel korlatozva 21 = ...25 fenntartott
10 = PI frekvencia-ellendrzéjel fellgyelt 31 = |OE digitalis kimenet, az 1. IOE allapotanak
DOUT beallitasa
11 = Nyomatékaram-hatar, 32 = |OE analodg kimenete, az 1. IOE AOUT
Lnyomatékaram-hatar, korlatoz6“ értékének beallitasa), feltétel: P418 = ,31¢
funkcio
12 = Nyomatékaram-hat., lekapcs., Az értéknek 0 és 100 (Onex €s 64nex) k6z0tt
 Nyomatékéaram-hatar, lekapcsol” kell lennie. Ettél eltér6 esetben az analdg
bemeneten a minimalis érték kertdil
kiadasra.
P549 Poti-Box funkcioé S
(Poti-Box funkcio)
0..16 A paraméter lehet6séget nyujt egy korrekcios érték aktualis alapjelértékhez (rogzitett frekvencia,
{0} analdg, busz) valé hozzaadasara a Simple-/ParameterBox billenty(izetével.
A bedllitasi tartomanyt a P410/411 szekunder alapjelérték hatarozza meg.
0= Ki 2 = Frekvencia hozzaadasa
1= Frekvencia-alapjel, (P509)# 1 esetén 3 = Frekvencia kivonasa

lehetéség van USS-vezérlésre is.
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P552 -01] CAN master ciklus S
[-02] (CAN master ciklusideje)

0,0/0,1 ... 100,0 ms  Ebben a paraméterben kerll beallitasra a ciklusidé a rendszerbusz master médhoz és a CANopen-
{ 6sszes 0,0 } jeladéhoz (v6. P503/514/515):

[01] = CAN master funkcid, a master funkcié rendszerbuszanak ciklusideje

[02] = CANopen absz.érték-adé, ,CANopen abszolutérték-ado”, abszolutérték-adod
rendszerbuszanak ciklusideje

A 0 = ,,Auto” bedllitasanal a rendszer az alapértéket hasznalja (lasd a tablazatot).
A beadllitott atviteli sebességnek megfeleléen eltér6 minimalis érték vonatkozik a tényleges

ciklusidére:
Atviteli sebesség | Minimalis érték tz | CAN Master alapérték CA:;‘:;EZESZ'
10 kBaud 10 ms 50 ms 20 ms
20 kBaud 10 ms 25 ms 20 ms
50 kBaud 5ms 10 ms 10 ms
100 kBaud 2ms 5ms 5ms
125 kBaud 2ms 5ms 5ms
250 kBaud 1ms 5ms 2ms
500 kBaud 1ms 5ms 2 ms
1000 kBaud 1ms 5ms 2ms
P553 [0 p| ¢ alapjelértékek S .
'['_'03] (PLC alapjelértékek)
0..36 Ebben a paraméterben funkciét lehet hozzarendelni a PLC-alapjelértékhez. A beallitdsok csak a f6
dsszes ={0} alapjelértékekre és PLC-vezérlés ((P350) = ,Be“ és (P351) =,0“ vagy ,1%) mellett érvényesek.
[-01] = 1. busz-alapjelérték [-03] = busz-alapjelérték 3
Beallithato értékek:
0= Ki 17 = Szorzas
1 = Frekvencia-alapjel 18 = Kanyarodasmérd
2 = Frekvencia hozzaadasa 19 = Szervo Uzemmdd nyomatéka
3 = Frekvencia kivonasa 20 = Busz /O be bitek 0-7
4 = Minimdlis frekvencia 21 = LowWord pozicié-alapjel
5 = Maximalis frekvencia 22 = HighWord pozicié-alapjel
6 = Folyamatszabalyozd-ellenérzdjel 23 = HighWord Ink.LowWord
7 = Folyamatszabalyozé alapjele 24 = Ink.HighWord pozicio-alapjel
8 = Pl frekvencia-ellenérzdjel 25 = Gearing atv. tényez6
9 = Pl frekvencia-ellenérzdjel korlatozva  2¢ = ...30: fenntartott
10 = Pl frekvencia-ellenérzéjel feligyelt 31 = |OE digitalis kimenet
11 = Nyomatékaram-hatar (korlatozoé) 32 = |OE analdg kimenet
12 = Nyomatékaram-hatar, lekapcsolo 33 = Foly.szab. nyomaték-alapjelértéke
13 = Aramhatar (korlatozd) 34 = F folyamat d-korr.
14 = Aramhatar, lekapcsold 35 = Nyomaték d-korr.
15 = Réampaidd 36 = F ésnyom. d-korr.

16 = Forgatonyomaték siettetés
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P555

Chopper P korlatozasa S

(chopper teljesitményének korlatozasa)

5 ... 100%
{100}

Ez a paraméter lehet&séget kinal a fékellenallas (csucs-) teljesitményének manualis korlatozasara.
A fékegységnél (fék-choppernél) az ellendllas bekapcsolasi idétartama (a modulacié foka)
legfeljebb a megadott hatarig névekedhet. Az érték elérésekor a frekvenciavalté a kézbensé kori
feszlltség nagysagatdl fuggetlenul aramtalanitott allapotba kapcsolja az ellenallast.

Ennek kdvetkezménye a frekvenciavalto tulfesziltség miatti lekapcsolasa lehet.

A helyes szazalékos érték kiszamitasa a kdvetkezéképpen torténik:
R * PmaxBW
* o
XV %100%
U

max

K[%)] =

= A fékellenallas ellenallasa
Pmaxew = A fékellendllas révid ideig tartd csucsteljesitménye
Umax = A frekvenciavaltd chopper kapcsolasi kiiszdbe
1~ 115/230 V
3~230V
3~ 400V

=440 V=
=440 V=
= 840 V=

ERTESITES: A paraméternek csak a 2-es méret esetében van jelent6sége.

P556

Fékellenallas S
(fékellenéllas)

20 ... 400 Q
{120}

A fékellenallas értéke a maximalis fékezési teljesitmény kiszamitdsahoz, az ellenallas védelme
érdekében.

Ha az érték eléri a maximalis tartos teljesitményt (P557), ideértve a tulterhelést (200% 60
masodpercig), akkor |%t-korlat (E003.1) hiba kiadasara kertl sor. Tovabbi részletekeért lasd:
(P737).

ERTESITES: A paraméternek csak a 2-es méret esetében van jelentésége.

P557

Fékellenallas telj. S
(fékellenallas teljesitménye)

0.00 ... 20.00 kW
{0.00}

Az ellenallas tartds teljesitménye (névleges teljesitmény) az aktualis terhelés megjelenitéséhez a
(P737) alatt. A pontosan kiszamitott érték érdekében a (P556) és (P557) esetében meg kell adni
a pontos értéket.

0,00 = ellendrzés kikapcsolva

ERTESITES: A paraméternek csak a 2-es méret esetében van jelent6sége.

P558

Magnesezési ido S p
(magnesezési id6)

0/1/2 ... 5000 ms
{1}

Az ISD- szabalyozas csak akkor tud helyesen miikddni, ha a motorban magneses mezd van.
Inditas el6tt ezért a motorra egyenaramot kapcsolnak az allérész-tekercselésének gerjesztésére.
Az id6tartam a motor méretétdl fligg, és a frekvenciavaltd gyari beallitasanal automatikusan
beallitasra kerdl.

Id6 szempontjabdl kritikus alkalmazasoknal a magnesezési idd beallithatd, ill. deaktivalhato.

0 = kikapcsolva

1 = automatikus kiszamitas

2 ... 5000 = megfelel6en bedllitott id6 [ms]-ban

ERTESITES: Tul kis beallitasi értékek csdkkenthetik a dinamikat és az inditasi forgatényomatékot.
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P559 Egyeparam utgpfutam ideje S P
(egyenaram utanfutasi ideje)

0,00 ... 30,00 s A stop jel és a fékezési gorbe lefutasa utan a motor révid ideig egyenaramot kap, amelynek

{0,50} feladata a hajtas teljes leallitasa. A tehetetlenségi nyomatéktol fliggéen, az aram

rakapcsolasanak idétartama ezzel a paraméterrel allithaté be.
Az aram nagysaga a megel6zdleg tortént fékezési folyamattol (dramvektor-szabalyozas), vagy a
statikus erdsitéstdl (linearis karakterisztika) fiigg.

Ertesités: A funkciéo nem mikddik PMSM-mel zart hurkd izemmaodban!
P560 Param. tarolasi médja S

(paraméter tarolasi moédja)
0..2 0= Csak RAM-ban, a paraméterbeallitdsok moédositasait a rendszer mar nem irja az
{1} EEPROM-ba. Minden el6ézéleg tarolt beallitast a rendszer megériz akkor is, ha a

frekvenciavaltét levalasztjak a halézatrol.

1= RAM és EEPROM, a rendszer az 6sszes paramétermddositast automatikusan az
EEPROM-ba irja, és azok ezaltal akkor is meg6rzédnek, ha a frekvenciavaltot
levalasztjak a halozatrol.

2= KI, nincs lehet6ség a RAM-ban és EEPROM-ban tarolasra (a rendszer nem fogad el
paramétermodositasokat)

ERTESITES: Ha a paramétermédositasok végrehajtasahoz USS-kommunikaciét hasznalnak,
tgyelni kell arra, hogy az EEPROM-irasi ciklusok maximalis szamat (100 000x) ne

Iépjék tul.
5.2.7 Informacidk
Paraméter Beallitott érték/Leiras/Megjegyzés Feliigyels Paraméter-
készlet
P700 011 Aktualis uzemallapot
[-03] (aktuélis lizemallapot)

0,0...254 Aktudlis jelentések kijelzése a frekvenciavaltd aktualis Uzemallapotaval (mint Uzemzavar,

figyelmeztetés ill. bekapcsolastiltdas oka) kapcsolatban (lasd a kovetkezd fejezetet: 6, ,Az

lizemallapotra vonatkozé lizenetek”).
[-01] = Aktualis Gizemzavar, az aktualisan aktiv (nem nyugtazott) hibat mutatja (lasd a kdvetkezé
bekezdést: "Hibalizenetek").

[-02] = Aktualis figyelmeztetés, az aktualisan fennall6 figyelmeztetést mutatja (lasd a kdvetkezé
bekezdést: "Figyelmeztetd lizenetek").

[-03] = Bekapcsolastiltas oka, az aktudlis bekapcsolastiltas okat mutatja (lasd a kdvetkezd
bekezdést: "Bekapcsolasi zar Gzenetek , ,nincs Uzemkész allapotban™).
Utmutatas:

SimpleBox/ControlBox: a SimpleBox ill. ControlBox funkcié segitségével megjelenitheték a
figyelmeztetések és lizemzavarok hibaszamai.

ParameterBox: a ParameterBox segitségével kddolatlan szovegben megjelenitheték az lizenetek.
Ezen kivil megjelenitheté az oka egy lehetséges bekapcsolastiltasnak.

Busz: Busz-szinten a hibalizenetek abrazolasa decimalisan térténik egészszam-formatumban. A
korrekt formanak valé megfelelés érdekében a kijelzett értéket 10-zel el kell osztani.

Példa: Kijelzés 20 — Hibaszam: 2,0
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P701 [-01] Legutébbi tizemzavar
[-05] (1...5 lequtébbi lizemzavar)
0,0...254 A paraméter az 5 legutdbbi Uizemzavart tarolja (lasd a kdvetkezé bekezdést: "Hibalizenetek").
A tarolt hibakdd olvasasahoz a SimpleBox/ControlBox hasznalataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 tarolohelyet (tombparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.
P702 011 Frekv. legutébbi izemzavara S
[-0;]. (frekv. legutdbbi 1...5 lizemzavara)

-400,0 ... 400,0 Hz

Ez a paraméter az Uzemzavar pillanatdban szolgaltatott kimend frekvencia értékét tarolja. A
rendszer a legutdbbi 5 Gzemzavar értékeit tarolja.

A tarolt érték olvasdsahoz a SimpleBox/ControlBox hasznélataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 taroldhelyet (tdmbparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.

P7 011 A s
03 011 Aram legutobbi lizemzavara S
“' (4ram legutobbi 1...5 (izemzavara)
[-05]
0,0...9999 A Ez a paraméter az izemzavar pillanataban szolgaltatott kimend aram értékét tarolja. A rendszer a
legutdbbi 5 Gizemzavar értékeit tarolja.
A tarolt érték olvasasahoz a SimpleBox/ControlBox hasznalataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 taroléhelyet (tombparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.
P704 [0 Fesz. legutébbi lizemzavara s
[-0;]' (fesziiltség legutobbi 1...5 lizemzavara)
0...600VAC Ez a paraméter az lUzemzavar pillanataban szolgaltatott kimené fesziltség értékét tarolja. A
rendszer a legutébbi 5 Uzemzavar értékeit tarolja.
A tarolt érték elolvasasahoz a SimpleBox/ControlBox hasznalataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 taroldhelyet (tdmbparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.
Kozb.kori fesz. legutobbi
P705 [-01] Uzemzavara
.. (k6zbensé k6zbensé kéri S
[-05]1 feszliiltség legutobbi 1...5
lizemzavara)
0..1000VDC Ez a paraméter az lizemzavar pillanataban szolgaltatott kozbensd kori fesziiltség értékét tarolja. A

rendszer a legutdbbi 5 Gzemzavar értékeit tarolja.

A tarolt érték elolvasasahoz a SimpleBox/ControlBox hasznalataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 taroléhelyet (tombparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.

BU 0180 hu-3824

155



NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz

Co

DRIVESYSTEMS

P706

[-01]

[-05]

Paraméterkészl. legutobbi

lizemzavara S
(paraméterkészlet legutobbi 1...5
lizemzavara)

A paraméter annak paraméterkészletnek a szamat tarolja, amely az Gizemzavar pillanataban aktiv
volt. A rendszer a legutébbi 5 izemzavar adatait tarolja.

A tarolt hibakdd elolvasasahoz a SimpleBox/ControlBox hasznalataval ki kell valasztani a megfeleld
1...5 taroléhelyet (tombparaméter) és az OK/ENTER gombbal nyugtazni kell azt.

P707

[-01]

03]

Szoftververzié
(szoftververzié/atdolgozott verzio)

0,0 ...9999,9

Ez a paraméter a frekvenciavalté
szoftververzidjanak szamat és atdolgozott
verzidjanak szamat mutatja. Ennek akkor van - [-01] = Verziészam (Vx.x)

jelentésége, ha kiilénb6z6 frekvenciavaltoknak ., [-02 ]= Atdolgozott verzié szama (Rx)
azonos beallitasokat kell kapniuk.

A 03 tdmb az esetleges kuldnleges verziorol
tajékoztat a hardvernél ill. szoftvernél. A nulla
ezen a helyen a standard kivitelt jeldli.

... [03 ]= Hardver/szoftver kilénleges verzidja
(0.0)

P708

Digitalis bem. allapota
(digitalis bemenet allapota)

00000 ... 11111 (vin)

vagy

0000 ... FFFF (hex)

A digitalis bemenetek allapotanak binarisan/hexadecimalisan koédolt kijelzésére szolgal. Ez a
kijelzés a bemend jelek ellenérzésére hasznalhaté fel.

Bit 0 = 1. digitalis bemenet
Bit 1 = 2. digitalis bemenet
Bit 2 = 3. digitalis bemenet
Bit 3 = 4. digitalis bemenet

Bit 4 = 5. digitalis bemenet
Bit 5 = Termisztorbemenet
Bit 6—7 fenntartott

Elsé SK xU4-10E (opcionalis)

Bit 8 = 1. I/O-bdvités: 1. digitalis bemenet
Bit 9 = 1. I1/0-bdvités: 2. digitalis bemenet
Bit 10 = 1. I/O-bévités: 3. digitlis bemenet
Bit 11 = 1. 1/O-bévités: 4. digitélis bemenet

Masodik SK xU4-I0E (opcionalis)

Bit 12 = 2. 1/O-bévités: 1. digitélis bemenet
Bit 13 = 2. I1/0-bdvités: 2. digitalis bemenet
Bit 14 = 2. 1/O-bdvités: 3. digitélis bemenet
Bit 15 = 2. 1/O-bévités: 4. digitélis bemenet

Bit 15-12 Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3.0
A
Minimalis érték 0000 0000 0000 0000 inaris
0 0 0 0 hex
e
Maximalis érték 111 1111 1111 1111 inaris
F F F F hex

SimpleBox: a rendszer a binaris biteket hexadecimalis értékre szamitja at és ugy jelzi ki.
ParameterBox: a bitek kijelzése jobbrdl balra ndvekvd sorrendben (binarisan) térténik.
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P709 [-01]

107

Analég bem. fesziiltsége
(analég bemenet fesziiltsége)

-100 ... 100%

Kijelzi a mért analég bemeneti értéket.

[-01] = 1. analég bemenet, a frekvenciavaltoba integralt 1. analég bemenet értéke
[-02] = 2. analég bemenet, a frekvenciavaltéba integralt 2. analég bemenet értéke
[-03] = 1. kiils6 analég bemenet, elsé 1/0-bdvités SK xU4- IOE AIN 1-je

[-04] = 2. kiils6 analég bemenet, elsé 1/0-bévités SK xU4-I0E AIN2-je

[-05] = 1. kiilsé 2. IOE 1. a.bem., ,2. IOE 1. kiils6 anal6g bemenete“, masodik I/O-bévités
(SK xU4-I0E) AIN1-je (= 3. analég bemenet)

[-06] = 1. kiils6 2. IOE 2. a.bem., ,2. IOE 2. kiils6 analég bemenete”, masodik I/O— bévités
(SK xU4-I0E) AIN2 (= 4. analég bemenet)

[-07] = Alapjelmodul, SK SSX-3A, lasd: BU0040

P710 [-01]
[-02]

Fesziiltség analég kimenete
(fesziiltség analég kimenete)

0,0..100V

Az analdg kimeneten kiadott érték kijelzésére szolgal.
[-01] = Els6 IOE, els6 I/0O-bévités AOUT (SK xU4-I10E)
[-02] = Masodik IOE, masodik I/0-bévités AOUT (SK xU4-I0E)

P711

Reléallapot
(digitalis kimenetek allapota)

00000 ... 11111 (vin)

A frekvenciavalté digitalis kimeneteinek aktualis allapotat mutatja.

vagy Bit 0 = 1. digitalis kimenet Bit 4 = 1. digitalis kimenet, 1. 1/0-bbvités
00 ... FF (hex) Bit 1 = 2. digitalis kimenet Bit 5 = 2. digitalis kimenet, 1. I/0O-b&vités

Bit 2 = fenntartva Bit 6 = 1. digitalis kimenet, 2. [/0O-bdvités

Bit 3 = fenntartva Bit 7 = 2. digitélis kimenet, 2. |/O-bévités

Bit 7-4 Bit 3-0
e 0000 0000 binaris
Minimalis érték
0 0 hex
L 1111 1111 binaris
Maximalis érték
F F hex

SimpleBox: a rendszer a binaris biteket hexadecimalis értékre szamitja at és ugy jelzi ki.

ParameterBox: a bitek kijelzése jobbrdl balra névekvé sorrendben (binarisan) térténik.
P714 Uzemido

(Gizemid6)
010... __h Ez a paraméter azt az id6tartamot mutatja, amely alatt a frekvenciavalté fesziiltség alatt allt és

lizemkész allapotban volt.
P715 Engedélyezési idétartam

(engedélyezési idétartam)
0,00 ... h Ez a paraméter azt az id6tartamot mutatja, amely alatt a frekvenciavalté engedélyezve volt (be volt

kapcsolva), és a kimeneten aramot adott.
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P716 Aktgglls frekyenma
(aktuélis frekvencia)

-400,0 ... 400,0 Hz Kijelzi az aktualis kimené frekvenciat.

P717 Aktualis fordulatszam
(aktualis fordulatszam)
-9999 9999 Kijelzi a frekvenciavalto altal kiszamitott aktualis motor-fordulatszamot.
ford./perc
P718 [-01]

Akt. frekvencia-alapjel)
(aktualis frekvencia-alapjel)

[-03]

-400,0 ... 400,0 Hz Kijelzi az alapjel altal meghatarozott frekvenciat (lasd a kovetkezé fejezetet: 8.1, ,Alapjel-
feldolgozas”).

[-01] = az alapjelforras aktualis frekvencia-alapjele

[-02] = az aktualis frekvencia-alapjel a frekvenciavalto allapotfeldolgozé készilékében tortént
feldolgozast kdvetéen

[-03 ] = az aktualis frekvencia-alapjel a frekvenciarampa utan

P719 Aktljllah,s aram

(aktualis aram)
0,0...9999A Kijelzi az aktualis kimen& aramot.
P720 Akt. nyomatékaram

(aktualis nyomatékaram)

-999,9...9999 A Kijelzi az aktualis nyomatékot képez6é kimené aram (aktiv aram) szamitott értékét. A szamitas
alapjat a P201 ... P209 motoradatok alkotjak.

- negativ értékek = generatoros, - pozitiv értékek = motoros

P721 Aktualis gerjesztéaram
(aktualis gerjesztéaram)

-999,9 ... 9999 A A szamitott aktuadlis gerjeszt6aram (vakaram) kijelzése. A szamitas alapjat a P201 ... P209
motoradatok alkotjak.

P722 Aktgglls f?s;ultseg
(aktualis fesziiltség
0..500V Kijelzi a frekvenciavalté kimenetén kiadott aktualis valtakozé fesziltséget.
P723 Fes;ultseg-t? ’ S
(aktualis Ud feszliltségkomponens)
-500 ... 500 V Kijelzi az aktualis magneses mez6 feszlltségkomponenst.
P724 Fesziiltség- q S

(aktualis Uq feszliltségkomponens)

-500 ... 500 V Kijelzi az aktualis nyomaték-fesziltségkomponenst..
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P725 Aktgglls gos phi
(aktualis cos j)
0,00 ... 1,00 A hajtas szamitott aktualis cos ¢ értékének kijelzése.
P726 Latszélagos teljesitmény

0,00 ... 300,00 kVA

A szamitott aktudlis latszolagos teljesitmény kijelzése. A sz

motoradatok alkotjak.

amitas alapjat a P201 ...

P209

P727

Mechanikai teljesitmény
(mechanikai teljesitmény)

--99,99 ... 99,99 kW

A motor szamitott aktualis hatasos teljesitményének kijelzése. A szamitas alapjat a P201 ... P209

motoradatok alkotjak.

Bemeneti fesziiltség

P728 A
(halozati fesziiltség)
0..1000V A frekvenciavaltdra kapcsolt aktualis halozati fesziltség kijelzése. Meghatarozasa kézvetett médon
torténik a kdzbens6 kori feszlltség 6sszegébdl.
P729 Forggtonquatek
(forgatényomaték)
-400 ... 400% A sz&mitott aktualis forgatdnyomaték kijelzése. A szamitas alapjat a P201 ... P209 motoradatok
alkotjak.
P730 Mezo
(mez6)
0 ...100% A frekvenciavaltéd altal szamitott, a motorban Iévd aktualis magneses mez6 kijelzése. A szdmités
alapjat a P201 ... P209 motoradatok alkotjak.
P731 Pargmeterlsesz’let
(aktualis paraméterkészlet)
0..3 Az aktualis paraméterkészlet kijelzése.
0 = 1. paraméterkészlet 2 = 3. paraméterkészlet
1 = 2. paraméterkészlet 3 = 4. paraméterkészlet
P732 U fgz.ls, arama S
(U fazis arama)
0,0...9999 A Az U fazis aktualis aramanak kijelzése.

ERTESITES:

A mérési eljaras miatt ez az érték a szimmetrikus kimen aramoknal is kildnbézhet a P719

paraméter alatt 1évd értéktél.
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P733 Vv f’aglg arama S
(V fazis arama)

0,0...9999 A AV fazis aktualis aramanak kijelzése.
ERTESITES:
A mérési eljaras miatt ez az érték a szimmetrikus kimend aramoknal is kilonbézhet a P719 alatt
levé értéktol.

P734 W f§;|§ arama S
(W fazis arama)

0,0...9999 A A W fazis aktudlis aramanak kijelzése.
ERTESITES:
A mérési eljaras miatt ez az érték a szimmetrikus kimen aramoknal is kiilénbdzhet a P719 alatt 1évd
értéktdl.

P735 fenntartott S

P736 K?Zbelij)'kOl"l' fgsz.
(kb6zbensé kéri feszliltség)

0..1000VDC Az aktualis kbzbensb kori fesziiltség kijelzése.

P737 Fékellenallas terhelése
(fékellenallas aktualis terhelése)

0 ... 1000% Ez a paraméter tajékoztat a fék-chopper aktualis kivezérlési fokardl ill. A fékellenallas aktudlis
kiterhelésérdl a generatoros tizemben.
Ha a P556 és P557 paraméter beallitasa pontos, akkor a P557 paraméterre vonatkoztatott
kiterhelés, az ellenallasi teljesitmény kerdl kijelzésre.
Ha csak a P556 van pontosan beallitva (P557=0), akkor a fék-chopper kivezérlési foka van
megjelenitve. A 100 azt jelenti, hogy a fékellenallas vezérlése teljes. A 0 ezzel szemben azt jelenti,
hogy a fékellenallas pillanatnyilag nem aktiv.
Ha P556 = 0 és P557 = 0 van beallitva, akkor a paraméter a frekvenciavaltéban Iévé fék-chopper
kivezérlési fokarol tajékoztat.
ERTESITES: A paraméternek csak a 2-es méret esetében van jelentésége.

P738 [-01] Motorterhelés

[-02] (aktualis motorterhelés)

0 ... 1000% Kijelzi az aktudlis motorterhelést. A szdmités alapjat a P201 ... P209 motoradatok alkotjak. A
pillanatnyilag felvett aramot a motor névleges aramhoz viszonyitjuk.
[-01] = a motor In (P203) értékére vonatkoztatva
[-02] = I?t felligy. vonatkoztatva, ,az I°t feliigyeletre vonatkoztatva“ (P535)

P7 -01 . "

39 O Hitstest hém.
[ 03] (hiitétest aktualis hGmérséklete)

-40 ... 150 °C [-01] = a frekvenciavalté hiitétest hmérséklete
[-02] = a frekvenciavalté bels6 hémérséklete
[-03] = Motorhém. KTY-n keresztiil, a motor h6mérséklete KTY-n keresztil

160 BU 0180 hu-3824



Co

DRIVESYSTEMS

5 Paraméter

P740 [-01]

(7]

Busz be folyamatadatok

(busz be folyamatadatok)

S

0000 ... FFFF (hex)

Ez a paraméter tajékoztat az
aktualis,
buszrendszerekben
tovabbitott vezér szordl és
alapjelekrol.

A kijelz6értékekért a P509
alatt ki kell valasztani egy
buszrendszert.

Normalizalas: (1, (lasd a
kovetkezd fejezetet: 8.10,
LAlapjel-/ellendrzéijel-
értékek
normazasa”)szakasz)

[ -01]= Vezérszd

[-02] = 1. alapjel (P510/1, P546)
[-03] = 2. alapjel (P510/1,...)
[-04] = 3. alapjel (P510/1,...)

[-05] = res.all. be bit P480

. be paraméteradatok
. be paraméteradatok
. be paraméteradatok
. be paraméteradatok
. be paraméteradatok

[-11] = 1. alapjel (P510/2)
[-12] = 2. alapjel (P510/2)
[-13] = 3. alapjel (P510/2)
[-14] = PLC vezér sz6

[-15 ]= PLC 1. alapjelértéke

.—..—..—..—..—.
abddd
cO®IS

Rt

nnononon
ARWN

[-17] = alapjelérték 3 (PLC)

Vezér szo, forrasa: P509.

Alapjel adatok a (P510 [-01]) f6
alapjelbél.

A kijelzett érték minden busz be
bit forrast egyditt ,vagy”
kapcsolattal abrazol.

Adatok paraméteratvitelnél:
Megbizési ismertetéjel (AK),
paraméterszam (PNU), index
(IND), paraméterérték (PWE1/2)

A vezetd  funkcid  érték
(Broadcast) alapérték-adatai
(P502/P503) , ha P509 = 4

PLC vezér sz6 és alapjelérték

P741 [-01]

[7]

Busz ki folyamatadatok

(busz ki folyamatadatok)

S

0000 ... FFFF (hex)

Ez a paraméter tajékoztat az
aktudlis allapot szérol és
azokrol az ellen6rzé-jelekrdl,
amelyeket
buszrendszerek
tovabbitanak.

Normalizalas: (J, (lasd a
kovetkez6 fejezetet: 8.10,
LAlapjel-/ellendrzdjel-
értékek
normazasa”)szakasz)

[-01] = Allapot sz6

Allapot sz6, forrasa: P509.

[-02] = 1. ellendrzgjel (P543)

g [03] =2. ellendrzgjel (...)

[-04] = 3. ellenbrzéjel (...)

Ellenérzéjel-értékek

[-05] = res.all. ki bit P481

A kijelzett érték minden busz
ki bit forrast egytt ,vagy”
kapcsolattal abrazol.

. ki paraméteradatok
. ki paraméteradatok
. ki paraméteradatok
. ki paraméteradatok
. ki paraméteradatok

nunnmnnun
A wWN =

Adatok paraméteratvitelnél.

-11] = vezetd funk. 1. ellendrzéjele
[-12] = vezetd funk. 2. ellenérzéjele
[-13] = vezetd funk. 3. ellenérzéjele

Vezet6 funkcid ellenérzéjel-
értéke
P502/P503.

[-14] = PLC allapot sz6
[-15]1= PLC 1. ellenérzgjele

[-17] = ellen6rzéjel 3 (PLC)

Allapot sz6 és ellenérzéjel-
értékek a PLC-nek
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P742 Adatpgns Ygrzm;a S
(adatbazis verziéja)
0...9999 Kijelzi a frekvenciavalto belsd adatbazisanak verzidjat.
P743 Frekve.nc,lalv,alto tipusa
(frekvenciavalto tipusa)
0,00 ... 250,00 A frekvenciavaltd teljesitményének kijelzése kW-ban, pl. ,1,50“ = frekvenciavalté 1,50 kW
névleges teljesitménnyel.
P744 Felszereltség

(felszereltség)

0000 ... FFFF (hex)

Ebben a paraméterben térténik a frekvenciavaltéba integralt opcionalis kilénleges elemek

kijelzése. A kijelzés hexadecimalis kdédban térténik (SimpleBox, buszrendszer).
A ParameterBox hasznalatakor a kijelzés széveges formatumu.

Highbyte: Lowbyte:
00hex Nincs bévités OOnex  Standard 1/O (SK 180E)
071hex fenntartott OThex  AS-i (SK 190E)
02hex fenntartott 02hex  --

P746

Szerelési egységek allapota
(szerelési egységek allapota)

SK 190E

0000 ... 0111 (bin)

vagy
00 ... 07 (hex)

Az AS-Interface aktualis Uzemallapotat kijelzésére szolgal.
Bit 0 =
Bit1 =
Bit 2 =

AS-Interface feszlltség alatt
AS-Interface watchdogot a master aktiv allapotba allitotta
AS-Interface csatlakoztatva

SimpleBox: a rendszer a binaris biteket hexadecimalis értékre szamitja at és ugy jelzi ki.
ParameterBox: a bitek kijelzése jobbrdl balra névekvd sorrendben (binarisan) térténik.

P747

Frekvenciavalto

fesz.tartomanya
(frekvenciavalto fesziiltségtartomanya)

Megadja az ehhez a késziilékhez eldirt haldzati feszlltség tartomanyat.
0=100...120 V 1=200..240 V 2 =380...480 V
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P748 CANopen allapota
(CANopen allapota (rendszerbusz allapota))

0000 ... FFFF (hex) A rendszerbusz allapotat mutatja.

vagy Bit 0: 24 V busztapfesziiltség
0 ... 65535 (dec) Bit 1: CANbus allapota: ,busz figyelmeztetés*
Bit 2: CANbus allapota: ,busz ki“
Bit 3: Rendszerbusz — BusBG online (terepi busz részegység, pl.: SK xU4-PBR)
Bit 4: Rendszerbusz — ZusatzBG1 online (I/O-részegység, pl.: SK xU4-I0E)
Bit 5: Rendszerbusz — ZusatzBG2 online (I/O-részegység, pl.: SK xU4-I0E)
Bit 6: A CAN-részegyseég protokollja 0 =CAN /1 = CANopen
Bit 7: szabad
Bit 8: .Bootup message* elkildve
Bit 9: CANopen NMT State
Bit 10: CANopen NMT State
CANopen NMT State | Bit 10 Bit 9
Leallitva 0 0
El6lzemeltetési 0 1
Uzemeltetési 1 0
P749 DIP-kapc§9Io allapota
(DIP-kapcsolé allapota)
0000 ... 0007 (hex) A paraméter az ,S2“ frekvenciavalté DIP-kapcsoléinak aktualis allapotat mutatja (lasd a kévetkezé
vagy fejezetet: 4.3.2.2, ,DIP-kapcsolé (S1, S2)”).
0 ... 007 (dec) Bit O: 1. DIP-kapcsolo
Bit 1: 2. DIP-kapcsolé
Bit 2: 3. DIP-kapcsolo
P750 Ty!aram §tgtlsztlka S
(talaram statisztika)
0 ... 9999 A P714 izemidd alatt el6fordult tdlaramra vonatkozé lizenetek szama.
P751 Tylfe§qutseg statlsztlka S
(talfesziiltség statisztika)
0...9999 A P714 (izemidd alatt el6fordult tulfesziiltség lizenetek szama.
P752 St’a,t. I-'Ia.lc’>zat|'h|.b§ S
(halézati hibak statisztikaja)
0 ... 9999 A P714 (izemid6 alatt el6fordult haldzati hibak szama.
P753 Tulmelegedési statisztika S

(tilmelegedési statisztika)

0...9999 A P714 (izemidd alatt el6fordult tiimelegedési lizemzavarok szama.
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P754 Pa ram .veszt,e.5| ;ta_tlsztl ka S
(paramétervesztési statisztika)
0...9999 A P714 Gizemidd alatt el6fordult paramétervesztés lizenetek szama.
P755 Rendszgrhlbg ;tatlsztlka) S
(rendszerhiba statisztika)
0...9999 A P714 Gizemid alatt el6fordult rendszerhibak szama.
P756 Iq?t'u,llgpes[ st.atlsztlka S
(idétallépési statisztika)
0...9999 A P714 Gzemid alatt el6fordult id6tullépési hibak szama.
P757 L!gyfellhlba.st'atlsztlka s
(igyfélhiba statisztika)
0...9999 A P714 (izemidd alatt a felhasznaloi watchdog hibainak szama.
P760 Aktualis aram s
(aktualis halézati aram)
0,0...9999A Kijelzi az aktualis bemeneti aramot.
P799 [-01]

Uzemérak legutébbi iizemz.

[-0;]. (lizemorak legutobbi 1...5 (izemzavara)

0,1 ... h Ez a paraméter kijelzi az Uzemodra-szamlalé allapotat (P714) a mindenkori utolsé tGzemzavar
pillanataban. A 01-05 tdmb megfelel az utolsé 1-5. izemzavarnak.
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6 Az uzemallapotra vonatkozoé lizenetek

A készilék és a technoldgiai egységek a normal Gizemallapottdl valo eltérés esetén egy megfeleld
Uzenetet generalnak. Az Gizenetek lehetnek figyelmeztetések vagy vonatkozhatnak Gizemzavarokra. Ha
a készllék ,bekapcsolas tiltas” alatt van, akkor annak az oka is megjelenhet.

A készilékhez generalt lizenetek a paraméter (P700) megfelelé tombjében jelennek meg. A
technoldgiai egységekre vonatkozé lizenetek leirasat a megfeleld kiegészité utmutatok, ill. adatlapok
tartalmazzak.

»Nincs lizemkész allapotban“ bekapcsolasi zar 2> (P700 [-03])

Abban az esetben, ha a késziilék ,nincs Uzemkész allapotban”, ill. ,bekapcsolasi zar” allapotban van,
akkor a rendszer az okot a paraméter (P700) harmadik tdmbjében jeleniti meg.

A megijelenités csak a NORD CON szoftver, ill. a ParameterBox segitségével lehetséges.
Figyelmeztet6 lizenetek = (P700 [-02])

A rendszer figyelmeztetd lizeneteket general, amint egy definialt hatarérték elérésre keriil, ami azonban
nem vezet a készlilék lekapcsolasahoz. Ezeket a jelentéseket a rendszer mindaddig kijelzi a -témb [-
02] eleme segitségével a (P700) paraméter alatt, amig a figyelmeztetés oka mar nem all fenn, vagy a
készuléken egy hibajelentés kiséretében Uzemzavar alakult ki.

Uzemzavarra vonatkozé iizenetek = (P700 [-01])

Az lUzemzavarok a készllék lekapcsolasahoz vezetnek, hogy igy elkerilhetd legyen a készllék
meghibasodasa.

Egy hibalizenet visszaallitdsara (nyugtazasara) a kdvetkezd lehetéségek allnak rendelkezésre:

* ahalodzat ki- és ismételt bekapcsolasa,

* nyugtazas egy megfeleléen programozott digitalis bemeneten keresztil (P420),

* az .engedélyezés” kikapcsoldsa a késziléken (ha egy digitalis bemenet sincs nyugtazasra
beprogramozva),

* busznyugtazas

* nyugtazas a (P506), az automatikus Uzemzavar-nyugtazas segitségével.

6.1 Az uzenetek megjelenitése

LED-kijelzék

A készllék allapotat az integralt és a szallitaskor kivilrdl lathatoé allapotjelzd LED-k mutatjak. A készulék
tipusatdl figgben egy kétszinl LED-rél (DS = DeviceState) vagy két egyszinl LED-rél (DS DeviceState
és DE = DeviceError).

Jelentés: Z6ld: az izemkész allapotot és a haldzati fesziiltség meglétét mutatjia. Uzem
kézben a jelzé6fény egyre gyorsabb villogasa (kéd) mutatja a készilék
kimenetén tapasztalhaté tulterhelést.

Vords: hibat jelez oly modon, hogy a LED a hiba szdmkddjanak megfeleld
gyakorisaggal villog (pl. EO03 = 3-szori villogas).

SimpleBox kijelzé

A SimpleBox az Gizemzavart annak szamaval jelzi ki, a szam elé pedig egy ,E” betiit tesz. Az aktualis
Uzemzavart a rendszer a (P700) paraméter [-01] tdmbelemében is megjeleniti. A legutobbi
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hibalizeneteket a rendszer a (P701) paraméterben tarolja. A készulék tzemzavar pillanatdban fennallé
allapotardl tovabbi informacidkat a (P702) — (P706) / (P799) paraméterekbdl olvashat ki.

Ha az Gizemzavar oka mar nem all fenn, akkor a SimpleBox lizemzavar-kijelz&je villog, és a hibat az
ENTER gombbal nyugtazhatja.

A figyelmeztet6 (izeneteket azonban egy ,C* vezeti fel (,Cxxx"“), és nem nyugtazhatéak. Ezek maguktdl
eltinnek, ha az ok mar nem all fenn, vagy akkor, ha a készllék ,lizemzavar” allapotba ment at.
Paraméterezés kdzben fellépd figyelmeztetés esetén a rendszer elnyomja az Gizenet megjelenitését.

A (P700) paraméter [-02] tdmbelemében barmikor részletesen megjelenitheti az aktualis
figyelmeztetést.

Egy fennallé bekapcsolasi zar okat a SimpleBox nem tudja megjeleniteni.

ParameterBox kijelz6

A ParameterBox szdvegesen jeleniti meg az lUzeneteket.

6.2 Diagnosztikai LED-ek a késziiléken

A késziilék folyamatosan lUzeneteket general az lizemallapotardl. Az izeneteket (figyelmeztetések,
Uzemzavarok, kapcsolasi allapotok, mérési adatok) a paraméterezési eszk6zok (L, 3.1 "Kezelési és
paraméterezési opciok ". szakasz) segitségével jelenitheti meg (P7xx paramétercsoport).

Az (zenetek korlatozottan a diagnosztikai és allapotjelz6 LED-eken is megjelennek.

Diagnosztikai LED-k

LED
Név Szin Leiras Jelallapot " Jelentés
DS piros/zéld | Készulékallapot | ki A készUlék nincs tzemkész allapotban
* nincs vezérl6fesziltség
z6ld vilagit A készilék Uzemkész
zo6ld villog | 0,5 Hz A készulék bekapcsolasra kész allapotban
van
4 Hz A készlilék bekapcsolastiltas alatt van
piros/zold | 4 Hz Figyelmeztetés
felvaltva 1..25 Hz | A bekapcsolt készllék tulterhelési foka
z06ld vilagit A készlilék nincs lizemkész allapotban
és piros
villog
piros villog Hiba, a villogas gyakorisaga megfeleltethetd
a hiba szamanak
ASi piros/zold | AS-i allapota Tovabbi részletek ([, 4.5.4.2 "Kijelz6k".
szakasz)

1)  Jeldllapot = A LED szine és villogasi gyakorisaga (masodpercenkénti bekapcsolas), pl. ,piros villog, 2 Hz" = piros LED masodpercenként
2-szer bekapcsol, majd elalszik
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6.3 Uzenetek

Hibalizenetek

Kijelzés a
Simple-
/ControlBoxban Uzemzavar Ok
Csoport Részletese | Szoveg a ParameterBoxban » Megoldas
n P700 [-
01]/ P701
alatt
E001 1.0 Tulmelegedés,
frekvenciavalto A frekvenciavaltd hdmérséklet-felugyelete
Frekvenciavalté A mérési eredmények a megengedett hémérseéklet-
tulmelegedése” tartomanyon kivil esnek, azaz a hiba a megengedett als6
(frekvenciavaltd hiitéteste) hatarértéknél alacsonyabb, illetve a megengedett felsé
hatarértéknél magasabb hémérséklet esetén alakul ki.
* A Kkivalté oktol figgéen: Csdkkentse, ill. ndvelje a
1.1 Tulmelegedés, kérnyezeti h6mérsékletet
frekvenciavalton beliil + Ellendrizze a késziilékben levd ventilatort/a szekrény
Frekvenciavalté belsé szellbztetését
tulmelegedése” « Ellendrizze a késziilék esetleges szennyezddését
(a frekvenciavalto belseje)
E002 2,0 Tulmelegedés, Motor PTC A motor hdmérséklet-érzékel6je (termisztor) kioldott
,Motor PTC tulmelegedése*” . Motorterhelés csokkentése
*  Motorfordulatszam ndvelése
+  Kényszerh(ités alkalmazasa a motorban
21 Tulmelegedés, motor 1%t Az I2t-motor miikodésbe Iépett (szamitott motor-
,Motor tulmelegedése, It tulmelegedes)
*  Motorterhelés csokkentése
Csak, ha az 12t-motor (P535) be *  Motorfordulatszam novelése
van programozva.
2.2 Tulmelegedés, fék-J.kiilsé A hdémérséklet-érzékel6 (pl. fékellenallas) mikddésbe Iépett
,Klilsé fékellenallas + ,Low” digitalis bemenet
talmelegedése” +  Csatlakozas, a h6mérséklet-érzékels ellendrzése
Tulmelegedés jelentése a P420
[...] = {13} vagy
P400 [...] = {30} paraméter
segitségével
E003 3.0 Talaram, 12t hatarérték Inverter: 12t-hatarérték miikodésbe lépett, pl. >1,5 x 1 60 s-
nal (a P504-t is figyelembe kell venni)
« Tartés tulterhelés a frekvenciavaltd kimenetén
+ adott esetben forgasjeladd-hiba (felbontéds, hiba,
csatlakozas)
3.1 Chopper I?t talaram Fékegység: Az I’t-hatarérték miikodésbe Iépett, 1,5-szeres

érték elérése 60 masodpercig (a P554-et is figyelembe kell
venni, ha van, valamint a P555, P556, P557 paramétereket
is)

» Tdlterhelés elkerllése a fékellenallasnal
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3.2

Talaram, IGBT
Fellgyelet 125%

Derating (teljesitménycsokkenés)

* 220 % Tularam

* Tul nagy fékegységaram

+ ventilatoros hajtasoknal: Frekvenciakévet§ kapcsolas
bekapcsolasa (P520)

3.3

Tualaram, IGBT gyors
Fellgyelet 150%

Derating (teljesitménycsokkenés)

* 230 % Tularam
+ Tul nagy fékegységaram

3.4

Tularam a fékegységen

A fékegység-tularam 50 ms-on bellil kétszer kioldott
« Tul nagy fékegységaram
* Rovidzarlat vagy tul alacsony fékellenallas

E004 4.0

Talaram, modul

Hibajel a modultdl (rovididejd)
« Rovidzarlat vagy foldzarlat a frekvenciavalté
kimenetén

* A motorkabel tul hosszu
» Kiils6 kimeneti fojté alkalmazasa

+ A fékellenallas meghibasodott vagy tul kicsi az
ellendllas

= Nem szabad lekapcsolni a P537-et!

A hiba el6fordulasa az élettartam jelentés lerovidiilését
eredményezheti, de a késziilék akar tonkre is mehet.

41

Talaram, arammeérés
,Arammérés tularama”

P537 (impulzuslekapcsolas) 50 ms-on belil 3-szor fordult
el6 (csak akkor lehetséges, ha a P112 és P536 kikapcsolt
allapotban van)

» A frekvenciavalté tulterhelt

* Meghajtas nehézkes, alulméretezett

*  Rampék (P102/P103) tul meredekek — ndvelni kell a
rampaidot

* Motoradatok ellenérzése (P201 ... P209)

E005 5.0

Tulfesziiltség, kozbenso kori
fesziiltség

A kdzbens6 kori fesziiltség tul magas
» Fékid6 (P103) novelése

» Esetleg a kikapcsolasi izemmaod beallitasa (P108)
késleltetéssel (emel6berendezésnél nem)

* Gyorsleallasi id6 meghosszabbitasa (P426)

* Oszcillalé fordulatszam (példaul nagy oszcillalo
sulyok kovetkeztében) > adott esetben U/f-
karakterisztika beallitasa (P211, P212)

Fékegységgel rendelkezd készilékek:

* Visszataplalt energia csdkkentése fékellenallason
keresztil

» Vizsgalja meg a csatlakoztatott fékellenallas
mikodését (kabelszakadas)

* A csatlakoztatott fékellenallas ellenallas-értéke tal
nagy

5.1

Tulfesziiltség, halozat

A halézati fesziiltség tul magas

+ Lasd a miszaki adatokat ((, 7.3 "Elektromos
adatok". szakasz)

E006 ===

fenntartott

E007 7.0

Halézati fazishiba

Halozati feszlltség miatti hiba
* nincs csatlakoztatva a halézat egyik fazisa
* ahalézat nem szimmetrikus
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71 Fazishiba, k6zbensé kori fesz. | A kdzbens6 kori fesziltség tul alacsony
* nincs csatlakoztatva a halézat egyik fazisa
« rovid ideig tul nagy terhelés
E008 8,0 Paraméterveszteség Hiba az EEPROM-adatokban
(EEPROM - maximalis érték * Atarolt adatkészlet szoftververzidja és a
tullépése) frekvenciavaltd szoftververzidja nem illik 6ssze.
FIGYELEM A hibas paramétereket a rendszer
automatikusan ujra betélti (gyari beallitas).
» Elektromagneses 6sszeférhetdéségi zavarok (lasd
még E020)
8.1 Hibas frekvenciavalto-tipus «  EEPROM meghibasodott
8.2 fenntartott
8.3 EEPROM KSE hiba A rendszer nem ismeri fel helyesen a frekvenciavalto
(Uigyféloldali interfész hibas kiepitesi fokozatat.
felismerése (KSE berendezés) » Kapcsolja ki, majd ismét be a halézati fesziltséget.
8.4 Bels6 EEPROM-hiba
(hibas adatbazis-verzio)
8.7 EEPR-masolat eltéré
E009 --- fenntartott
EO010 10.0 Busz idétullépés Telegram kiesési idd/ busz ki 24 V belsé CANbus
* Hibas adatatvitel. Ellenérizze a P513-at.
* Ellenérizze a fizikai buszcsatlakozasokat.
» Ellendrizze a buszprotokoll programlefutasat.
» Ellenérizze a Bus-Mastert.
» Ellenérizze a bels6 CAN/CANopen busz 24 V
tapellatasat.
* Nodeguarding-hiba (bels6 CANopen)
* Bus Off hiba (bels6 CANbus)
10.2 Busz opci6 idétullépés Telegram kiesési id6, buszegység
* Hibas telegramatvitel.
* Ellenédrizze a fizikai buszcsatlakozasokat.
» Ellenérizze a buszprotokoll programlefutasat.
» Ellenérizze a Bus-Mastert.
* Az SPS éllapota ,STOP* vagy ,ERROR".
10.4 Inicializalasi hiba opcidé Inicializalasi hiba, kiilsé buszegység
» Ellenérizze a buszegység aramellatasat.
» Hibas az egyik csatlakoztatott I/O-bévitéegység DIP-
kapcsoldallasa.
10.1 Rendszerhiba opcié Rendszerhiba, kiils6 buszegyseég
103 | «  Tovabbi részleteket az adott busz kiegészité
____________________ Utmutatdjaban talal.
105 /O-bbvités:
10.6 * Hibas a bemeneti feszliltségek mérése, illetve nincs
"""""""""" definidlva a kimeneti fesziltségek biztositasa a
10.7 referenciafesziiltség létrehozasaban fellépé hibak
miatt
» Rovidzarlat az analég kimeneten
10.9 Hianyzik a részegység/P120 | A P120 paraméter alatt bejegyzett részegység nem

talalhato.
* Ellenérizze a csatlakozasokat
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EO011 11.0 Ugyféloldali interfész Hiba az analdg-digitalis atalakitdban

Hiba vagy radidhullamok (EMC) okozta zavar Iépett fel a

belsé felhasznaldi interfészben (belsé adatbusz).

* Ellenbrizze a vezérlécsatlakozasok esetleges
rovidzarlatat.

+ EMC-zavarok a vezérl6- és teljesitménykabelek kilon
fektetése miatt.

» Gondosan foldelje a késziilékeket és arnyékolasokat.

EO012 12.0 Belsé watchdog A watchdog funkcié kivalasztasra kerult egy digitalis
bemeneten, és az ehhez tartozo digitalis bemeneten az
impulzus a P460 >Watchdog idé< paraméterben megadott
értéknél hosszabb ideig kimarad.

* Ellenérizze a csatlakozasokat

* Ellen6rizze a P460 beallitasat

121 Motorhatarérték/iigyfél Kioldott a motoros kikapcsolasi hatarérték (P534 [-01]).
,Motoros kikapcsolasi * Kisebb mértékben terhelje a motort
hatarérték” - Allitson be magasabb értéket a (P534 [-01])
paraméterben
12.2 Generator-hatarérték Kioldott a generatoros kikapcsolasi hatarérték (P534 [-02]).
»,Generatoros kikapcsolasi » Kisebb mértékben terhelje a motort
hatarérték” - Allitson be magasabb értéket a (P534 [-02])
paraméterben
12.3 Forgatonyomaték-hatarérték | Kikapcsolt a potenciométer vagy alapjelforras korlatozasa.
P400 =12
12.4 Aramhatar Kikapcsolt a potenciométer vagy alapjelforras korlatozasa.
P400 = 14
12.5 Terhelésfigyel6 Kikapcsolas a megengedettnél nagyobb vagy kisebb

terhelési forgatonyomatékok ((P525) ... (P529))
el6fordulasa miatt a (P528) alatt bedllitott ideig.

+ Allitsa be a terhelést

+ Moddositsa a hatarértékeket ((P525) ... (P527))
* Novelje a késleltetési id6t (P528)

* Moddositsa a felligyeleti lzemmaodot (P529)

12.8 Analég bem.minimum Kikapcsolas a 0% beallitasi értéknél alacsonyabb érték
miatt (P402) a (P401) ,,0-10 V hiba miatti lekapcsolas 1 ill.
»...2" bedllitasnal

12.9 Analég bem.maximum Kikapcsolas a 100% beallitasi értéknél magasabb érték
miatt (P402) a (P401) ,0-10 V hiba miatti lekapcsolas 1% ill.
»---2" bedllitasnal

EO013 13.2 Kikapcsolasfeluigyelet A szliphiba kikapcsolasfeligyelet miikédésbe Iépett, a motor
nem tudta kovetni az alapjelet.

» Ellenérizze a P201-P209 motoradatokat! (fontos az
aramszabalyozd szempontjabdl)

» Ellenérizze a motorkapcsolast

» Ellendrizze a jeladé P300 beallitasait szervo
Uzemmaodban, valamint a kdvetkezéket

* Novelje a nyomaték-hatarérték beallitasat a P112

beallitasban

* Novelje az aram-hatarérték beallitasat a P536
beallitasban

* Ellenérizze a P103 fékezési id6t, és sziikség szerint
ndvelje

EO015 - fenntartott
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EO016 16.0 Motor fazishiba A motorfazisok egyike nincs bekotve.
» P539 ellendrzése
* Motorcsatlakozas ellen6rzése
16.1 Magn.aram feliigyel. A rendszer a bekapcsolas pillanataban nem érte el a
,Méagnesezéaram-feliigyelet” szikséges magnesez6 aramot.
+ P539 ellenbrzése
* Motorcsatlakozas ellenérzése
EO019 19.0 Paraméterazon. Nem sikerUllt a csatlakoztatott motor automatikus
Paraméterazonositas“ azonositasa.
19.1 Hibas csillag-delta * Motorcsatlakozas ellenérzése
) o 9 ) * Az eldre bedllitott motoradatok (P201...P209)
,Hibas a motor csillag-delta ellendrzése
k lasa”
apesolasa - PMSM — CFC closed-loop iizem: Az inkrementalis
jeladéhoz viszonyitva nem megfelelé a motor
rotorhelyzete. Hatarozza meg a rotor helyzetét
(,halézat bekapcsolasa” utani elsé engedélyezés
csak allé motor mellett) (P330)
E020 20.0 fenntartott
E021  20.1 Watchdog
20.2 Stack Overflow (Verem
tulcsordulas)
20.3 Stack Underflow (Verem
alulcsordulas)
204 Undefined Opcode
(Definialatlan utasitaskod)
20.5 Protected Instruct.
, Védett utasitas”
20.6 lllegal Word Access (lllegalis
szbhozzaférés)
- Rendszerhiba: elektromagneses dsszeférhetéségi hibak
20.7 Illegal Inst. Access (lllegalis | 45 okozott programfutasi hiba.
utasitas-hozzaférés) i . . .
o L e * A vezetékezésre vonatkozo iranyelvek betartasa
Jllegalis utasitas-hozzaférés L |
+ Kiegészitd kiilsé halézati sz(ir6 alkalmazasa
20.8 Prog.meméria hiba «  Késziilék gondos foldelése
,Programmemaria hiba*
(EEPROM-hiba)
20.9 Dual-Ported RAM (Kétportos
RAM)
21.0 NMI hiba
(a hardver nem alkalmazza)
211 PLL hiba
21.2 ADU hiba ,Tulcsordulas”
21.3 PMI hiba ,Hozzaférési hiba“
21.4 Userstack Overflow
(Felhasznalo6i verem
tulcsordulas)
E022 - fenntartott PLC-hibaiizenet = lasd a BU 0550 kiegészité utmutatot
E023 - fenntartott PLC-hibatizenet - lasd a BU 0550 kiegészité utmutatot
E024 - fenntartott PLC-hibatizenet - lasd a BU 0550 kiegészit utmutatot
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Figyelmeztet6 lizenetek

Kijelzés a
Simple-
/IControlBoxban

Csoport Részletek:

Figyelmeztetés
Szoveg a ParameterBoxban

Ok
* Megoldas

P700 [-02]

Co001 1.0 Tulmelegedés, A frekvenciavalté hdmérséklet-felligyelete
frekvenciavalté Figyelmeztetés, megengedett hémérsékleti hatarérték
Frekvenciavalté elérve
tulmelegedése” + Csokkentse a kérnyezeti hémérsékletet
(frekvenciavalté hiitSteste) + Ellenérizze a késziilékben levé ventilatort/a szekrény

szellbztetését
* Ellenérizze a késziilék esetleges szennyezédését
C002 2,0 Tulmelegedés, Motor PTC A hdémérséklet-érzékel figyelmeztetése (a kioldasi hatar
~Motor PTC tiulmelegedése” elérve)
* Motorterhelés csdkkentése
» Motorfordulatszam ndvelése
* Kényszerh(tés alkalmazasa a motorban
21 Tulmelegedés, motor 1%t Figyelmeztetés: Motor I2t-felligyelet (az 1,3-szeres névleges
~Motor tilmelegedése, I%* aram elérése a (P535) alatt megadott idészakban)
* Motorterhelés csékkentése
Csak, ha az I2t-motor (P535) be | * Motorfordulatszam névelése
van programozva.
2.2 Tulmelegedés, fék-J.kiils6 Figyelmeztetés: A hémérséklet-érzékeld (pl. fékellenallas)
LKiilsé fékellenallas mikodésbe |épett
tulmelegedése” « ,Low” digitalis bemenet
Tulmelegedés a digitalis
bemeneten keresztil (P420
[...1) = {13}

C003 3.0 Tualaram, 12t hatarérték Figyelmeztetés: Inverter: I2t-hatarérték mikodésbe lépett, pl.
> 1,3 x In 60 masodpercig (a P504-et is figyelembe kell
venni)

« Tartés tulterhelés a frekvenciavalté kimenetén
3.1 Chopper I2t talaram Figyelmeztetés: A fékegység I*t-hatarértéke miikodésbe
Iépett, 1,3-szeres érték elérése 60 masodpercig (a P554-et
is figyelembe kell venni, ha van, valamint a P555, P556,
P557 paramétereket is)
» Tulterhelés elkerllése a fékellenallasnal
3.5 Nyomatékaram-hatar Figyelmeztetés: Nyomatékaram-hatarérték elérve
+ (P112) ellen6rzése
3.6 Aramhatar Figyelmeztetés: Aramhatar elérve

+ (P536) ellenbrzése
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C004

4.1

Talaram, arammeérés
,Arammérés tularama”

Figyelmeztetés: Az impulzus lekapcsolasa aktiv.

Az impulzus kikapcsolas (P537) aktivalasahoz sziikséges
hatarérték elérve (csak akkor lehetséges, ha a P112 és
P536 ki van kapcsolva)

» Afrekvenciavalto tulterhelt

* Meghajtas nehézkes, alulméretezett

*  Rampak (P102/P103) tul meredekek — novelni kell a
rampaidét

* Motoradatok ellenérzése (P201 ... P209)

» Szlipkompenzacié kikapcsolasa (P212)

C008

8.0

Paraméterveszteség

Figyelmeztetés: Nem sikerdlt tarolni egy ciklikusan tarolt
Uzenetet, mint pl. izemdrak vagy engedélyezési
id6tartam.

A figyelmeztetés eltlinik, amint sikeril a tarolas.

Co012

121

Motorhatarérték/iigyfél

»,Motoros kikapcsolasi
hatarérték”

Figyelmeztetés: A (P534 [-01]) motoros kikapcsolasi hatar
80%-a tullépve.
» Kisebb mértékben terhelje a motort

+ Allitson be magasabb értéket a (P534 [-01])
paraméterben

12.2

Generatoros hatarérték

,Generatoros kikapcsolasi
hatarérték”

Figyelmeztetés: A (P534 [-02]) generatoros kikapcsolasi
hatar 80%-a elérve.

» Kisebb mértékben terhelje a motort

+ Allitson be magasabb értéket a (P534 [-02])
paraméterben

12.3

Forgatonyomaték-hatarérték

Figyelmeztetés: A potenciométer vagy alapjelforras
korlatozasanak 80%-a elérve. P400 = 12

124

Aramhatar

Figyelmeztetés: A potenciométer vagy alapjelforras
korlatozasanak 80%-a elérve. P400 = 14

12.5

Terhelésfigyel6

Figyelmeztetés a megengedettnél nagyobb vagy kisebb
terhelési forgatonyomatékok ((P525) ... (P529))
el6fordulasa miatt a (P528) alatt bedllitott id6 feléig.

+ Allitsa be a terhelést
* Moddositsa a hatarértékeket ((P525) ... (P527))
« Novelje a késleltetési id6t (P528)
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Bekapcsolasi zar lizenetek , ,,nincs lizemkész allapotban®

Kijelzés a
Simple-
/ControlBoxban Ok Ok
Széveg a ParameterBoxban * Megoldas
Csoport Részletek:
P700 [-03]
1000 0.1 l/O-fesziiltseg letiltasa A ,Fesziiltséget letilt“ funkciéval paraméterezve A bemenet
(P420 / P480) ,low” értéken
+ Bemenet ,high” értékre allitasa
+ Jelvezeték ellendrzése (kabelszakadas)
0.2 10 gyorsleallitas A ,Gyorsleallitas” funkcidval paraméterezve A bemenet
(P420 / P480) ,Jow” értéken
+ Bemenet ,high” értékre allitasa
+ Jelvezeték ellendrzése (kabelszakadas)
0.3 Fesz. letiltasa buszrél *  Busz lizem (P509): Bit 1 vezérl6szo ,low* értéken
0.4 A busz gyorsleallitasa * Buszlizem (P509): Bit 2 vezérl6sz6 ,low" értéken
0.5 Engedélyezés a Start-nal Az engedélyezési jel (vezérl6szo, Dig 10 vagy Bus 10) mar
az inicializald fazis alatt (a halézat ,BE", ill. a
vezérléfesziltség ,BE" utan) megvolt. Vagy nincs
elektromos fazis.
» Az engedélyezdjelet csak az inicializalas lezarasa
utan adja meg (pl. akkor, ha a készilék készen all).
« ,Automatikus inditas” aktivalasa (P428)
0.6-0.7 fenntartott PLC informacios lizenet - lasd a kiegészité utmutatot
0.8 Jobbra forgas letiltva Bekapcsolasi zar és az inverter lekapcsolasanak aktivalasa
N : a kovetkezdvel:
0.9 Balra forgas letiltva X , . e
P540 vagy a ,Jobbra forgas engedélyezésének tiltasa
(P420 = 31, 73), ill. ,Balra forgas engedélyezésének tiltasa“
(P420 = 32, 74) segitségével,
A frekvenciavalté ,Bekapcsolasra kész” allapotra valt.
1006V 6.0 Feltoltési hiba A toltérelé nincs meghuzva, mert
* A halézati/kdzbensd kori feszultség tul kicsi
» Halézatifesziltség-kiesés
* Hibaelharitas:
* Evakualasi menet aktivalasa ((P420) / (P480))
1011 11.0 Analég stop Amennyiben a frekvenciavaltd/egy csatlakoztatott I/O-

bdvités egyik analog bemenetét vezetékszakadas
felismerésére (2-10 V jel vagy 4-20 mA jel) konfiguraltak, a
frekvenciavalté ,bekapcsolasra kész” allapotba valt, amint
az analdg jel értéke alacsonyabb 1 V-nal, ill. 2 mA-nél.

Ez akkor is megtorténik, ha az érintett analég bemenetet ,,0¢
(,nincs funkcidja“) értékre paraméterezték.

* Csatlakozas ellen6rzése

1) Az lizemallapot (az Uzenet) megjeldlése a ParameterBox-on, ill. a NORD CON-szoftver kezeléegységén: ,,Nincs lizemkész allapotban”
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6.4 Uzemzavarok GYIK

Uzemzavar

Lehetséges ok

Megoldas

A késziilék nem indul el
(egyik LED sem vilagit)

* Nincs, ill. nem megfelel6 halozati
feszlltség

Csatlakozasok, bevezetések
ellen6rzése
Kapcsoldk/biztositékok
ellen6rzése

A késziilék nem reagal az
engedélyezésre

A kezel6elemek nincsenek
csatlakoztatva

*  Nem megfelel6 a vezérlészoforras
beallitasa

+ Egyidejlleg van jelen a jobbra és balra

engedélyezdjel
* Azel6tt van engedélyezéjel, hogy a

késziilék lizemkész (a készlilék egy 0

élrevar > 1)

Az engedélyezés
megismétlése

P428 adott esetben atallitani:
,0“ = a készulék egy 0>1
engedélyezd élre var/ ,1“=a
készllék ,szintre” reagal >
Veszély: Eléfordulhat, hogy a
hajtas 6nalléan beindul!
Vezérl6csatlakozok
ellen6rzése

P509 ellenérzése

A motor a meglévé
engedélyezés ellenére sem
indul el

* A motorkabel nincs csatlakoztatva

A fék nem nyit

* Nincs megadott alapjelérték

* Nem megfelel6 az alapjelforras
beallitasa

Csatlakozasok, bevezetések
ellenérzése

Kezel6elemek ellendrzése
P510 ellen6rzése

A készlilék a terhelés
novekedésével (mechanikus
terhelés/fordulatszam

» Hianyzik az egyik halézati fazis

Csatlakozasok, bevezetések
ellenérzése
Kapcsoldk/biztositékok

tuzemel

novelése) hibalizenet nélkul ellen6rzése
kikapcsol
A motor rossz forgasirannyal [«  Motorkabel: U-V-W felcserélve Motorkabel: 2 fazis

felcserélése
alternativ megoldas:

— Jobbra/balra forgas
engedélyezése funkciok
felcserélése (P420)

— A vezérlészo6 11/12 bit
felcserélése
(buszvezérlésnél)

A motor nem éri el a
megfeleld fordulatszamot

* A maximalis frekvencia tul alacsony
paraméterértéket kapott

P105 ellenbrzése
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A motor fordulatszama eltér
a megadott alapjelértéektdl

Az analég bemenet funkcio ,frekvencia-
Osszeadasra” van allitva, és egy tovabbi
alapjelérték is van

P400 ellenérzése

P420, az aktiv fix frekvenciak
ellenérzése
Busz-alapjelértékek
ellenérzése

P104/P105 ,Min./max.
frekvencia” ellendrzése

P113 ,Induléfrekvencia“
ellen6rzése

Kommunikacids hiba .
(véletlenszer(i) a
frekvenciavalto és az .
opcionalis részegységek

kozott .

A rendszerbusz lezar6 ellenallasainak
nem megfeleld a beallitasa

A csatlakozok nem megfeleld
érintkezése

Uzemzavarok a rendszerbusz-vezetéken
A rendszerbusz maximalis hossza
tullépve

csak az 1. és utolso résztvevé:
DIP-kapcsolé beallitasa a
lezaré ellenallashoz
Csatlakozasok ellendrzése

A rendszerbuszon levé 0sszes
frekvenciavalté GND-jének
Osszekotése

A fektetésre vonatkozo
el6irasok betartasa (a jel- és
vezérldvezetékek, ill. a
halézati és motorvezetékek
kiilon lefektetése)

A kabelhosszak
(rendszerbusz) ellenérzése

12. tablazat: Uzemzavarok GYIK
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7 Miszaki adatok

71

A frekvenciavalté altalanos adatai

Funkcio

Miiszaki adatok

Kimend frekvencia
Impulzusfrekvencia

Jellemzd tulterhelhet6ség
Hatasfok
Energiahatékonysag
Szigetelési ellenallas

Levezetési aram

Uzemilkérnyezeti h6mérséklet

Tarolasi és szallitasi hdmérséklet
Hosszabb ideig tart6 tarolas
Védettség

Max. felallitasi magassag tengerszint
felett

Kornyezeti feltételek:

Kornyezetvédelem

Védettség

Motorhémérséklet-felligyelet
Szabalyozas és vezérlés

Varakozasi id6 ket
halézatbekapcsolasi ciklus kdzo6tt
Interfészek

Galvanikus levalasztas
Csatlakozokapcsok, elektromos
csatlakozas

0,0 ...400,0 Hz

3,0 ... 16,0 kHz, gyari beallitas = 6 kHz

Telj.csokkenés >8 kHz 115/230 V-os késziléknél, >6 kHz 400 V-os késziléknél
150% (60 masodperc), 200% (3,5 masodperc)

>95%, mérettdl figgden

IE2 (7.2. fejezet)

>10 MQ

* <16 mA, szabvanykonfiguraciénal a TN-/TT-halézatban valé Gizemhez
* Az adatok 4-16 kHz impulzusfrekvencianal érvényesek, (lasd még a
P504 paramétert is)

-25 °C ... +40 °C, az egyes készliléktipusok részletes adatait (tobbek kozott
UL-értékek) lasd: (7.3. fejezet)

ATEX: -20...+40 °C (2.5. fejezet)

-25°C ... +60/70 °C

(9. fejezet)

IP 55, opcionalisan IP 66 (1.9. fejezet)

NEMA1, magasabb NEMA-besorolas igény szerint

1000 m-ig Nincsen teljesitmény csdkkenés
1000..2000 m 1%/100 m teljesitménycsokkenés, 3-as tulfeszultség-kat.
2000..4000 m 1%/100 m teljesitménycsdkkenés, 2-es tulfeszultség-kat.,

kiilsé tulfesziiltség elleni védelem szikséges a halézati

bemenetnél
Szallitas (IEC 60721-3-2):
Uzemeltetés (IEC 60721-3-3):

mechanikus: 2M2
mechanikus: 3M7
klimatikus: 3K3 (IP 55)
(8.7. fejezet), lasd: P219

3K4 (IP 66)
Energiatakarékos funkcié
EMV (8.3. fejezet)
RoHS (1.6. fejezet)
A frekvenciavalté tulmelegedése

Tul magas és tul alacsony fesziiltség
I2t-motor, PTC/bimetal kapcsolo

Erzékeld nélkili aramvektor-szabalyozas (ISD), linearis U/f-karakterisztika, VFC
nyilt hurka, CFC open-loop

Rovidzarlat, foldzarlat,
Tulterhelés, Uresjarat

60 masodperc minden késziilékhez, normal tizemi ciklusban

Standard RS485 (USS) (csak a paraméterezd egységekhez)
RS232 (Single Slave)
Rendszerbusz
Opcid AS-i on board (4.5. fejezet)
Kulénb6z6 buszrészegységek (1.3. fejezet)
Vezérlékapcsok
Teljesitményrész (2.4.2. fejezet)
Vezérlbrész (2.4.3. fejezet)
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7.2 Az energiahatékonysagi szint meghatarozasahoz sziikséges miiszaki
adatok

A kovetkezd tablazatokban lathaté adatok a kdérnyezetbarat tervezésrél szolé 2019/1781 EU-
szabalyozéasra vonatkoznak.

m Informacio

Az energiahatékonysagi szint szamitasanak alapja

”

Az energiahatékonysagra vonatkozé adatok ,A valtoztathaté fordulatszamu villamos hajtasokra
vonatkozé DIN EN 61800 szerinti termékszabvany 9-2. részébdl szarmaznak: ,Hajtasrendszerek,
motorinditok, teljesitményelektronika és azok altal meghajtott berendezések — Hajtasrendszerek és
motorinditék energiahatékonysagara vonatkozé mutatészamok®.

A szabvany szamitasi modszerei egyszeriisitéseket tartalmaznak!

& 3 ) 1) & & 2
E’ 3 rel. veszteségek ] ] 5
8 g = (rel. motorallérész-frekvencia/rel. nyomatékképzé aram) § E, S| 2
' ] ] I~ o
> oS O Q 2
ol £ 90/100 | 90/50 | 50/100 | 50/50 | 50/25 | 0/100 | 0/50 | 0/25 | X | ¥ 2 u
NORDAC
BASE [%] [%] [%] [%] [%] [%] [%] [%] | W] | [%]
SK 1x0E-

250-323 4,6 4,0 4,2 3,8 3,7 3,9 3,6 3,6 50 | 2,00 IE2
370-323 4,0 3,3 3,6 3,1 3,0 3,2 2,9 2,9 50 | 1,35 IE2
550-323 3,7 2,9 3,2 2,7 2,6 2,9 2,6 2,6 50 | 0,91 IE2
750-323 3.2 2,4 2,8 2,3 2,2 2,5 2,1 2,1 46 | 0,61 IE2
111-323 3,2 2,2 2,7 2,0 1,7 2,3 1,8 1,6 46 | 042 IE2
151-323 2,9 1,9 2,4 1,7 1,5 2,1 1,6 1,4 46 | 0,30 IE2
250-340 6,5 57 6,0 55 5,4 5,6 5,4 5,4 57 | 2,28 IE2
370-340 6,0 52 55 5,0 5,0 5,2 4,9 4,9 57 | 1,53 IE2
550-340 4,3 3,5 3,8 3,3 3,2 3,5 3,2 3,2 55 | 1,00 IE2
750-340 3,8 3,0 3,3 2,8 2,7 3,0 2,7 2,7 55 | 0,73 IE2
111-340 3,6 2,5 3,0 2,3 2,0 2,6 2,2 2,0 55 | 0,50 IE2
151-340 3,5 2,4 2,9 2,3 2,0 2,6 2,2 2,0 5,1 0,34 IE2
221-340 3,5 2,3 2,8 2,1 1,8 2,5 2,0 1,8 5,1 0,23 IE2

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

1) Teljesitményveszteségek a névleges kimeneti latszoélagos teljesitmény %-aban
2) Készenléti veszteségek a névleges kimeneti hatasos teljesitmény %-aban
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:c‘% Fn:ek’ve’ncia- Ifim'e ne'ti ::::::2; T(?r:fr?eet? N’I’ax.' l'.iz’e mi E::::g:tsi beme::;zg:isiltség-
3 valto tipusa | teljesitmeny teljesitmény aram hémérséklet frekvencia tartomany

NORDAC [kVA] [kW] [A] [°C] [Hz] Vi

BASE

SK 1x0E-

250-323 0,5 0,25 1,31 40 50 200V -240V

370-323 0,7 0,37 1,83 40 50 200V -240V

550-323 1,0 0,55 2,56 40 50 200V -240V
g 750-323 1,3 0,75 3,39 40 50 200V -240V
8 111-323 1,7 1,10 4,49 40 50 200V -240V
g 151-323 2,3 1,50 6,02 40 50 200V -240V
'E 250-340 0,5 0,25 0,76 40 50 380V -480V
g 370-340 0,7 0,37 1,06 40 50 380V -480V
C‘Q: 550-340 1,0 0,55 1,48 40 50 380V -480V
E 750-340 1,3 0,75 1,96 40 50 380V -480V
% 111-340 1,7 1,10 2,60 40 50 380V -480V
@ 151-340 2,3 1,50 3,48 40 50 380V -480V
g 221-340 3,3 2,20 5,02 40 50 380V -480V
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NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS

7.3 Elektromos adatok

A kovetkezb tabldzatok a frekvenciavaltd elektromos adatait tartalmazzak. A sorozatos méréseken
alapulo, tzemmodokra vonatkozé adatok téjékoztato jellegliek, és a gyakorlatban eltéréek lehetnek. A
mérési sorozatokat sajat gyartasu standard motorokon végezték névleges fordulatszam mellett.

A megallapitott hatarértékeket kildondsképpen a kdvetkezd tényezdk befolyasoltak:

Falra szerelés

+ Afelszerelés helyzete
* Akozelben levd készllék hatasa
» Jarulékos légaramlatok

valamint a kovetkez6k

motorra torténo szereléskor

» alkalmazott motortipus

» alkalmazott motorméret

» fordulatszam a sajat szell6zéssel rendelkezd motoroknal
* kényszerhiitések alkalmazasa.

[i] Informéacié Egyfazisu lizem

Egyfazisu lizemeltetésnél (115/230 V) a halézati impedancianak vezetékaganként legalabb 100 uH értékiinek
kell lennie. Ha nem ez a helyzet, akkor egy halozati fojtotekercset kell vele sorba kapcsolni.

Ennek figyelmen kivil hagyasa a készllék karosodasat eredményezheti a komponensek nem megengedett
aramterhelése kévetkeztében.

[i] Informéacié Aramra ill. teljesitményre vonatkozé adatok

Az lzemmodokhoz tartozé megadott teljesitmények csak durva kozelitd értékek.

A megfelel6 frekvenciavalto-motor parositasnal az aramértékek a megbizhatébb adatok.

A kovetkez tablazatok tobbek kdzoétt az UL-vonatkozasu adatokat tartalmazzak (lasd a kdvetkezd
fejezetet: 1.6.1, ,UL- és CSA-engedély”)..
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DRIVESYSTEMS 7 Miiszaki adatok
7.3.1 Elektromos adatok 1~ 115V
Késziiléktipus SK 1x0E...| -250-112- -370-112- -550-112- -750-112-
Méret 1 1 1 1
Motor névleges 230V| 0,25kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
teljesitmény
(4-pblusu szabvanymotor) 240V "IsLE %2 LE 7LE TLE
Halbzati feszliltség 115V 1AC 110...120V, £ 10%, 47 ... 63 Hz
ford./sec 91A 11,0 A 14,3 A 18,4 A
Bemeneti aram
FLA 9,1A 11,0A 14,3 A 18,4 A
Kimend fesziltség 230V 3 AC 0 ... 2-szeres halozati feszlltség
ford./sec. 1,7A 2,1A 3,0A 3,7A
. o 1 FLA 1,7A 21A 3’0"? 3’7"?
Kimeneti aram Motorszerelés (S1-40 °C) (S1-40 °C)
. a)
FLA f?h 1.7 A 21A 3,0A 3,7 A
szerelés (S1-40 °C) (S1-20 °C)
Motorra szerelés (szell6zéssel)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis allandé aram
S1-50°C|0,25kW/1,7A | 0,37kW/2,1A | 0,55kW/26 A |0,55kW/2,9 A
$1-40°C | 0,25 kW/1,7 A | 0,37 kW/2,1A |055kW/3,0A |0,75kW/3,7 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névleges kimeneti aramnal
S1 50 °C 50 °C 40°C 40°C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
Fali szerelés (szell6zés nélkiil)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis allandé dram
S1-50°C|0,25kW/1,7A | 0,37kW/2,1A | 0,55kW/3,0A |0,55kW/2,7 A
s1-40°C|0,25kW/1,7A | 0,37kW/21A | 055kW/3,0A |0,75kW/3,4 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 50 °C 50 °C 40°C 35°C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C 45°C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 50 °C 50 °C 50 °C 45°C
Biztositékok (AC) altalanos (ajanlott)
lomha 16 A 16 A 16 A 25A
Isc 2 [A] Biztositékok (AC) UL-engedéllyel
o| O ©
o| O| O
o| O| O
o| o
~—| ©| O
Osztaly (class) A
’m_; RK5 [ () X 30A 30A 30 A 30A
% CC,J,R, T,G L |® X 30A 30A 30A 30A
@]
N
m
p (=2115V) X 30A 30A 30 A 30A
O

1) FLA motorszerelés: ventilatorral ellatott motorra vonatkozik

2) maximalisan megengedett rovidzarlati aram a halézaton

3) SK TU4-MSW(-...) részegység alkalmazasa 10 kA értékre korlatozza a megengedett rovidzarlati aramot a halézaton
4)

a)

UL 489 szerinti ,inverse time trip type“
FLA: 3,4 A (S1-40 °C)
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NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS
7.3.2 Elektromos adatok 1/3~ 230 V
Késziiléktipus SK 1x0E... -250-323- -370-323- -550-323-
Méret 1 1 1
Motor névleges 230V 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW
teljesitmény
(4-polusu szabvanymotor) 240V 'IsLE %2 LE % LE
Halozati feszliltség 230V 1/3 AC 200 ... 240 V, £ 10%, 47 ... 63 Hz
ford./sec 4,5/3,2 A 57/3,8 A 7,2/4,8 A
Bemeneti aram
FLA 4,5/3,2 A 57/3,8 A 7,2/4,8 A
Kimend fesziltség 230V 3 AC 0... haldzati fesziltség
ford./sec 1,7A 22A 3,0A
FLA 22A 29A
Kimené aram " Motorszerelés 17T A 40 ° 40 ©
(S1-40 °C) (S1-40 °C)
FLA fali 17A 22A 2,9 A2
szerelés ’ (S1-40 °C) (S1-25 °C)
Motorra szerelés (szell6zéssel)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis allandé aram
$1-50 °C 0,25 kW/1,7 A 0,37 kW/2,2 A 0,37 kW/2,2 A
$1-40 °C 0,25 kW/1,7 A 0,37 kW/2,2 A 0,55 kW/3,0 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 50 °C 50 °C 40°C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C
$6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 50 °C 50 °C 50 °C

Fali szerelés (szell6zés nélkiil)

maximalis allandé teljesitmény/maximalis allandé aram

1~ e eltérd ériék zarsielb $1-50 °C 0,25 KW/1,7 A 0,37 kW/2,2 A (1,9 A) 0,55 kW/3,0 A (2,2 A)
(1~0zem esetén elterd érték zardjelben) | o4 4o o 0,25 kW/1,7 A 0,37 kW/2,2 A 0,55 kW/3,0 A (2,5 A)
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névleges kimeneti aramnal
X 50 °C 1~ 40 °C/3~ 50 °C 1~ 25°C/3~ 40 °C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 1~ 35°C/3~ 50 °C
S670% ED 10 min (100%/20% M) 50 °C 50 °C 1~ 35°C/3~ 50 °C
Biztositékok (AC) altalanos (ajanlott)
lomha 10A 10A 10A
Isc 2 [A] Biztositékok (AC) UL-engedéllyel
o| O ©
ol O ©
ol Oo| O
o| o
—| ©| O
Osztaly (class) =
& RK5 | () X 10A 10A 10A
X
2 CC.LRT.GL [®] |x 10 A 10 A 10 A
@]
N
o
P (2230V) X 10A 10 A 10 A
@)

FLA motor szerelése: ventilatorral ellatott motorra vonatkozik

maximalisan megengedett révidzarlati aram a halézaton

UL 489 szerinti ,inverse time trip type*“

1)
2)
3) SK TU4-MSW(-...) részegység alkalmazasa 10 kA értékre korlatozza a megengedett rovidzarlati aramot a halézaton
4)
a)

FLA: 2,2 A (S1-40 °C)
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DRIVESYSTEMS 7 Miiszaki adatok
Készuléktipus SK 1x0E... -750-323- -111-323- -151-323-
Méret 2 2 2
Motor névleges 230V 0,75 kW 1,10 kW 1,5 kW
teljesitmény
(4-pblusu szabvanymotor) 240V TLE 12LE 2LE
Halozati feszlltség 230V 1/3 AC 3AC
200 ...240V, £ 10%, 47 ... 63 Hz
ford./sec 10,6/7,0 A 14,0/9,2 A 11,2A
Bemeneti aram
FLA 10,6/7,0 A 14,0/9,2 A 11,2A
Kimend fesziltség 230V 3 AC 0... haldzati feszlltség
ford./sec 40A 55A 70A
FLA 39A 54A 6,9 A
Kimeneti aram " Motorszerelés (S1-40 °C) (51-40 °C) (S1-40 °C)
FLA fali 39A 5,4 A2 6,9 A
szerelés (S1-40 °C) (S1-30 °C) (S1-40 °C)
min. fékellenallas Tartozék 100 Q 100 Q 75 Q
Motorra szerelés (szell6zéssel)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis alland6 aram
. e aal s S1-50 °C 0,75 kW/4,0 A (3,4 A) 0,75 kW/4,2 A 1,1 KW/5,5 A
(1~Uzem esetén eltérd érték zardjelben)
S1-40°C 0,75 kW/4,0 A 1,1 kW/5,4 A 1,5 kW/7,0 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 1~ 40 °C/3~ 50 °C 40 °C 40 °C
S3 70% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C
S6 70% ED 10 min (100%/20% M) 50 °C 50 °C 50 °C
Fali szerelés (szell6zés nélkiil)
maximalis allandé teljesitmény/ maximalis allandé aram
1mi t6n eltérs Srtek zarsielb $1-50 °C 0,75 kW/4,0 A (3,4 A) 0,75 kW/4,0 A (3,6 A) 1,1 kKW/5,5 A
(1~tizem esetén elterd érték zarcjelben) | . . 0,75 KW/4,0 A 0,75 KW/4,5A (4,4 A) 1,5 KW/6,5 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 1~ 40 °C/3~ 45 °C 1~ 30 °C/3~ 40 °C 30°C
S3 70% ED 10 min 50 °C 1~ 40 °C/3~ 50 °C 40 °C
S6 70% ED 10 min (100%/20% M) 50 °C 1~ 40 °C/3~ 50 °C 40 °C
Biztositékok (AC) altalanos (ajanlott)
lomha 16 A 16 A 16 A
Isc 2 [A] Biztositékok (AC) UL - engedélyezett
o| O ©
ol O ©
ol Oo| O
o| o
—| ©| O
Osztaly (class) Al
& (x) X 30A 30 A 30A
g CC,J,R, T,G, L | X 30A 30A 30A
N
N
Z: (=230V) X 30A 30A 30A
@)
1) FLA motor szerelése: ventilatorral ellatott motorra vonatkozik
2) maximalisan megengedett rovidzarlati aram a halézaton
3) SK TU4-MSW(-...) részegység alkalmazasa 10 kA értékre korlatozza a megengedett rovidzarlati aramot a halézaton
4) UL 489 szerinti ,inverse time trip type*“
a) FLA: 4,4 A (S1-40 °C)
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NORDAC BASE (Széria SK 180E) — Kézikdnyv a frekvencia atalakitéhoz DRIVESYSTEMS
7.3.3 Elektromos adatok 3~ 400 V
Késziiléktipus SK 1x0E...| -250-340- -370-340- -550-340- -750-340- -111-340-
Méret 1 1 1 1 1
Motor névleges 400 V| 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW
teljesitmény
(4-pdlust szabvanymotor) 480 V 3 LE Y% LE % LE 1LE 1% LE
Halozati feszliltség 400 V 3AC380...480V,-20%/+ 10%, 47 ... 63 Hz
ford/sec 20A 23A 26 A 3,2A 41 A
Bemeneti aram
FLA 20A 23A 26 A 3,2A 4,1 A
Kimend fesziiltség 400V 3 AC 0... halozati fesziiltség
ford./sec. 1,2A 1,5A 1,7A 2,3A 3,1A
U FLA motorf 4 4 p 13A 15A 21A 28 A
Kimeneti aram " szerelése ($1-40 °C)
. a)
FLAf?h 11A 13A 15A 21A 28A
szerelés (S1-40 °C) (S1-40 °C)
Motor szerelése (szell6zéssel)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis alland6 aram
$1-50°C | 0,25 kW/1,2A | 0,37kW/1,5A [0,55kW/1,7A |0,75kW/23A |0,75kW/2,3 A
$1-40°C | 0,25 kW/1,2A | 0,37kW/1,5A [0,55kW/1,7A |0,75kW/23A | 1,10 kW/3,1A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 40°C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mx) 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
Fali szerelés (szell6zés nélkiil)
maximalis allandé teljesitmény/maximalis alland6 aram
$1-50°C | 0,25 kW/1,2A | 0,37kW/1,5A [0,55kW/1,7A |0,75kW/20A |0,75kW/2,0 A
$1-40°C | 0,25 kW/1,2A | 0,37 kW/1,5A [ 0,55kW/1,7A |0,75kW/23A | 1,10 kW/2,6 A
maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal
S1 50 °C 50 °C 50 °C 40°C 30°C
$370% ED 10 min 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 40°C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 40°C
Biztositékok (AC) altalanos (ajanlott)
lomha 10 A 10 A 10 A 10 A 10A
Isc 2 [A] Biztositékok (AC) UL-engedéllyel
ol O| O
ol O ©
o| O ©
ol |l o
—| ©| O
Osztaly (class) -
’m_; RK5 | () X 5A 5A 5A 5A 10 A
% CC,J,RT,GL | X 5A 5A 5A 5A 10 A
@]
N
m
2 (=400 V) X 5A 5A 5A 5A 10 A
O
1) FLA motor szerelése: ventilatorral ellatott motorra vonatkozik
2) maximalisan megengedett rovidzarlati aram a halézaton
3) SK TU4-MSW(-...) részegység alkalmazasa 10 kA értékre korlatozza a megengedett rovidzarlati aramot a halézaton
4) UL 489 szerinti ,inverse time trip type“
a) FLA: 2,0 A (S1-50 °C)
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DRIVESYSTEMS 7 Miszaki adatok
Késziiléktipus SK 1x0E...| -151-340- -221-340-
Méret 2 2
Motor névleges 400 V 1,5 kW 2,2 kW
teljesitmény
(4-polusu 480V 2LE 3LE
szabvanymotor)
Halozati fesziiltség 400V 3AC380...480V, -20%/+ 10%, 47 ... 63 Hz
ford./sec 6,0 A 7,0 A
Bemeneti aram
FLA 57A 70A
Kimend fesziiltség 400V 3 AC 0... halozati fesziiltség
ford./sec 40A 55A
. ., 1 FLA motor szerelése 3,6 A 49 A
Kimeneti &ram "
a)
FLA fali szerelés 36A 49A
(S1-40 °C) (S1-30 °C)
min. fékellenallas Tartozék 180 O 130 Q

Motor szerelése (szell6zéssel)

maximalis allandé teljesitmény/maximalis alland6 aram:

$1-50 °C | 1,5 kW/4,0 A 1,5kW/4,0 A
S$1-40°C | 1,5 kW/4,0 A 2,2kW/5,5 A

maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal

S1 50 °C 40°C
S370% ED 10 min 50 °C 50 °C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 50 °C 50 °C

Fali szerelés (szell6zés nélkiil)

maximalis allandé teljesitmény/maximalis alland6 aram:

S$1-50°C | 1,1 kW/2,5 A 1,1 kW/2,5 A
S$1-40°C | 1,6 kW/3,5 A 1,5kW/3,5 A

maximalisan megengedett kornyezeti hémérséklet névlieges kimeneti aramnal

S1 30°C 20°C
S370% ED 10 min 40°C 30°C
S6 70% ED 10 min (100%/20% Mn) 40°C 30°C

Biztositékok (AC) altalanos (ajanlott)

lomha 10 A 10 A
Isc 2 [A] Biztositékok (AC) UL-engedéllyel
ol O] ©
o| O ©
o| o ©
ol | o
—| ©| O
Osztaly (class) Al
X RK5 (0| |x 10 A 10 A
2 CC.LRT,GL [w |x| 10A 10 A
N
N
p (= 400 V) X 10 A 10 A
(@)

1) FLA motor szerelése: ventilatorral ellatott motorra vonatkozik

2) maximalisan megengedett rovidzarlati aram a halézaton

3) SK TU4-MSW(-...) részegység alkalmazasa 10 kA értékre korlatozza a megengedett rovidzarlati aramot a halézaton
4) UL 489 szerinti ,inverse time trip type“

a) FLA: 4,0 A (S1-40 °C)
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13. abra: Alapjel-feldolgozas
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DRIVESYSTEMS 8 Kiegészit6é informaciok

8.2 Folyamatszabalyozé

A folyamatszabalyoz6 egy Pl-szabalyozé, amelyiknél korlatozni lehet a szabalyozdkimenetet. Ezen
kivil a kimenet szazalékosan egy vezetd alapjelre normalizalt. Ezaltal megvan a lehet8sége egy
meglévd utdnkapcsolt hajtasnak a vezetd alapjellel torténd vezérlésére és a Pl-szabalyozoéval torténé
utanszabalyozasara.

Pl-alapjel rampaideje P416

Vezetd alapjel

1. analég bemenet =
(P400[-01]=2)
vagy

2. analég bemenet

min. korlatozas
P466

Alapjelérték
P412=00-10.0v P-tényez6 P413
I-tényezé P414 Felfutasi idé (P102)
x1;><
+ [ e’ Yy e ° . L
12
y - 0% :
Ellenérzéjel- .
At max. korlatozas
értek Pl-szabalyozé Sietiotd Alapjelrampa
1. analég bemenet (P400[- P415 lettetes
on=6) Analég bemenet
vagy B
2. analég bemenet (P400[..] = 16)

14. abra: Folyamatszabalyozé6 folyamatabra

8.2.1 Folyamatszabalyozé — szemléltet6 jellegii alkalmazas

PW segitségével

szabalyozott hajtas Ingas hengerlé = PW (kiegyenlité hengerld) Vezetégép
— ov =
D= -—(2)
10V

1 PW pozicié-ellendérzéjele potenciométeren keresztil 0... 10 V

2 Kozép =5V pozicidalapjel
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®~ Va

A

Qllc]

® ®|®

® @ |

1 | Vezet6 gép alapjelértéke 1a | 1. analég bemenet
2 | Jobbra forgas engedélyezése 2 a | 1. digitalis bemenet
3 | Ingas hengerl6 ellendrzéjele 3 a | 2. analég bemenet
4 | Ingas hengerl6 pozicié-alapjelének korrekcids 5 Frekvenciavalté
tényez6je a P412 paraméteren keresztll
a | Vezet6gép alapjelértéke
b | P415 szabdlyozbéhatara az alapjelérték %-aban
P415 szabalyoz6hatara

15. abra: Kiegyenlité hengerlé szemlélteté jellegii alkalmazasa

8.2.2 Folyamatszabalyozé paramétereinek beallitasa

(Példa: Frekvencia-alapjel: 50 Hz, szabalyozasi hatarok: +/- 25%)

g Sollfrq_[Hz]+(SO//frq.[Hz]xP415[°o]j

100%

P105 (maximalis frekvencia) [Hz]

0
250HZ+50HZ><25A> _

Példa: 100% _62,5 Hz

P400 [-01] (1. analég bemenet funkcid) : ,,2“ (frekvencia hozzaadasa)

P411 (frekvencia-alapjel) [HZ] : Frekvencia-alapjel 10 V feszultségnél az 1. analdg
bemeneten
Példa: 50 Hz

P412 (folyamatszabalyozé alapjele) : PW kozépbeallitas/gyari beallitas 5 V (sziikség szerint
hozzaigazitandd)

P413 (P-szabalyozd) [%] : Gyari beallitas 10% (szlUkség szerint hozzaigazitando)

P414 (l-szabéalyozd) [Y%/ms] : ajanlott: 100%/s
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P415 (korlatozas +/-) [%] : Szabalyozdékorlatozas (Iasd fent)

Ertesités: A P415 paraméter szabalyozékorlatozasként hasznalatos a
Pl-szabalyoz6 utan.

Példa: Alapjel 25%-a

P416 (Pl-alapjel rampaideje) [s] : Gyari beallitas 2s (szlkség szerint a szabalyozé
viselkedésével 6sszehangolando)

P420 [-01] (1. digitalis bemenet funkcid) : ,,1“ jobbra forgas engedélyezése

P400 [-02] (2 analég bemenet funkcid) : ,,6” Pl-folyamatszabalyozé ellenérzdjele

8.3 Elektromagneses osszeférhetéség EMC

Amennyiben a késziléket a jelen kézikonyv ajanlasainak megfeleléen szerelik fel, ugy az kielégiti az
elektromagneses 0Osszeférhetéségi iranyelv valamennyi kovetelményét a vonatkoz6 EMC-
termékszabvany EN 61800-3 eléirasainak megfeleléen.

8.3.1 Altalanos rendelkezések

Minden olyan, dnmagaban zart, sajat funkciéval rendelkezé villamos berendezésnek, amelyet a
végfelhasznaldk altal egyedi készllékként térténd hasznalatra hoznak piacra, 2007 januarjatol kezdve
eleget kell tennie az 2004/108/EK irdnyelvben (korabban EEK/89/336) foglaltaknak. A gyartonak
haromféleképpen igazolhatja az iranyelvnek térténé megfelelést:

1. EU megfeleléségi nyilatkozat

Ebben az esetben a gyarté arra vonatkozd nyilatkozatarél van szé, hogy a készllék villamos
koérnyezetére érvényes eurdpai szabvanyokban feltlintetett kdvetelmények teljesilnek. A gyartoi
nyilatkozatban csak olyan szabvanyokra szabad hivatkozni, amelyek az Eurépai Unié hivatalos
k6zldnyében megjelentek.

2. Miiszaki dokumentacio

Lehet6ség van egy olyan miiszaki dokumentacié 6sszeadllitasara, amely tartalmazza a készllék
elektromagneses dsszeférhetéség szempontjabdl tanusitott viselkedését. Ezt az iratot az illetékes
eurépai hivatal altal kijelolt illetékes hatdsagnak jova kell hagynia. Ezaltal olyan szabvanyok
alkalmazasara is lehet6ség nyilik, amelyek még elb6készités alatt allnak.

3. EU tipusvizsgalati tanusitvany
Ez a modszer csak radidoados készilékeknél alkalmazhato.

A készulékek csak akkor rendelkeznek sajat funkcidval, ha 6ssze vannak kétve mas készullékekkel (pl.
egy motorral). Az alapegységek tehat nem viselhetik azt a CE-jelolést, amely az elektromagneses
Osszeférhet6ségi iranyelvnek valé megfelelésiiket igazolna. A tovabbiakban ezért a széban forgd
gyartmanyok EMC szempontjabdl tanusitott viselkedésére vonatkozdan pontosabb részletek kozlésére
keril sor annak feltételezésével, hogy beszerelésiik a jelen dokumentacidban felsorolt iranyelveknek és
utasitasoknak megfeleléen tortént.

A gyarté maga tanusithatja, hogy késziilékei az elektromagneses 6sszeférhetéség szempontjabdl a
nagyteljesitményl hajtasoknal tanusitott magatartasuk tekintetében az adott kdrnyezetre vonatkozé
EMC-iranyelv kévetelményeit kielégitik. A vonatkoz6 hatarértékek megfelelnek a zavarkibocsatasra és
zavarallésagra érvényes EN 61000-6-2 és EN 61000-6-4 alapszabvanyokban foglaltaknak.
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8.3.2 Az elektromagneses 0sszeférhetéség megitélése

Az elektromagneses dsszeférhetéség megitéléséhez 2 szabvany az iranyadé.

1.

EN 55011 (k6érnyezeti szabvany)

A szabvany a berendezés alkalmazasi kdrnyezete fuggvényében hatarozza meg a hatarértékeket.
2 kornyezetet kulonbdztetnek meg, melynek soran az 1. kérnyezet a sajat transzformatorok nagy-
és kodzépfesziltség-elosztd transzformatorok nélkili, nem ipari célu laké- és kereskedelmi zéna
leirasat tartalmazza. A 2. kérnyezet ezzel szemben a nyilvanos alacsonyfesziltségii halézatra nem
csatlakoztatott, de sajat nagy- és kozépfesziliség-elosztd transzformatorokkal rendelkezd ipari
zonakat hatarozza meg. A hatarértékek alosztalyokba sorolasa szerint A7, A2 és B osztaly
kilénboztethetd meg.

EN 61800-3 (termékszabvany)

A szabvany a berendezés alkalmazasi terlletének fliggvényében hatarozza meg a hatarértékeket.
A hatarértékek alosztalyokba sorolasa szerint C1, C2, C3 és C4 kategoriak kilonbdztetheték meg,
melyek koézil a C4 osztaly alapjaban csak nagyobb fesziltségli (=1000V AC) vagy nagyobb
aramer8sségli (2400 A) hajtasrendszerekre vonatkozik. A C4 osztadly abban az esetben is
vonatkozhat az adott készllékre, ha az 6sszetettebb rendszerekhez kapcsolédik.

Mindkét szabvanyra azonos hatarértékek vonatkoznak. A szabvanyokat azonban a termékszabvany
egy kibévitett alkalmazasa kulénbozteti meg egymastol. Az zemelteté donti el, hogy a két szabvany
melyikét alkalmazzak; Gzemzavar elhédritasanal jellemzéen a kdrnyezeti szabvanyt alkalmazzak.

A kovetkez8kben a két szabvany kdzotti fontos dsszefliggésre mutatunk ra:

EN 61800-3 szerinti kategdria C1 Cc2 C3

EN 55011 szerinti hatarértékosztaly B A1 A2
Engedélyezett tzem itt:

1. kérnyezet (lakokornyezet) X X" -

2. kornyezet (ipari kdrnyezet) X X" X"

Az EN 61800-3 szerinti fontos megjegyzés - 2) %)
Ertékesitési ut Altalanossagban elérhetd | Korlatozottan elérhet
EMC-szakértelem Nincsenek Felszerelés és lizembe helyezés az

kovetelmények elektromagneses dsszeférhetéség
terlletén jaratos személy altal

1)  Akészilék nem alkalmazhaté dugaszolhat6 formaban illetve mobil berendezésekben

2) ,Lakokornyezetben a hajtasrendszer nagyfrekvenciaju zavarokat okozhat, amelyek zavarelharitasi intézkedéseket tehetnek szlikségessé.”
3) LA hajtasrendszer rendeltetésszeriien nem alkalmazhaté olyan nyilvanos kisfesziiltségi halézatokban, amelyek lakékdrnyezetek

tapellatasat végzik.”

13. tablazat: EMC - EN 61800-3 kontra EN 55011
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8.3.3 A késziilék elektromagneses 0sszeférhetésége

FIGYELEM

A koérnyezetben keletkez6 elektromagneses zavar

A készlllék nagyfrekvencias zavarokat okoz, amelyek lakékérnyezetben kiegészité zajvédelmi
intézkedéseket tehetnek sziikségessé (L, 8.3.3 "A késziilék elektromagneses Osszeférhetésége").

* A megadott radiéfrekvencias zavarfok betartasa érdekében arnyékolt motorkabelt kell hasznalni.

A frekvenciavalté ipari halézatokra valé csatlakoztatdsra készil. A miikddési elve szerint olyan
harmonikusokat hoz létre, amelyek az azokra vonatkoz6é EN IEC 61000-3-2 ill. EN IEC 61000-3-12
szabvanyok hatarértékeit nem haladjak meg. Az egyes frekvenciavaltok |EC 61000-3-2 és
IEC 61000-3-12 szerinti nyilvanos kisfeszlltségl héaldzatra valé csatlakoztatasahoz ezért tovabbi
szirést kell alkalmazni.

Egy vagy tobb frekvenciavalté IEC 61000-3-2 és IEC 61000-3-12 szerinti alkalmazasi terllethez tartozé
berendezésbe térténd beépitésekor a szabvanyokban foglalt kévetelményeket a teljes berendezésnek
teljesitenie kell, nem csupan az egyes frekvenciavaltéknak. llyenkor a harmonikusokra vonatkozé
hatarértékek alkalmazasa minden egyes frekvenciavalté esetében se miszaki, sem pedig gazdasagi
szemszogbdl nem ajanlott. Ezzel szemben javasolt a berendezésben generalt 6sszes harmonikus
aramon alapuld globalis kozelitést alkalmazni a teljes berendezés szlirésének vonatkozasaban. A leirt
eljarasi méd a berendezés lizemeltetdjének hataskorébe tartozik.

A tdphalézatokban el6fordulé fesziiltségingadozasok Iényegében a kdvetkezd tényezdktdl fliggenek:

¢ aberendezés tervezése,
* aberendezés impedanciaja,
* terhelési ciklusok.

A fesziltségingadozasokat ezért a gyartonak ill. a berendezés UzemeltetSjének kell értékelnie és
gondoskodni az IEC 61000-3-3 vagy IEC 61000-3-11 szerinti hatarértékek betartasarol.

A késziilék kizardlag ipari alkalmazasra szolgal. A felharmonikusok kibocsatasaval kapcsolatos EN
61000-3-2 szabvany kdvetelményei ezért nem vonatkozik ra.

A hatérértékosztalyok elérése csak abban az esetben térténik meg, ha

» a kabelezés megfelel az EMC-elbirasoknak

» az arnyékolt motorkdbelek hossza nem haladja meg az engedélyezett hatarértékeket

» a standard impulzusfrekvencia (P504) alkalmazasa

Falra szereléskor a motorkabelt mindkét oldalon arnyékolni kell, a motor kapocsdobozaban és a
frekvenciavalté hazaban.

Késziiléktipus Atkotés helyzete Teljesitményhez kotott
max. motorkabel, arnyékolt | (2.4.2.1. fejezet) kibocsatas 150 kHz-30 MHz

C2 osztaly C1 osztaly

A motorra el6szerelt készllék Atkotés elhelyezve (CY=0N) + +

Falra szerelt késziilék Atkotés elhelyezve (CY=0ON) 5m -
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EMC A szabvanyok 6sszefoglalasa, amelyeket a EN 61800-3 szerint
vizsgalati és mérési eljarasként alkalmaznak:

(interferenciamezd)

Zavarkibocsatas
, we g on . S C2
Vezetekhe% koltott kibocsatas EN 55011 _ __
(zavarfesziiltség) C1 (A motorra el6szerelt készilék)
ra . sz C2
Sugarzott zavarkibocsatas EN 55011

C1 (A motorra el6szerelt készilék)

Zavarallésag EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

frekvenciavaltozasok

ESD, statikus elektromos kistilés EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, naqyfrekvenmas" EN 61000-4-3 10 V/m; 80-1000 MHz
elektromagneses mezdk 3 V/m; 1400-2700 MHz
Burst a vezérl6vezetékeken EN 61000-4-4 1kV

Burst a halozati- és motorvezetékeken |[EN 61000-4-4 2 kV

Fesziiltséglokés (fazis-fazis / -fold) EN 61000-4-5 1 kV/2 kV

Vezetett nagyfrekvencias zavarok EN 61000-4-6 10V, 0,15-80 MHz
Fesziiltségingadozasok és -letérések |[EN 61000-2-1 +10%, -15%; 90%
Feszlltségaszimmetriak és EN 61000-2-4 3%: 2%

14. tablazat: A termékszabvany EN 61800-3 szerinti 6sszefoglalas

200-240 V
| 380480V |
© 50-60Hz |

16. abra: Huzalozasi javaslat

1 Frekvenciavalté
2 Fékellenallas
(Opcio)

3 EMC-csavar

4 funkcionalis foldelés
(FE)
PE Védsfoldelés
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8.3.4 Megdfeleléségi nyilatkozatok

NOR®
GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
riebebau-Nord-5tr. 1. 22941 Bargteheide, G y . Fon +49(0}4532 289 - 0 . Fax +49(0)4532 289 - 2253 . info@nord.com €310400_1021

EU Declaration of Conformity

In the ing of the EU directives 2014/35/EU Annex IV, 2014/30/EU Annex II, 2009/125/EG Annex IV and 2011/65/EU Annex V|

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Pagelof1l
that the variable speed drives from the product series NORDAC BASE

e SK 180E-xxx-123-B-.. , SK 180E-xxx-323-B-.. , SK 180E-xxx-340-B-..

e SK 190E-xxx-123-B-.. , SK 190E-xxx-323-B-.. , SK 190E-xxx-340-B-..
{xxx= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221)
and the further options/accessories:
SK CU4-..., SK TU4-... , SK TI4-... , SK TIE4-... , SK BRI4-... , SK BRE4-...,
SK PAR-3., SK CSX-3. , SK S5X-3A, SK POT1-. , SK TIE5-BT-STICK

comply with the following regulations:

Low Voltage Directive 2014/35/EU  0J.L 96 of 29.3.2014, p. 357-374

EMC Directive 2014/30/EU  0J. L 96 of 29.3.2014, p. 79-106

Ecodesign Directive 2009/125/EG 0J. L 285 of 31.10.2009, p. 10-35

Regulation (EU) Ecodesign 2019/1781  0J.L 272 of 25.10.2019, p. 74-94

RoHS Directive 2011/65/EU 0J.L 174 of 1.7.2011, p. 88-11

Delegated Directive (EU) 2015/863 0J. L 137 of 4.6.2015, p. 10-12

Applied standards:

EN 61800-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:2018 EN 61800-9-1:2017
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016 EN 63000:2018 EN 61800-9-2:2017

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and if
necessary original accessories.

First marking was carried out in 2014.
Bargteheide, 12.03.2021

Kt e

U. Kiichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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NORD GEAR LIMITED

Member of the NORD DRIVESYSTEMS GROUP

NORQ

DRIVESYSTEMS

NORD Gear Limited

11 Bartan Lane, Abingdon, Oxfordshire, United Kingdom Ox14 3KB | Tel. Mo 44 1235 534404 | Email: GB-Sales@nord.com

DoG nurmber C350400_0821_EM_UKCA

UK

Cn Declaration of Conformity

NORD Gear Limited hereby declares under sole responsibility that the product series as originally delivered:

SK 180E-xxx-123-B-.., SK 180E-xxx-323-B-.., SK 180E-xxx-340-B-..
SK 190E-xxx-123-B-.., SK 190E-xxx-323-B-.., SK 190E-xxx-340-B-..

(oo = 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221)

and further optionsfaccessories:

SK CU4-..., SK TU4-..., SK Tl4-..., SK TIE4-..., SK BRI4-...

SK SSX-3A, SK POT1-,, SK TIE5S-BT-STICK

, SK BRE4-..., SK PAR-3., SK CSX-3,,

complies with the following statutory requirements and
carries the UKCA marking accordingly:

and conforms with the following designated
standards:

Electrical Equipment (Safety) Regulations S.1. 2016/1101
(as amended)

EN 61800-5-1:2007+A1:2017

EN 61800-8-1:2017

EN 61800-8-2:2017

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016

Electromagnetic Compatibility Regulations S.1.
2016/1091 (as amended)

EN 61800-3:2004+A1:2012+AC:2014

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations S.1.
2012/3032 (as amended)

BS EN IEC 63000:2018

According to the EMC directive, the listed devices are not independently operable products, they are
intended for installation in machines. Compliance to the directive requires the correct installation of the
product, it is necessary to take notice of the data and safety instructions in the installation and operating
manual. Specifically take care regarding the correct EMC installation and cabling requirements.

Abingdon, 07.04.2021

5

Andrew Stephenson
tManaging Director
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8.4 Csokkentett kimeneti teljesitmény

A frekvenciavaltok meghatarozott tulterhelési helyzetekre készilnek. A 1,5-szeres tuldram pl. 60
masodpercig hasznalhaté. Kb. 3,5 masodpercig a kétszeres tularam is lehetséges. A tulterhelhetéség
csokkentése, ill. annak idétartama a kdvetkezé korulmények kézott relevans:

+ Kimeneti frekvenciak < 4,5 Hz és egyenfesziiltségek (allé6 mutato)

* A névleges impulzusfrekvencianal (P504) nagyobb impulzusfrekvenciak
* Megnodvelt halézati feszultségek > 400 V

* Emelkedett hitétest-hémérséklet

A kovetkez6 karakterisztikak alapjan leolvashatdé a mindenkori aram-/teljesitménykorlatozas.

8.4.1 Emelkedett hoveszteség az impulzusfrekvencia kovetkeztében

Az abra azt mutatja, hogy hogyan kellene csdkkenteni a kimeneti dramot az impulzusfrekvencia
fuggvényében a 230 V és 400 V készilékek esetében ahhoz, hogy elkerilhetdk legyenek a tul nagy
héveszteségek a frekvenciavaltéban.

A 400 V-os készilékeknél a csdkkenés 6 kHz impulzusfrekvenciatdl all be. 230 V-os készllékeknél
8 kHz-es impulzusfrekvenciatol.

A diagramon a lehetséges aramterhelés lathaté tartds lzem mellett.

VANMS

L1 —

0.9
k 400v ( puts)
----- 0.8
k 230V<f pu1s>

0.7

0.6 [~

0.5 ]

0.4

- Impulzusfrekvencia [kHz]

17. abra: Hoveszteségek az impulzusfrekvencia alapjan
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8.4.2 Az idé alapjan csokkentett tularam

A tulterhelés id6tartamatol fliggéen valtozik a lehetséges tulterhelhetéség. A tablazatokban bemutatunk
néhany erre vonatkozé adatot. Ha elérik a hatarértékek valamelyikét, akkor a frekvenciavaltonak
elegendé idére van sziiksége (kisebb terhelés mellett vagy teher nélkil) a regeneralédashoz.

Ha révid id6kdzonként mindig ujra a tulterhelési tartomanyban dolgozik, akkor a tablazatokban megadott
hatarértékek csdkkennek.

230 V-os készilékek: Csokkentett tulterhelhetéség (kb.) az impulzusfrekvencia (P504) és id6 alapjan
Impulzusfrekvencia | !9 [s]
[kHz] > 600 60 30 20 10 35
3.8 110% 150% 170% 180% 180% 200%
10 103% 140% 155% 165% 165% 180%
12 96% 130% 145% 155% 155% 160%
14 90% 120% 135% 145% 145% 150%
16 82% 110% 125% 135% 135% 140%
400 V-os készilékek: Csokkentett tulterhelhetéség (kb.) az impulzusfrekvencia (P504) és id6 alapjan
Impulzusfrekvencia | !99 [s]
[kHz] > 600 60 30 20 10 35
3.6 110% 150% 170% 180% 180% 200%
8 100% 135% 150% 160% 160% 165%
10 90% 120% 135% 145% 145% 150%
12 78% 105% 120% 125% 125% 130%
14 67% 92% 104% 110% 110% 115%
16 57% 77% 87% 92% 92% 100%

15. tablazat: 1d6tdl fiiggo talaram
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8.4.3 Kimeneti frekvencia alapjan csokkentett tularam

A teljesitményrész kis kimeneti frekvenciakon (< 4,5Hz) térténd védelméhez fellgyelet All
rendelkezésre, amivel az IGBT-k (insulated-gate bipolar transistor; szigetelt kapus bipolaris tranzisztor)
erés aram miatti hdmérsékletét meg lehet allapitani. Annak érdekében, hogy a rendszer ne vehessen
fel az abran jelzett hatar f6lé esd dramot, egy valtoz6 hataru impulzuslekapcsolas (P537) valdsul meg.
6 kHz impulzusfrekvencia melletti nyugalmi allapotban ezért nem lehet az aramot a névleges aram 1,1-

szerese folé vinni.
%x\.x\xx\hx\.xxxx\mxx %
\\ nem megengedett tartomény\\\\\
KKKKKKKKKKK‘\KKKKK‘R

/Iy 25

N |

<
[
[
l

I I I I I I I I I
10 12 14 16 18 20

(=]
[\S]
N
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Kimené frekvencia [Hz]

Az impulzuslekapcsolashoz a kilénbdz6 impulzusfrekvenciakhoz tartozé felsé hatarértékeket a
kovetkezd tablazatok tartalmazzak. A P537 paraméter alatt beadllithaté érték (10 ...201) az
impulzusfrekvencia szerint a tablazatokban szerepld értékre korlatozott. A hatar alatti értékek tetszés
szerint beallithatok.

230 V-os késziilekek: Csokkentett tulterhelhetéség (kb.) az impulzusfrekvencia (P504) és kimeneti frekvencia
alapjan

Impulzusfrekvencia Kimend frekvencia [Hz]
[kHz] 4,5 3,0 2,0 1,5 1,0 0,5
3..8 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
10 180% 153% 135% 126% 117% 108% 100%
12 160% 136% 120% 112% 104% 96% 95%
14 150% 127% 112% 105% 97% 90% 90%
16 140% 119% 105% 98% 91% 84% 85%

400 V-os késziilekek: Csokkentett tulterhelhetéség (kb.) az impulzusfrekvencia (P504) és kimeneti frekvencia

alapjan

Impulzusfrekvencia Kimend frekvencia [Hz]

[kHZz] 4,5 3,0 2,0 1,5 1,0 0,5

3..6 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%

8 165% 140% 123% 115% 107% 99% 90%
10 150% 127% 112% 105% 97% 90% 82%
12 130% 110% 97% 91% 84% 78% 71%
14 115% 97% 86% 80% 74% 69% 63%
16 100% 85% 75% 70% 65% 60% 55%

16. tablazat: Az impulzus- és kimeneti frekvenciatol fliggé tularam
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8.4.4 A halézati fesziiltség alapjan csokkentett kimeneti aram

A készilékek termikusan a névleges kimeneti aram aramra vannak méretezve. Ennek megfeleléen
kisebb halozati feszlltségeknél nem tudnak nagyobb aramokat levenni ahhoz, hogy a leadott
teljesitmény allandé maradjon. A 400 V f6lé esé feszlltségeknél bekdvetkezik a megengedett kimeneti
tartés aramok csdkkentése, a halozati fesziltséggel forditott ardnyban, hogy a megnévelt kapcsolasi
veszteségeket kompenzalja.

|/|N 1.2

1.1

1

09

0.8

0.7

0.6

0.5

0.4 | | | | | | | |

320 340 360 380 400 420 440 460 480
Halozati feszliltség [V]

18. abra: A halézati fesziiltség alapjan érvényes kimeneti aram

8.4.5 A hiitétest hdmérséklete alapjan csokkentett kimeneti aram

A hitétest-hémérsékletet beszamitjak a kimenetiaram-csokkentésbe, ugy hogy alacsonyabb hiitétest-
hémérsékleteknél — kiléndsen magasabb impulzusfrekvenciaknal — magasabb terhelhetéség
engedheté meg. Magasabb h{itétest-hémérsékleteknél a csokkentés megfeleléen nagyobb lesz. A
kornyezeti hémérséklet és a készulék szell6zési korilmeényei igy optimalisan kihasznalhatok.
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8.5 Uzem Fl-védékapcsoléval

Bekapcsolt halozati sziird (standard konfiguracid) mellett a készulék alkalmas a Fl-véddkapcsoldval
(30 mA) valé lizemeltetésre.

Kizarélag minden aramra érzékeny Fl-véd6kapcsolo (B ill. B+ tipusu) alkalmazhato.

Szem el6tt kell tartani a levezetési aramokra vonatkozd informacidkat a miszaki adatok (lasd a
kovetkezd fejezetet: 7.1, ,A frekvenciavalté altalanos adatai’)alatt, valamint a 2.4.2.1 "Halozati
csatlakozas (L1, L2(/N), L3, PE)"c. fejezetben.

(X Lasd még a T1 800000000003 dokumentumot is)
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8.6 Rendszerbusz

A készilék és szamos hozzatartozé komponens a rendszerbuszon keresztil kommunikal egymassal.
Ennél a buszrendszernél egy CANopen-protokollt hasznalé CAN-buszrél van szé. A rendszerbuszra
négy frekvenciavaldé és komponensei (terepibusz-részegység, [|/O-részegységek stb.)
csatlakoztathaték. A komponensek rendszerbuszba csatlakoztatdsa nem igényel busz-specifikus
ismereteket a felhasznalo részérdl.

Minddssze a buszrendszer rendeltetésszer(i fizikai létrehozasara és adott esetben a részvevok
megfelel6 cimzésére kell Ggyelni.

Sz. | Tipus Kapocs | Jelentés
Halozati csatlakoztatas 77 Rendszerbusz+ (CAN_H)
2 Rendszerbuszvezeték (CAN_H, CAN_L, 78 Rendszerbusz- (CAN_L)
GND)
3 Frekvenciavalté 40 GND (referenciapotencial)
4 Beallitasok A kapocsszamok eltéréek lehetnek (késziilékfiiggd)
*  Buszrészegységek
* 1/O-bbvitések
*  CANopen forgasjeladd

(il Informacié Kommunikacios zavarok

A kommunikaciés zavarok minimalisra szoritasahoz a rendszerbuszon keresztil 6sszekapcsolt valamennyi GND
GND—potencialt (40-es kapocs) egymdshoz kell csatlakoztatni. Ezen felil mindkét oldalon PE-arnyékolast
kell alkalmazni a buszkabelen.

(il Informacié Kommunikacio a rendszerbuszon

A rendszerbuszon csak akkor térténik kommunikacié, ha ahhoz egy bévitémodul csatlakozik, vagy egy
master/slave rendszerben a mastert a P503=3 értékre, a slave-t pedig a P503=2 értékre paraméterezik. Ennek
kuléndésképpen akkor van jelentésége, ha a rendszerbuszon keresztiil csatlakoztatott tébb frekvenciavaltét
parhuzamosan a NORDCON paraméterezé szoftver segitségével ki kivanjak olvasni.
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Fizikai létrehozas

Standard CAN
Kabel, specifikacio 2x2, csavart érpar, arnyékolt, sodort erek, vezeték-keresztmetszet 20,25 mm?
(AWG23), imperativ impedancia kb. 120 Q
Buszhossz max. 20 m teljes megnyulas,
max. 20 m 2 részvevo kozott,
Struktira lehet&ség szerint vonali struktira
Tonkvezetékek lehetséges (max. 6 m)
Lezaré ellenallasok 120 Q, 250 mW a rendszerbusz mindkét végén
(frekvenciavaltonal ill. SK xU4-... DIP-kapcsoléval)
Atviteli sebesség 250 kBaud - el6re beallitott
A CAN_H és CAN_L jelek csatlakoztatasa egy sodort érparral S
torténik. A GND-potencialok csatlakoztatasa a masodik
érparon keresztil torténik. _
Cimzés

Amennyiben tobb frekvenciavalté csatlakozik a rendszerbuszra, akkor a késziilékekhez egyedi cimeket
kell hozzarendelni. Erre elssorban a készulléken (lasd a kdvetkezb fejezetet: 4.3.2.2, ,DIP-kapcsold
(S1, S2)”) levé DIP-kapcsoloval S2 kertl sor.

A terepibusz-részegységeknél nincs szikség cim hozzarendelésére; a részegység automatikusan
felismeri a frekvenciavaltokat. A frekvenciavalto elérése a terepi busz masteren (SPS) keresztil torténik.
Hogy ez az egyes esetekben hogyan valosul meg, annak részletes leirasat az egyes részegységekhez
tartozé buszutasitasok ill. adatlapok tartalmazzak.

Az 1/0-bdvitéseket hozza kell rendelni az adott frekvenciavaltéhoz. Ez az |/O-részegységen levd egyik
DIP-kapcsoloval torténik. Az 1/0-bévitések egyik kiildnleges esete a ,broadcast® méd. Ebben a médban
a rendszer valamennyi frekvenciavalténak egy idében kiildi el az 1/0-bévités adatait (analog értékek,
bemenetek stb.). A frekvenciavalték paraméterezésével dél el a fogadott értékek felhasznalasa. A
beallitasok tovabbi részleteit a megfelel részegységek adatlapjai tartalmazzak.

[i] Informacio Cimzés

Ugyelni kell arra, hogy minden cimet csak egyszer szabad kiosztani. A duplikatumcimek a CAN-alapu
halézatokban az adatok félreértelmezéséhez, és jarulékosan nem meghatarozott aktivitasokhoz vezethetnek a
rendszerben.

Idegen késziilékek bekotése

Alapvetéen lehet6ség van tovabbi készllékek bekotésére a rendszerbe. A berendezéseknek
tamogatniuk kell a CANopen-protokollt és a 250 kBaud atviteli sebességet. A kiegészitd6 CANopen
master szamara az 1-4 cimtartomany (csomépont-azonositd) fenntartott. A tébbi részvevéhoz az 50—
79 kozotti cimek rendelheték hozza.
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Példa a frekvenciavalté cimzésére

Frekvenciavalto

Cimzés DIP-kapcsoléval S2

Létrejové csomopont-

azonositoé
DIP 2 DIP 1 Frekvenciavalto
Fv1 Kl Ki 32
Fv2 Ki BE 34
FVv3 BE Ki 36
Fv4 BE BE 38
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8.7 Az energiahatékonysag optimalizalasa ASM-k lizemeltetésekor

A FIGYELMEZTETES!

Tulterhelés okozta varatlan mozgas

A hajtas tulterhelésénél fennall a motor ,atbillenésének” (= a forgatdbnyomaték hirtelen elvesztése)
kockazata. Tulterhelés Iéphet fel példaul a hajtas alulméretezése miatt vagy egy hirtelen terhelési csucs
fellépésével. A hirtelen terhelési csucsok oka lehet mechanikus (pl. beszorulasok), de széls6ségesen
meredek gyorsulasi rampak is (P102, P103, P426) is okozhatjak az elé6forduldsukat.

A motor ,atbillenése” - az alkalmazas maodjatdl fliggben - varatlan mozgasokat (pl. terhek lezuhanasa
emelémivek esetében) eredményezhet.

A kockazat elkerlilése érdekében szem el6tt kell tartani a kovetkez6t:

*  Emelémives alkalmazasoknal vagy gyakori, valamint erds tehervaltassal jar6 alkalmazasoknal
kotelez6en meg kell hagyni a (P219) paraméter (100%) gyari beallitasat.

* A hajtast nem szabad alulméretezni, megfeleld tulterhelési tartalékokkal kell szamolni.

+  Szukség szerint zuhanas elleni védelemrdl (pl. emelémiveknél) vagy hasonlé évintézkedésekrdl
kell gondoskodni.

A NORD frekvenciavaltoit alacsony sajat energiaigény és nagy hatasfok jellemzi. Ezen felll a
meghatarozott alkalmazasokhoz (kilonos tekintettel a részleges terhelési tartomanyban valé izemre)
hasznalt frekvenciavalté az ,automatikus magnesezési beallitas” segitségével ((P219) paraméter) a
teljes hajtas energiahatékonysaga ndvelésének lehetbségét kinalja.

A szlikséges nyomatéktdl fliggéen, a frekvenciavaltdé annyira lecsdkkenti a magnesezd aramot
(kivaltképp a motornyomatékot), amennyire az a hajtas pillanatnyi igényéhez sziikséges. Az ezzel
egyUtt jard részben jelentés aramigény-csokkenés és a cos @ optimalizalasa a motor névleges értékére
ily moédon részleges terhelés melletti izemben is energetikailag és halézattechnikailag hozzajarul az
optimalis kérulmeények kialakulasahoz.

A gyari beallitastdl eltérd paraméterbeallitas (gyari beallitas = 100%) ez esetben csak a gyors
nyomatékigény-valtozassal nem rendelkezé alkalmazasokhoz engedélyezett. (A részletekrél lasd a
(P219) paramétert.)

T T “

U Is U
Is
Is
Isa Isa U
Isa
> > > > > >
Isp Isp Isp
nincs magnesezési beallitas magnesezési bedllitdssal

Motor teljes terhelés alatt Motor részleges terhelés alatt
Is= Motoraramvektor (fazisaram)
Isp = Magnesezd aramvektor (magnesez6 aram)
Isa = Terhel6 aramvektor (terheléaram)

19. abra: Energiahatékonysag automatikus magnesezési beallitas révén
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8.8 Motoradat-karakterisztikak (aszinkronmotorok)

A kovetkezdkben a motorok Gzemeltetéséhez szoba johetd karakterisztikak magyarazata talalhato. Az
50 Hz-es ill. 87 Hz-es karakterisztikaval megvalosulé Uzem tekintetében a motorok adattablai
relevansak (E1, 4.1 ,Gyari bedllitdsok“szakasz). A 100 Hz-es karakterisztikaval megvalésul6 lizemhez
specialisan kiszamitott motoradatok alkalmazasa sziikséges (1, 8.8.3 "100 Hz-es karakterisztika (csak
a 400 V-os készilékek esetében)"szakasz).

8.8.1 50 Hz-es karakterisztika
(= beallitasi tartomany 1:10)

Az 50 Hz-es lUzemhez az alkalmazott motor — MMy 50 Hz-es karakterisztika (4-p6lusi motor)
az 50Hz melletti Gzemi  pontjaig === P/Py
mikodtethet6 névleges nyomatékkal. | 2
Lehetéség van az 50 Hz-nél nagyobb 1 :
. .. . ’ AN
frekvencia melletti izemre is, de ebben az 08 A\ \\
esetben nem linearis formaban csdkken a yag \\ R
leadandd nyomaték (lasd a diagramot). Az 08 ,/‘ \\\
Uzemi pont folott a motor a mezégyengitési | °* /’ .
tartomanyaba ér, mert az 50 Hz-t meghaladdé | o2 P
frekvencianovekedésnél a fesziiltség nem 0 /'
novelhetd a halozati fesziltséget 0 10 20 30 40 5 60 70 8 90 1oo[:§]kvencia
meghaladdan. 0 1445 2800 Forcatszém

20. abra: 50 Hz-es karakterisztika

m Informacio

A motoradatokat 6ssze kell hasonlitani az adattablan talalhatokkal.

A frekvenciavalté és az alkalmazott motor optimalis 6sszehangolasahoz a motorparamétereknek meg
kell egyeznituk a motor adataival.

« Valassza ki az alkalmazott motort a motorlistdbd6l a P200 alatt. A motorlistdban lathatja a kilénb6zé NORD-
motorok motoradatait.

A P200 paraméter alatt felsorolttol eltérd energiahatékonysagu motorok alkalmazasakor, kiilénds tekintettel az
idegen gyartoktdl szarmazdkra, vesse 6ssze a P201 ... P209 paraméterek alatt talalhatd motoradatokat az
adattablan talalhatokkal, és sziikség szerint korrigalja azokat.

*  Végezetll mérje be az 4llorész ellenéllasat; 1asd a P220 paramétert vagy vigye be manudlisan a P208 paraméter
alatt.
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115 V/230 V frekvenciavalto

115 V- os késziilékeknél megduplazédik a bemeneti feszlltség a berendezésben, és igy nem érhetd el
a szukséges 230 V maximalis kimeneti feszlltség.

A kovetkezd adatok a motor 230 V- 400V tekercselésére vonatkoznak. IE1- és IE2-motorokra
érvényesek. Ugyelni kell arra, hogy a kdzélt adatok kismértében eltérhetnek a motorokra vonatkozo
gyartasi tiréshatarok miatt. Ajanlott a csatlakoztatott motor ellenallasat a frekvenciavaltoval beméretni
(P208 / P220).

Motor F|:ek'vencia- My " Motoradatok paraméterezéshez

(IE1) L5 Fn nN In Un Pn

sK... SK 1x0E-... |N™M! Hz] | [min1] | [A] M | kw | ¢ | YA | RslQ]
71S/4 250-x23-2 1,73 50 1365 1,3 230 0,25 0,79 A 39,9
71L/4 370-x23-2 2,56 50 1380 1,89 230 0,37 0,71 A 22,85
80S/4 550-x23-2 3,82 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 750-x23-2 5,21 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 111-x23- 7,53 50 1410 4,78 230 11 0,76 A 6,41
90L/4 151-323- 10,3 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
1) az Uzemi pontban

2) az 115-V-os valtozat alkalmazasakor az adatok megegyeznek.

Motor Fl:ek’vencia- My D Motoradatok paraméterezéshez

(IE2) VAL Fn nN In Un Pn

SK... SK 1x0E-... [Nm] [Hz] [min-1] [A] V] kW] Cok @ YiA Rst [€]
80SH/4 550-x23-2) 3,73 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 750-x23-2 5,06 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,30
90SH/4 111-x23- 7,32 50 1430 4,26 230 11 0,8 A 4,96
90LH/4 151-323- 10,1 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
1) az Uzemi pontban

2) az 115-V-os valtozat alkalmazasakor az adatok megegyeznek.
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400 V-os frekvenciavalto

A kovetkez6 adatok a motor 230-/400 V-os tekercselésére vonatkoznak 2,2 kW teljesitményig.

IE1- és IE2-motorokra érvényesek. Ugyelni kell arra, hogy a koézolt adatok kismértében eltérhetnek a
motorokra vonatkozé gyartasi tliréshatarok miatt. Ajanlott a csatlakoztatott motor ellenallasat a
frekvenciavaltéval beméretni (P208 / P220).

Motor Frekvencia- . Motoradatok paraméterezéshez

e My "
{1=1) VAL Fn nN In Un PN

[Nm]

SK... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos ¢ Y/A Rst [Q]
| 80S/4 | 550-340- | 382 | 50 | 1385 | 151 | 400 | 055 | 075 | Y | 1579 |
| 80L/4 | 750-340- | 521 | 50 | 1395 | 203 | 400 | 075 | 075 | Y | 1049 |
90S/4 111-340- 7,53 50 1410 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 151-340- 10,3 50 1390 3,53 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 221-340- 14,6 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 Y 2,78
1) az Uzemi pontban
Motor Frekvencia- q Motoradatok paraméterezéshez

i My "
(IE2) VAL Fn nN In Un PN

[Nm]

SK... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos o Y/A Rst [Q]
80SH/4 550-340- 3,82 50 1415 1,38 400 0,55 0,7 Y 9,34
80LH/4 750-340- 5,21 50 1410 1,8 400 0,75 0,75 Y 6,30
90SH/4 111-340- 7,53 50 1430 2,46 400 1,1 0,8 Y 4,96
90LH/4 151-340- 10,3 50 1420 3,38 400 1,5 0,79 Y 3,27
100LH/4 221-340- 14,6 50 1445 4,76 400 2,2 0,79 Y 1,73
1) az (izemi pontban
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8.8.2 87 Hz-es karakterisztika (csak a 400 V-os késziilékek esetében)
(= bedllitasi tartomany 1:17)

A 87 Hz karakterisztika a fordulatszam
beéllitasanak bdvitését jelenti a motor allandé

névleges

nyomatéka mellett. A

megvaldsitashoz teljesulnitk kell a kdvetkezd
pontoknak:

Haromsz6g motorkapcsolas 230/400 V
motortekercselés mellett

3~400 V lGzemi fesziiltségl frekvenciavalto
A frekvenciavaltdé kimeneti aramanak
nagyobbnak kell lennie, mint az alkalmazott
motor haromszégaramanak (iranyérték ->
frekvenciavalto-teliesitmény = 3-szoros
motorteljesitmény)

1.2

1
0,8
0,6
0,4
0,2

0

— M/My
== PPy

87 Hz-es karakterisztika (4-polusu motor)

20 30

40 50

1445

60

70

80

90

2890 [1/min]

Frekvencia
100 [Hz)
Fordulatszam

21. abra: 87 Hz-es karakterisztika

Ennél a konfiguracional az alkalmazott motornak van egy névleges Gizemi pontja 230 V / 50 Hz-nél és
egy kiterjesztett (izemi pontja 400 V / 87 Hz-nél. Ez megndveli a hajtas teljesitményét a 3 tényezével.
A motor névleges nyomatéka e 87 Hz-es frekvenciaig dllandé marad. A 230 V-os tekercselés 400 V-tal
valé Uzemeltetése teljességgel nem kritikus, mert a szigetelés az 1000 V-nal nagyobb meérési
feszultségekhez készul.

m Informacio

A kovetkez6 motoradatok a 230 V/400 V-os tekercseléssel ellatott szabvanymotorokra vonatkoznak.

Motor Frekvencia- Motoradatok paraméterezéshez

(IE1) vlté Mn " = - | 5 =

SK... SK 1x0E-... [Nm] [HZ] [mi:_»]] [:] [V’\i [kV':/] T @ YiA Rst [Q]
| 715/4 | 550-340- | 173 | 50 | 1365 | 13 | 230 | 025 | 079 | A | 399 |
| 71L/4 | 750-340- | 256 | 50 | 1380 | 189 | 230 | 087 | 071 | A | 2285 |
80S/4 111-340- 3,82 50 1385 | 2,62 230 055 | 0,75 A 15,79

80L/4 151-340- 5,21 50 1395 | 3,52 230 075 | 0,75 A 10,49

90S/4 221-340- 7,53 50 1410 | 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41

1) az (izemi pontban
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Motor Frekvencia- q Motoradatok paraméterezéshez
"y My "
(IE2) VAL Fn nN In Un Pn
[Nm]
SK ... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos ¢ Y/A Rst [Q]
80SH/4 111-340- 3,73 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 151-340- 5,06 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,30
90SH/4 221-340- 7,32 50 1430 4,26 230 1,1 0,8 A 4,96
1) az (izemi pontban
Motor Frekvencia- ¢ Motoradatok paraméterezéshez
rex My
(IE3) VLD Fn nN In Un Pn
[Nm]
SK ... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] COSIO Y/A Rst [Q]
63 SP/4 250-340- 0,84 50 1370 0,68 230 0,12 0,66 A 66,7
63 LP/4 370-340- 1,24 50 1385 1,02 230 0,18 0,62 A 39,7
71 SP/4 550-340- 1,69 50 1415 1,21 230 0,25 0,71 A 24,0
71 LP/4 750-340- 2,51 50 1405 1,58 230 0,37 0,76 A 17,7
80 SP/4 111-340- 3,70 50 1420 2,23 230 0,55 0,75 A 10,4
80 LP/4 151-340- 5,06 50 1415 3,10 230 0,75 0,72 A 6,50
90 SP/4 221-340- 7,35 50 1430 4,12 230 1,1 0,78 A 4,16
1) az Uzemi pontban
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8.8.3 100 Hz-es karakterisztika (csak a 400 V-os késziilékek esetében)

(= bedllitasi tartomany 1:20)

A nagyobb, akar 1:20 aranyu fordulatszam-
beéllitasi tartomanyokhoz 100 Hz /400 V
Uzemi pontok valaszthaték. Ehhez specialis,
a szokasos 50 Hz-es adatoktol eltérd

motoradatok (lasd lent) sziikségesek.
Figyelembe kell venni, hogy allandd
forgatonyomaték a teljes beallitasi

tartomanyban generalhato, de az kisebb, mint
az 50Hz-es UuUzem melletti névleges
nyomaték.

A nagy forgatonyomaték-beallitasi tartomany
melletti elény a motor hémérséklettel
szemben tanusitott magatartdsa. Az
alacsonyabb kihajtofordulatszam-
tartomanyban nem feltétlenil szikséges a
kényszerh(tés.

m Informacio

— M/Mn

——= PPy

12

1

0,8
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100 Hz-es karakterisztika (4-p6lusui motor)
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22. abra: 100 Hz-es karakterisztika

A kovetkezd motoradatok a 230/400 V-os tekercseléssel ellatott szabvanymotorokra vonatkoznak.
Szem el6tt kell tartani, hogy az adatok kismértékben eltérhetnek, mert a motorokra meghatarozott
gyartasi tliréshatarok vonatkoznak. Ajanlott a csatlakoztatott motor ellenallasat a frekvenciavaltoval

beméretni (P208/P220).

Motor FI:ek’vencia- My Motoradatok paraméterezéshez

{1=1) VAL Fn In Un Pn

SK ... SK 1x0E-... [Nm] [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos ¢ Y/A Rst [Q]
| 635/4 | 250-340- | 090 | 100 | 2880 | 095 | 400 | 025 | 063 | A | 4737 |
| 63L/4 | 370-340- | 123 | 100 | 2895 | 107 | 400 | 037 | 071 | A | 3990 |
| 71L/4 | 550-340- | 181 | 100 | 2900 | 159 | 400 | 055 | 072 | A | 2285 |
|80s/4 | 750-340- | 246 | 100 | 2910 | 20 | 400 | 075 | 072 | A | 1579 |
80L/4 111-340- 3,61 100 | 2910 | 2,8 400 1,1 0,74 A 10,49

90S/4 151-340- 49 | 100 | 2925 | 375 | 400 1,5 0,76 A 6,41

90L/4 221-340- 719 | 100 | 2920 | 496 | 400 2,2 0,82 A 3,99

1) az (izemi pontban
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Motor Frekvencia- q Motoradatok paraméterezéshez
"y My "
(IE2) VAL Fn nN In Un Pn
[Nm]
SK ... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos ¢ Y/A Rst [Q]
80SH/4 750-340- 2,44 100 2930 1,9 400 0,75 0,7 A 9,34
80LH/4 111-340- 3,60 100 2920 2,56 400 1,1 0,73 A 6,3
90SH/4 151-340- 4,89 100 2930 3,53 400 1,5 0,79 A 4,96
90LH/4 221-340- 7,18 100 2925 4,98 400 2,2 0,79 A 3,27
1) az (izemi pontban
Motor Frekvencia- ¢ Motoradatok paraméterezéshez
rex Mn "
(IE3) L5 Fn nN In Un Pn
[Nm]
SK ... SK 1x0E-... [Hz] [min-1] [A] V] [kW] cos o Y/A Rst [Q]
63 SP/4 250-340- 0,59 100 2885 0,58 400 0,18 0,61 A 66,7
63 LP/4 250-340- 0,82 100 2910 0,83 400 0,25 0,56 A 39,7
71 SP/4 370-340- 1,20 100 2920 1,01 400 0,37 0,69 A 24,0
71 LP/4 550-340- 1,79 100 2925 1,34 400 0,55 0,72 A 17,7
80 SP/4 750-340- 2,44 100 2935 1,77 400 0,75 0,73 A 10,4
80 LP/4 111-340- 3,58 100 2930 2,13 400 1,1 0,84 A 6,50
90 SP/4 151-340- 4,86 100 2945 3.1 400 1,5 0,79 A 4,16
90 LP/4 221-340- 717 100 2930 4,33 400 2,2 0,83 A 3,15
1) az Uzemi pontban

8.9 Motoradat-karakterisztikak (szinkronmotorok)

A motor NORDAC-frekvenciavaltéval valé lzemeltetésekor a vonatkozé motoradatlapon szerepld
motoradatokat hasznalja a motoradatok paraméterbeallitasaihoz. A motoradatlapot a NORD bocsatja a
rendelkezésére, ill. a NORD munkatarsaitdl kérheti azokat.

A motorok frekvenciavaltékhoz valé hozzarendelését a B5000 tartalmazza.
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8.10 Alapjel-/ellenérzéjel-értékek normazasa

A kovetkez$ tablazat adatokat tartalmaz a jellemzd alap- és ellenérzdjel-értékek normézésara
vonatkozoan. Ezek az adatok a (P400), (P418), (P543), (P546), (P740) ill. (P741) paraméterekre

vonatkoznak.
Megijel6lés Analog jel Buszjel
Alapjelértékek | Ertékt- Normazas Ertékt- Max. [100% = |[-100% = Normazas Korlatozas,
{Funkcié} | artomany artomany érték abszolut
Frekvencia- | 0-10 \V |P104 ... P105 +100% |16384 @000h  (COOOh 4000h * P105
alapjeligey 1 —q |(min.-max) 16384  [16384 foor [HZ]/P105
ik 131 (10 })/ 1 |p104+(P105-P104) '
00%)  |*Uan V11O V
Frekvencia- | 0-10\V |P410 ... P411 +200% | 32767 W0O00h  [COOOh 4000h * P105
hozzaadasié{ 2} | (10 v=1 | ") 16384 16384 | fo [HZ)/P411
. P410+(P411-P410)
00%)  |*Uan [VI/I10V
Frekvenciakivonas | 0-10\/ |P410 ... P411 +200% | 32767 |K000h  [COOOh 4000h * P105
{3} (10 V=1 (min. - max.) 16384  |16384 foor [HZ]/P411
. P410+(P411-P410)
00%)  [*Unw [VI/10V
Minimalis | 0-10 VV |50 Hz* 0...200% |32767 WK000h / 4000h * foin [Hz] / P105
frekvencia (10 V=1 Uan [VI/10 V (50 Hz=100%) 16384 50 Hz
4
H41 1 00%)
Maximalis | 0-10 \V |100 Hz* 0...200% |32767 {4000 / 4000h * frnax [Hz] / P105
frekvencia (1 0 V=1 Uan [V)/10 V (100 Hz=100%) 16384 100 Hz
5
531" 00%)
Folyamatszabalyozé | 0-10 \V |P105* +200% | 32767 K000h  [COOOh 4000h * P105
ellendrzdjel-érték (10 V=1 Uan [VI/10 V 16384  [16384 fsor [HZ]/P105
6
611" 00%)
Folyamatszabalyozé | 0-10 \V |P105* +200% | 32767 K000h  [COOOh 4000h * P105
-alapjelérték (10 V=1 Uan [VI/10 V 16384 16384 fsor [HZ)/P105
7
31 00%)
Nyomatékaram- | 0-10 \V |P112* 0...100% |16384 4000 / 4000h * P112
hatarig{ 11},{ 12} (10 V=1 Uan [VI/10 V 16384 nyomaték [%] /
P112
00%)
Aramhatar | 0-10 V |P536* 0...100% |16384 K000 / 4000h * P536
{13}, {14} (10 V=1 Uan [VI/10 V 16384 aramhatar [%] /
00%) P536 * 100[%)])
(o]
Rampaidé | 0-10 V |10 s* 0...200% |32767 WK000h / 4000h * 20s
{15} (10 V=1 Uan [VI/10 V 16384 rampaidé [s] /
10 s
00%)

Buszon keresztil torténé megadaskor tilos a rampaidd és az engedélyezés visszavonasanak egyidejli megadasa. A rampaid6t elézetesen be kell
allitani. Ett6l eltéré esetben a rendszer a régi rampaidét hasznalja a kikapcsolasfeligyelet szamitasahoz. Ez a 13.2-es hiba fellépéséhez vezethet.
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Megjelolés Analég jel Buszjel
Alapjelértékek | Ertékt- Normézas Ertékt- Max. [100% = |-100% = Normézas Korlatozas,
{Funkcid} | artomany artomany érték abszolut
Alapjelértékek
{Funkcio}
Frekvencia- | 0-10 \V |P201* £100% 16384 K000h  [COOOh 4000h *
ellenérzéjelige{ 1} (10 V=1 Unout [VI/10 V 16384  |16384 f [Hz]/P105
00%)
Fordulatszam | 0-10 VV |P202* +200% 32767 [A000h ICO00h 4000h *
{2} (10 V=1 Unout [V]/10 V 16384  |16384
n [ford./perc])/P20
00%) b
Arami&{ 3} | 0-10V |P203* £200% |32767 {4000h  (COOOh 4000h *
(1 0 V=1 Unout [VI/10 V 16384 +16384 | [A}/P203
00%)
Nyomatékaram | 0-10 VV |P112* 100/ +200% 32767 K000h ICO00h 4000h *
{4} (10 V=1 V((P203)* 16384  |16384
o (P209)3)* 4 [AV/(P112)*100/
00%) | Unou V110 V V((P203)>-
P209)?)
Frekvencia-alapjel +100% 16384 K000h ICO00h 4000h *
vezetbértékeiki{19 / / 16384  |16384 [ [Hz]/P105
}... {24}
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8.11 Az alapjel- és ellenérzdjel-érték feldolgozasanak meghatarozasa

(frekvenciak)

A P502 / P543 paraméterekhez alkalmazott frekvenciak feldolgozasa a koévetkezé tablazatban
bemutatottak szerint eltéréen torténik.

|

Alapjelforras és

apjel-kivalasztas

ﬁ ﬁ

m 0

Szabalyozas és

motormodell (slip
eghatarozas)

Kiadas ide: ... Nincs Slip-
Fkt | Név Jelentés
| ] Il | Balra/jobbra pel
8 Frekvencia-alapjel Alapjelforras frekvencia-alapjele X
1 Frekvenciaellenérzé-jel | Motormodell frekvencia-alapjele X
23 | Frekv.-ellenérzéjel Frekvencia-ellendrzdjel a motornal X X
slip-pel
19 | Vezet6érték Alapjelforras frekvencia-alapjele
frekvencia-alapjele vezetbérték
. s X X
(engedélyezett iranytdl
megszabaditva)
20 | Frekvencia-alapjel J, Motormodell frekvencia-alapjele
vezetbérték vezetdérték
. N X X
(engedélyezett iranytol
megszabaditva)
24 | Vezetbérték, Frekvencia-ellenérz6jel a motornal
frekvencia- vezetbérték
P . N X X X
ellenérzéjel slip-pel (engedélyezett iranytdl
megszabaditva)
21 Frekvencia- Frekvencia-ellendrzéjel, slip nélkil
ellenérzdjel slip vezetéérték X
nélkil, vezetéérték

17. tablazat: Alapjel- és ellendrzdjel-feldolgozas a frekvenciavaltéoban
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9 Karbantartasi és szerviz utmutato

9.1 Karbantartasi utasitasok

A NORD frekvenciavaltéi rendeltetésszerli hasznalat esetén nem igényelnek karbantartast (lasd a
kovetkezd fejezetet: 7, ,Miiszaki adatok”).

Portartalmu kornyezeti feltételek

Ha a frekvenciavaltd portartalmu levegében tzemel, a hiitéfellileteket rendszeresen meg kell tisztitani
sdritett levegbvel.

Hosszu idon at tarté tarolas

m Informacio

A hosszl idon at tarto tarolas klimatikus feltételei

* Hémérséklet: +5 és +35 °C kozott
+ Relativ paratartalom: <75%

A késziiléket évente legalabb 60 percig a taphaldzatra kell csatlakoztatni. Az idd alatt a frekvenciavaltot
tilos a motor- és vezérlbkapcsokon keresztul terhelésnek kitenni.

Ha ez nem igy torténik, akkor fennall a frekvenciavalté tonkremenetelének veszélye.

(il Informacié Tartozék

A hosszu id6n at tartoé tarolassal kapcsolatos szabalyok a tartozékokra, igy a 24 V-os tapegység-modulokra
(SK xU4-24V-..., SK TU4-POT-...) és az elektronikus fék-egyeniranyitéra (SK CU4-MBR) is vonatkoznak.
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9

.2 Szervizeléssel kapcsolatos informacidk

Szerviz-fjavitasi igény esetén forduljon a megfeleld6 NORD-szerviz munkatarsaihoz. A vonatkozé
kapcsolattarté elérhetéségeit a rendelés-visszaigazolason talalja. Ezen feliil a kovetkezd hivatkozasra
kattintva tovabbi kapcsolattartok elérhetéségeit is megtalalhatja:
https://www.nord.com/de/global/locator-tool.jsp.

A

miszaki tamogatasi csoportunk megkeresésekor tartsa készenlétben a kdvetkez8 informacidkat:

Készuléktipus (adattabla/kijelz8)

Sorozatszam (adattabla)

Szoftververzié (P707 paraméter)

Alkalmazott tartozékokra és opcidkra vonatkozo informaciok

A készUlék javitasra kuldésekor jarjon el a kovetkez6k szerint:

Tavolitsa el a készulékrél az 6sszes nem eredeti alkatrészt.

A NORD nem vallal felel6sséget az esetlegesen felszerelt tartozékokért, pl. halézati kabelekért,
kapcsolokert és kulsé kijelzékért!

A készulék bekildése elbtt készitsen biztonsagi mentést a paraméterbeallitasokrol.

Lehet6ség szerint tiintesse fel az alkatrész/késziilék bekiildésének okat.

— Avisszarujegyet a weboldalunkon (hivatkozas), ill. a miiszaki tamogatasi csoportunkon keresztiil
bocsatjuk rendelkezésére.

— Annak kizarasara, hogy a készllékhiba hatterében az egyik opcionalis részegység huzdodjon
meg, meghibasodés esetén a csatlakoztatott opciondlis részegységeket is be kell kildeni.

Az esetleges kérdések megvalaszolasara jel6ljon ki egy kapcsolattartdé személyt.

m Informacio

Paraméterek gyari beallitasa

Eltéré megallapodas hianyaban, a készlléken a megtdrtént felllvizsgalatot/javitast kovetéen a NORD
visszaallitja a gyari beallitasokat.

A kézikdnyvet és a kiegészits jellegli informacidkat az interneten a www.nord.com webhelyen talalja.
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9.3 Artalmatlanitas

A NORD éltal eléallitott berendezések minéségi alkatrészekbdl és értékes alapanyagokbdl késziilnek.
A hibas vagy elromlott készllékeket ezért vizsgéltassa meg, hogy javithatdk, ill. Ujrafelhasznalhatok-e.

Amennyiben a javitas és Ujrafelhasznalas nem lehetséges, jarjon el a kdvetkezd artalmatlanitasra

vonatkoz6 utmutatédsoknak megfeleléen.

9.3.1

A részegységeken egy, az elektromos és elektronikus eszk&zokre
vonatkoz6 toérvény (,Elektro- und Elektronikgerategesetz — ElektroG3",

A német jog elbirasai szerinti artalmatlanitas

hi¢

kelt 2021. majus 20-an, hatdlyba |épett 2022. januar 1-jével) szerinti

athuzott szeméttarolo jeldlés talalhato.

Ennek értelmében tilos a berendezések hulladékainak szelektalatlan telepulési hulladékként torténd
artalmatlanitasa; a hulladékot szelektiven kell 6sszegydijteni, és egy WEEE (Waste of Electrical and
Electronic Equipment) alatt regisztralt gy(jtéhelyen leadni.

A részegységek nem tartalmaznak elkillénitve és szelektéltan artalmatlanitand6 elektrokémiai

cellakat, elemeket vagy akkumulatorokat.

Németorszag teriletén a NORD-részegységek a Getriebebau NORD GmbH & Co. KG kdzponti

telephelyén adhatok le.

& Co. KG

WEEE A gyarto / Kategoria Késziiléktipus

reg. sz. meghatalmazott neve
Olyan készllékek, Nagyméret( készlilékek,
amelyeknek legalabb az egyik | amelyek a nem privat
kiils6 mérete nagyobb 50 cm- | haztartasokban vald
nél (nagyméreti készilékek) | kizarolagos hasznalatra

i készilnek
DE12890892 Getriebebau NORD GmbH

Olyan készilékek,
amelyeknek egyik kuls6
mérete sem nagyobb 50 cm-
nél (kisméretl készilékek)

Kisméret( készllékek,
amelyek a nem privat
haztartasokban valo
kizarélagos hasznalatra
készilnek

Elérhetéség: info@nord.com

9.3.2 Artalmatlanitas Németorszagon kiviil

Németorszagon kivil fordulion a NORD DRIVESYSTEMS csoport helyi leanyvallalataihoz, ill.
termékforgalmazoihoz.
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9.4 Roviditések

AIN

AS-i (AS1)
ASi (LED)
ASM
AOUT
AUX

BW

DI (DIN)
Digin

DS (LED)
CFC

DO (DOUT)
DigOut

E/A
EEPROM
EMK

EMV

Analég bemenet

AS-Interface

Allapotjelz6 LED — AS-Interface
Aszinkrongép/aszinkronmotor
Analdg kimenet
Segéd-(fesziiltség)
Fékellenallas

Digitalis bemenet

Allapotjelz6 LED — késziilék &llapota
Current Flux Control (aramvezérelt
vektorszabalyozas)

Digitalis kimenet

Be-/kimenet

Nem felejt6 memoria

Elektromotoros er6 (indukcids feszlltség)

Elektromagneses dsszeférhetéség

Fl-(kapcsolo)
Frekvenciavalté
I[e]

ISD

LED

LPS

P1...

PMSM

PLC/SPS
PELV

S
S1...
SwW

TI

VFC

Hibaaram-védékapcsolo
Frekvenciavalto

In-/ Out (be-/kimenet)

Mez&aram (aramvektor-szabalyozas)
Vilagité didda

A tervezett slave-k listaja (AS-I)

1. potenciométer ...

Allandé magneses szinkrongép/-motor

Memariaprogramozasu vezeérlés
Erintésvédelmi térpefesziiltség

Fellgyeleti paraméter, PO03

1. DIP-kapcsol6 ...
Szoftververzio, P707
Muiszaki informacid/adatlap
(NORD-tartozékok adatlapja)

Voltage Flux Control (feszliltségvezérelt
vektorszabalyozas)
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